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AÇIKLAMALAR 
KOD 525MTO049 

ALAN Uçak Bakım 

DAL/MESLEK Uçak Gövde Motor Teknisyenliği 

MODÜLÜN ADI Yardımcı Güç Ünitesi (APU) 

MODÜLÜN TANIMI 

Yardēmcē g¿ ¿nitesinin (APU) uaktan sºk¿lmesi, 

kēsēmlarēnēn ve koruma sistemlerinin kontrolleri yapēlarak 

uaĵa takēlmasē iĸlemlerinin kazandērēldēĵē bir ºĵrenme 

materyalidir. 

SÜRE 40/24 

ÖNKOġUL Turbo-ĸaft mod¿l¿n¿ baĸarmēĸ olmak 

YETERLĠK 
Uak Bakēm El Kitabēna (AMM) gºre yardēmcē g¿ 

¿nitesinin (APU) bakēmēnē yapmak 

MODÜLÜN AMACI 

Genel Amaç 

Gerekli ortam saĵlandēĵēnda, uak tipine gºre bakēm 

dok¿manlarēnda (Aircraft Maintenance Manuel - AMM ) 

belirtildiĵi ĸekilde yardēmcē g¿ ¿nitesinin (APU) bakēmēnē 

yapabileceksiniz. 

Amaçlar 

1. Bakēm dok¿manlarēnda (AMM) belirtildiĵi ĸekilde 

yardēmcē g¿ ¿nitesini (APU) uaktan sºkebileceksiniz. 

2. Bakēm dok¿manlarēnda (AMM) belirtildiĵi ĸekilde 

yardēmcē g¿ ¿nitesinin (APU) kēsēmlarēnēn kontrollerini 

hatasēz yapabileceksiniz. 

3. Bakēm dok¿manlarēnda (AMM) belirtildiĵi ĸekilde 

yardēmcē g¿ ¿nitesinin (APU) koruma sistemlerinin 

kontrol¿n¿ hatasēz yapabileceksiniz. 

4. Bakēm dok¿manlarēnda (AMM) belirtildiĵi ĸekilde 

yardēmcē g¿ ¿nitesini (APU) uaĵa takabileceksiniz. 

EĞĠTĠM ÖĞRETĠM 

ORTAMLARI VE 

DONANIMLARI 

Ortam: 
Sēnēf, atºlye, laboratuvar, iĸletme, internet ortamē vb. 

ºĵrencinin kendi kendine veya grupla alēĸabileceĵi t¿m 

ortamlar  

Donanım: 

Televizyon, VCD, DVD, tepegºz, projeksiyon cihazē, 

bilgisayar ve donanēmlar, ºĵretim materyalleri vb. 

ÖLÇME VE 

DEĞERLENDĠRME 

Mod¿l iinde yer alan her ºĵrenme faaliyetinden sonra 

verilen ºlme aralarē ile kendinizi deĵerlendireceksiniz. 

¥ĵretmen mod¿l sonunda ºlme aracē  (oktan semeli test, 

doĵru-yanlēĸ testi, boĸluk doldurma, eĸleĸtirme vb.) 

kullanarak mod¿l uygulamalarē ile kazandēĵēnēz bilgi ve 

becerileri ºlerek sizi deĵerlendirecektir. 
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GĠRĠġ 
 

Sevgili Öğrenci, 

 

D¿nyada ve ¿lkemizde havacēlēk sektºr¿ndeki geliĸmeler, Ulu ¥nder Atat¿rkô¿n 

ñĶstikbal gºklerdedir.ò ºzdeyiĸini bir kez daha doĵrulamaktadēr. 

 

¦lkelerin asker ́ ve sivil alanlarla ºzel havacēlēk alanlarēndaki teknoloji ve rekabete 

dayalē geliĸmeleri ekip alēĸmasēna yatkēn, teknolojik geliĸmelere aēk, g¿venilir ve 

alēĸmayē seven insan g¿c¿ne olan ihtiyacē ortaya ēkarmēĸtēr. 

 

Bu ihtiyacē karĸēlamak iin seilen ºĵrencilerin ilk ºnce uak yapēsēnē oluĸturan 

kēsēmlarē ve yardēmcē sistemlerini ºĵrenmeleri gerekmektedir. Uakta motorun, 

havalandērma ve elektrik sistemlerinin alēĸtērēlmasē iin yardēmcē g¿ ¿nitesine ihtiya 

duyulmuĸtur. 

 

Havacēlēk sektºr¿nde uak motorlarēnēn ekonomik ve pratik yºnden her zaman 

kullanēlmamalarē, onlarēn yerine kullanēlabilecek veya bazē durumlarda uaĵēn gerekli 

ihtiyalarēnē karĸēlayabilecek yeni yardēmcē g¿ kaynaklarēnē ortaya ēkarmēĸtēr. 

 

Uaklardaki yardēmcē g¿ kaynaĵē (APU), motor alēĸtērma, air condition iin gerekli 

havayē ve uak elektrik sistemi iin gerekli elektriĵin temini amacēyla kullanēlmaktadēr. 

 

Bu mod¿l¿n amacē, yardēmcē g¿ ¿nitesinin (APU) uaktan sºk¿lmesi, ana 

kēsēmlarēnēn ve koruma sistemlerinin kontrol¿ ile yardēmcē g¿ ¿nitesinin (APU) uaĵa 

takēlmasē konularēnda sizlere teknik bilgi ve beceri kazandērmaktēr. 

 

Bºylece, Sivil Havacēlēk talimatlarēna uygun olarak uak tipine gºre bakēm el 

kitaplarēnda belirtilen ĸartlarda uak ¿zerinde bakēm ve onarēm yapabileceksiniz. 

 

GĠRĠġ 
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ÖĞRENME FAALĠYETĠ-1 
 

 

Bakēm dok¿manlarēnda (AMM) belirtildiĵi ĸekilde yardēmcē g¿ ¿nitesini (APU) 

uaktan sºkebileceksiniz. 

 

 
 

ü ¢evrenizde uak bakēm ve onarēm sektºr¿nde hizmet veren hangi kuruluĸlar 

var? Araĸtērēnēz. 

ü Uaklardaki yardēmcē g¿ ¿nitesinin (APU) gºrevleri nelerdir? Yardēmcē g¿ 

¿nitesi (APU) uak ¿zerinde nerelere monte edilmiĸtir? ¥ĵretmeninizin 

rehberliĵinde araĸtērma yaparak gºzlemleyiniz. 

 

1. YARDIMCI GÜÇ ÜNĠTESĠNĠN (APU) 

UÇAKTAN SÖKÜLMESĠ 
 

1.1. Yardımcı Güç Ünitesinin (APU) Uçaklardaki Konumu 
 

APUôlar uak tiplerine gºre deĵiĸik yerlere monte edilmiĸtir. 

 

ķekilde gºr¿ld¿ĵ¿ gibi uaĵēn basēnsēz bºlmesine ve boylam eksenine dik olarak 

yerleĸtirilen APUôlar vardēr. 

 

 

Resim 1.1: Uçağın basınçsız bölmesine ve boylam eksenine dik olarak yerleĢtirilmiĢ APU 

 

ÖĞRENME FAALĠYETĠ-1 

AMAÇ 

ARAġTIRMA 
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Yine uaĵēn basēnsēz bºl¿m¿nde ve aynē zamanda sol ve saĵ ana iniĸ takēmlarē 

yuvalarēnēn ortasēnda bulunan keal beam ¿zerine yerleĸtirilen yardēmcē g¿ ¿niteleri de 

g¿n¿m¿z uaklarēnda kullanēlmaktadēr. 

 

Resim 1.2: Uçağın basınçsız bölmesinde iniĢ takım yuvalarına yerleĢtirilmiĢ APU 

 

Bazē APUôlar ise uaklarēn kuyruk konisinde dikey stabilizerin altēnda yangēndan 

korunmuĸ basēnsēz bir bºlmeye monte edilmiĸtir. 

 

Resim 1.3: Uçağın dikey stabilizerin altında kuyruk konisine yerleĢtirilmiĢ APU 

 

1.2. Yardımcı Güç Ünitesi GiriĢ Kapağı 
 

Giriĸ kapaĵē APUônun servis ve bakēmē iin kullanēlēr. Uak gºvde yapēsēnda kuyruk 

konisinin altēnda bulunur. Kapak ¿zerindeki kilit mandallarē giriĸ kapaĵēnē uak gºvdesinde 

kapalē tutar. 
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APU giriĸ kapaklarē kendi aĵērlēklarē ile aēlēr. Giriĸ kapaĵēnē tam aēk pozisyonda 

tutmak iin uak gºvdesi ile giriĸ kapaĵē arasēna rodôlar yerleĸtirilmiĸtir. Rodôlar kapaĵēn i 

bºl¿m¿nde bulunur. APUônun k¿¿k bakēmlarēnda sadece kapaklar aēlēr. B¿y¿k bakēmlarda 

ise APU giriĸ kapaĵē uak gºvde ¿zerindeki pim baĵlantēlarē sºk¿lerek kolayca ēkartēlabilir. 

 

Resim 1.4: APU giriĢ kapağı 

1.3. Yardımcı Güç Ünitesi Vibrasyon Isolator’leri (Shock Mounts) 
 

APU uak ¿zerindeki yerine saĵ arka, sol arka, ºn shock mountôlar ile baĵlanēr. Shock 

mountôlar, destekleyici rodôlar ile APU uak gºvdesindeki bºl¿m¿ne baĵlanēr. Destekleyici 

rodôlardan (support rod) biri denge iin daima sabit diĵerleri ise sarsēntēlardan sistemi 

korumak iin esnek alēĸēr. APUôlarēn uaklara baĵlandēĵē kēsēmlarda vibrasyonu ¿zerine 

alan shockmountôlar bulunur. Shock mountôlar APUôda meydana gelebilecek sarsēntēlarē 

¿zerine alarak sarsēntēlardan dolayē meydana gelebilecek hasarlarē ºnler. 

 

ġekil 1.1: Vibrasyon isolatörü 
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1.4. Yardımcı Güç Ünitesinin (APU) Uçaktan Sökümü 
 

Yardēmcē g¿ ¿nitesi (APU) Uak Bakēm El Kitabēnda (AMM) belirtilen talimatlara 

gºre uak ¿zerindeki yerinden sºk¿l¿r. 

 

APU giriĸ kapaĵē sºk¿ld¿kten sonra APUônun ekipman ( equipment ) ve egzoz 

susturucusu ( muffler ) bºl¿m¿ baĵlantēlarē sºk¿l¿r. 

 

APU asansºr¿ ekipmanē ( APU hoist equipment ) uak ¿zerindeki tavan ve yan duvar 

baĵlantēlarēna sabitlenir. APU asansºr¿ ekipmanēnēn ucundaki baĵlantē kablosu vin ile 

ayarlanarak APUôya baĵlantē yapēlēr. APU bºl¿m¿ndeki destekleyici rodôlar ( support rod ) 

ile APUôya baĵlantēyē saĵlayan vibrasyon isolatorleri (shock mounts ) sºk¿l¿r. APU 

emniyetli bir ĸekilde APU asansºr¿ ekipmanē ile APU kompartēmanēndan taĸēyēcē araba 

¿zerine indirilir. 

  

ġekil 1.2: APU’nun uçaktan sökümü                      ġekil 1.3: APU asansörü ekipmanı 
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UYGULAMA FAALĠYETĠ 
Yardımcı güç ünitesini (APU) uçaktan sökülmesi iĢlemini yapınız. 

 

 

Resim 1.5: Yardımcı güç ünitesinin (APU) uçaktan sökülmesi 

 

ĠĢlem Basamakları Öneriler 

ü Kullanēlacak malzemeler 

ü APU asansºr¿ ekipmanē ( APU hoist 
equipment ) 

ü Taĸēyēcē araba 

ü Atºlye ve alēĸanlar iin emniyet    
tedbirlerini alēnēz. 

ü Uak gºvdesi ¿zerindeki yardēmcē g¿ 

¿nitesi (APU) giriĸ kapaĵēnē aēnēz. 

ü Uak gºvdesi ¿zerindeki yardēmcē g¿ 
¿nitesi giriĸ kapaĵēnē sºk¿n¿z. 

ü Yardēmcē g¿ ¿nitesinin (APU) ekipman  
ve egzoz susturucusu bºl¿mleri 

arasēndaki baĵlantēlarēnē sºk¿n¿z. 

ü APU asansºr¿ ekipmanēnē ( APU hoist 

equipment ) uak ¿zerindeki yerine 

baĵlayēnēz. 

ü APU asansºr¿ ekipmanē ucundaki 
baĵlantē kablosunu yardēmcē g¿ 

¿nitesine (APU) baĵlayēnēz. 
ü Yardēmcē g¿ ¿nitesini destekleyici 
rodôlara (support rod) baĵlayan vibrasyon 

isolatorlerini (shock mounts) sºk¿n¿z. 

ü Yardēmcē g¿ ¿nitesini APU asansºr¿ 
ekipmanē ile taĸēyēcē araba ¿zerine 

indiriniz. 

ü Emniyet Tedbirleri 

ü Atºlye havalandērma sistemini 
alēĸtērēnēz. 

ü Yakēnēnēzda yangēn sºnd¿rme cihazlarē 
bulundurunuz. 

ü APU giriĸ kapaĵēnē amak iin kapak 
¿zerindeki kilit mandallarēnē kullanēnēz.  

ü Uak Bakēm El Kitabēndaki (AMM) 

prosed¿r¿ uygulayēnēz. 

ü Uak Bakēm El Kitabēndaki (AMM) 

prosed¿r¿ uygulayēnēz. 

ü Uak Bakēm El Kitabēndaki (AMM) 

prosed¿r¿ uygulayēnēz. 

ü APU asansºr¿ ekipmanē ile yardēmcē 
g¿ ¿nitesi (APU) arasēndaki baĵlantē 

kablosunun mesafesini vin ile 

ayarlayēnēz. 
ü Uak Bakēm El Kitabēndaki (AMM) 

prosed¿r¿ uygulayēnēz. 

ü APU asansºr¿ ekipmanēnēn vincini 

kullanēnēz. 

 

UYGULAMA FAALĠYETĠ 
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KONTROL LĠSTESĠ 
 

Bu faaliyet kapsamēnda aĸaĵēda listelenen davranēĸlardan kazandēĵēnēz beceriler iin 

Evet, kazanamadēĵēnēz beceriler iin Hayır kutucuĵuna  (X) iĸareti koyarak kendinizi 

deĵerlendiriniz. 
 

 
 

Değerlendirme Ölçütleri Evet Hayır 

1. Yardēmcē g¿ ¿nitesini (APU) uaktan sºkmeden ºnce atºlye ve 
alēĸanlar iin emniyet tedbirlerini aldēnēz mē? 

  

2. Yardēmcē g¿ ¿nitesinin uaktan sºk¿lmesi iĸleminde Uak Bakēm El 

Kitabēndaki (AMM) prosed¿r¿ uyguladēnēz mē? 

  

3. Uak ¿zerindeki yardēmcē g¿ ¿nitesi giriĸ kapaĵēnē sºkt¿n¿z m¿?   

4. Yardēmcē g¿ ¿nitesinin ekipman ve egzoz susturucusu bºl¿mleri 

arasēndaki baĵlantēlarēnē sºkt¿n¿z m¿?  

  

5. APU asansºr¿ ekipmanēnē ( APU hoist equipment ) uak ¿zerindeki 
yerine baĵladēnēz mē? 

  

6. APU asansºr¿ ekipmanē ucundaki baĵlantē kablosunu yardēmcē g¿ 
¿nitesine (APU) baĵladēnēz mē? 

  

7. Yardēmcē g¿ ¿nitesini destekleyici rodôlara (support rod) baĵlayan 

vibrasyon isolatorlerini (shock mounts) sºkt¿n¿z m¿? 

  

8. Yardēmcē g¿ ¿nitesini, APU asansºr¿ ekipmanē  ile taĸēyēcē araba 
¿zerine indirdiniz mi? 

  

 

 

DEĞERLENDĠRME 
 

Deĵerlendirme sonunda ñHayırò ĸeklindeki cevaplarēnēzē bir daha gºzden geiriniz. 

Kendinizi yeterli gºrm¿yorsanēz ºĵrenme faaliyetini tekrar ediniz. B¿t¿n cevaplarēnēz 

ñEvetò ise ñ¥lme ve Deĵerlendirmeòye geiniz. 
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ÖLÇME VE DEĞERLENDĠRME 
AĢağıdaki soruları dikkatlice okuyunuz ve doğru seçeneği iĢaretleyiniz. 

 
1. Aĸaĵēdakilerden hangisi yardēmcē g¿ ¿nitesinin (APU) uak ¿zerindeki yeri deĵildir? 

A) Uaĵēn burun kēsmēnda ve elektrik kompartēmanēnda 
B) Uaĵēn basēnsēz bºl¿m¿nde ve boylam ekseninde 
C) Uaĵēn basēnsēz bºl¿m¿nde ve sol ve saĵ iniĸ takēmē yuvasēnda 
D) Uaĵēn kuyruk konisinde dikey stabilizerin altēnda 

 

2. APUônun uaĵa baĵlē iken sarsēntēlarē ¿zerine alan para aĸaĵēdakilerden hangisidir? 
A) Check valf B) Orifice 
C) Vibrasyon isolatºrleri (Shock mount) D) Shimmy damper 

 

3. APU giriĸ kapaĵēnē tam aēk pozisyonda tutmak iin uak gºvdesi ile giriĸ kapaĵē 

arasēna aĸaĵēdakilerden hangi para yerleĸtirilmelidir? 

A) Shock mountôlar  B) Rodôlar 

C) Kilit mandallarē D) Giriĸ kapaĵē pimi 
 

4. APU bºl¿m¿nden, APUônun indirilmesinde kullanēlan alet aĸaĵēdakilerden hangisidir? 

A) Palanga B) Kriko 

C) APU asansºr¿ ekipmanē D) Kaldēra 
 

5. Aĸaĵēdakilerden hangisi kilit mandallarēnēn gºrevidir? 

A) Giriĸ kapaĵēnē uak gºvdesinde kapalē tutar.   

B) Giriĸ kapaĵēnēn aēk kalmasēnē saĵlar. 

C) Giriĸ kapaĵēnēn sºk¿lmesi iin sabitlenmesini saĵlar. 

D) Giriĸ kapaĵēnēn APUôya baĵlantēsēnē saĵlar. 
 

6. APU giriĸ kapaĵēnēn aēlma yºntemi aĸaĵēdakilerden hangisidir? 

A) Cockpitten kumanda ile B) APU asansºr¿ ekipmanē ile 

C) APU bºl¿m¿ i basēncē ile D) Giriĸ kapaĵē kendi aĵērlēĵē ile 
 

7. APU uak gºvdesindeki bºl¿m¿ne aĸaĵēdakilerden hangisi ile baĵlanēr? 

A) Pimler B) Shock mountôlar ve destekleyici rodôlar 

C) Kilit mandallarē D) Kelepeli baĵlantēlar 
 

8. Destekleyici rodôlarēn APU bºl¿m¿ndeki alēĸmasē aĸaĵēdakilerden hangisidir? 

A) Biri esnek, diĵerleri sabit B) Hepsi sabit 

C) Hepsi esnek D) Biri sabit, diĵerleri esnek 
 

 

DEĞERLENDĠRME 

 
Cevaplarēnēzē cevap anahtarēyla karĸēlaĸtērēnēz. Yanlēĸ cevap verdiĵiniz ya da cevap 

verirken teredd¿t ettiĵiniz sorularla ilgili konularē faaliyete geri dºnerek tekrarlayēnēz. 

Cevaplarēnēzēn t¿m¿ doĵru ise bir sonraki ºĵrenme faaliyetine geiniz. 

 

ÖLÇME VE DEĞERLENDĠRME 
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ÖĞRENME FAALĠYETĠ-2 
 

 

 

Bakēm dok¿manlarēnda (AMM) belirtildiĵi ĸekilde yardēmcē g¿ ¿nitesinin (APU) 

kēsēmlarēnēn kontrollerini hatasēz yapabileceksiniz. 

 

 

 

ü Uaktaki yardēmcē g¿ ¿nitesinin (APU) ana kēsēmlarē nelerdir? Uaktaki 

yardēmcē g¿ ¿nitesinin (APU) ana kēsēmlarē hangi metallerden yapēlmēĸtēr? Bu 

konu hakkēnda ºĵretmeninizin rehberliĵinde araĸtērma yaparak gºzlemleyiniz. 

 

2. YARDIMCI GÜÇ ÜNĠTESĠ (APU) 

KISIMLARI 
 

2.1. Yardımcı Güç Ünitesinin (APU-Auxiliary Power Unit)Tanıtımı 
 

APUôlar ana motorlar gibi mekanik ºzelliklere sahip otomatik alēĸan gaz 

t¿rbinleridir. 

 

Ana motorlardan elde edilen g¿le (jet tepkisi) uaĵēn hareketi ve umasē iin gerekli 

g¿ elde edilirken ana motorlara benzeyen APUôlarda, jet tepkisi yok denecek kadar azdēr. 

Jet tepkisi ok az olan bu APUôlar uak sistemlerine elektrik ve hava temin etme gºrevlerini 

yerine getirir. 

ÖĞRENME FAALĠYETĠ-2 

AMAÇ 

ARAġTIRMA 
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Resim 2.1: Uçak üzerindeki  APU’nun parçaları 

2.2. Yardımcı Güç Ünitesinin Görevleri 
 

Uaklarda kullanēlan APUôlar genel olarak ana motor alēĸtērmayē, Air condition iin 

gerekli havayē ve uak elektrik sistemi iin gerekli elektriĵi temin eden gaz t¿rbin 

motorlardēr. 

 

APUôlar deĵiĸik uak tiplerine gºre farklē ºzellikler gºstermektedir. 

 

¥rneĵin; bir APU uak yerde iken motor alēĸtērma ve Air condition iin gerekli 

havayē veya uakta kullanēlan elektriĵi temin etmek iin havada ise sadece yedek elektrik 

kaynaĵē olarak kullanēlabilir. 

 

Baĸka bir APU yine uak yerde iken; ana motor startôē ve Air condition iin gerekli 

havayē saĵlayēp, ayrēca, elektrik kaynaĵē olarak kullanēlabilir. Havada ise kullanēlamaz. 

 

Diĵer bir APU ise uak yerde iken ana motor startē, Air condition ve Anti-ice iin 

gerekli havayē veya elektrik sistemleri iin gerekli olan elektrik g¿c¿; havada ise belli bir 

y¿ksekliĵe kadar ana motor startē ve Air condition iin gerekli havayē veya belirli 

y¿ksekliklere kadar elektriksel g¿c¿ temin edebilmektedir. 
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ġekil 2.1: APU’daki elektrik  ve hava kaynaklarının yeri 

2.3. Uçaktaki Yardımcı Güç Ünitesi  Bölümleri ve Bağlantıları 
 

APUôlar uak gºvde yapēsēnda kuyruk konisine yerleĸtirilmiĸtir. Kuyruk konisi APU 

iin desteklenmiĸ ve kaplanmēĸtēr. 

 

Kuyruk konisindeki APU ¿ bºl¿me ayrēlmēĸtēr: 

 

ü Ekipman ( Equipment ) bºl¿m¿ 

ü APU bºl¿m¿ 

ü Egzoz susturucu ( Muffler) bºl¿m¿ 
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ġekil 2.2: APU’nun bölümleri ve parçaları 

2.3.1. Ekipman (Equipment) Bölümü 
 

Ekipman (equipment) bºl¿m¿n¿ oluĸturan paralar: 

 

¶ Hava giriĸ actuatorôu 

¶ APU yangēn sºnd¿rme ĸiĸesi 

¶ Yakēt baĵlantē hattē 

¶ Bleed hava boru sistemi 

 

ü APU hava giriĢ sistemi ( Air intake system ) 

 

APU hava giriĸ sistemini oluĸturan paralar: 

 

¶ Hava giriĸ kapaĵē  

¶ Hava giriĸ actuatorôu 

¶ Hava giriĸ burnu 

¶ Hava giriĸ borusu 

 

Hava giriĸ kapaĵēnēn gºrevi; APU iin hava giriĸi saĵlar, APU alēĸmēyorsa hava 

akēĸēnē keser, yabancē madde giriĸini ºnler ve yapēsē itibariyle uak ¿zerindeki aerodinamiĵi 

bozmaz. Hava giriĸ kapaĵēnēn hareketi, 28 V. DC elektrik motoru ile alēĸan actuatorôle 

saĵlanēr. Elektrik motoru alēĸmadēĵēnda manuel olarak kontrol edilir. Hava giriĸ kapaĵē aēk 
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ise APU alēĸēr. Hava giriĸ actuatorôu ¿zerindeki rod, kapaĵēn aēlmasēnda uzar, 

kapanmasēnda ise kēsalēr. 

Hava giriĸ kapaĵē esnek contalarē, uak gºvdesi ile hava giriĸ kapaĵē arasēndaki 

kaaklarē ºnler. T¿rb¿lanslē hava akēĸēnē d¿zenler. Isēya dayanēklē conta ºzelliĵine sahiptir. 

 

ü APU hava giriĢ boru sistemi ( Air inlet duct system ) 

 

APU hava giriĸ boru sistemini oluĸturan paralar: 

 

¶ Hava giriĸ burnu 

¶ Hava giriĸ borusu ( Duct / Diffuser ) 

¶ Hava giriĸ dirseĵi 

 

Hava giriĸ boru sistemi, APU hava giriĸ kapaĵēndan alēnan havayē APUôya 

yºnlendirir. 

 

Hava giriĸ burnu, APUônun altēnda aerodinamik bir y¿zeydir. Hava giriĸ borusu 

ierisinden geen havanēn statik basēncēnē arttērēr. Hava giriĸ dirseĵi ierisindeki rehber 

kanatēklar, hava akēĸēnē hava giriĸ borusundan APU hava giriĸine yºnlendirir. 

 

ü APU boĢaltım sistemi ( Drain system ) 

 

Boĸaltēm sisteminin gºrevi, APUôdeki yakēt, yaĵ ve yoĵunlaĸmēĸ su kaaklarēnē kritik 

bºlgelerden boĸaltarak APUôyu yangēn, korozyon ve arēzalara karĸē korur. 

 

Yakētla alēĸan komponentlerde yanma odasēnēn en alt noktasēnda ve APU yakēt 

kesme manifoldunda yakēt kaaklarē olabilir. APU egzoz kēsmēnda yoĵunlaĸmēĸ su kaaklarē 

olabilir. Diĸli kutusundaki contalardan yakēt ve yaĵ kaaĵē olabilir. 

 

Boĸaltēm, direkt olarak uak dēĸēna dolaylē olarak da boĸaltēm tankēna yapēlēr. 

Boĸaltēm tankē, uak dēĸ y¿zeyindeki drain mastôa baĵlēdēr. Boĸaltēm tankēnda havalandērma 

ve boĸaltēm hattē vardēr. Boĸaltēm hattē tankēn dibindedir ve bu hat ¿zerinden boĸaltēm 

yapēlēr. Havalandērma hattē ise havanēn tanka girmesine izin verir. 
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Resim 2.2: BoĢaltım hatları 

2.3.2. Yardımcı Güç Ünitesi (APU) Bölümü 
 

APUôlar genel olarak ¿ bºl¿mden meydana gelmiĸtir. 

 

ü Güç ( Power ) bölümü 

¶ Kompresºr 

 

Amacē, mekanik enerjiyi pnºmatik enerjiye evirmektir. Uak tiplerine gºre deĵiĸik 

miktarda kademelerden meydana gelmiĸtir. Her kademede impeller ve diffuser bulunur. 

Birinci kademe impellerinden ēkan hava diffuserden geerken hēzē d¿ĸer, basēncē artarak 2. 

kademe impellerine ve oradan diffusere geerek gerekli hava akēĸē saĵlanēr. Kompresºrler, 

yatak ve seallere sahiptir. Bu seallerde olabilecek kaaklar kabinde yaĵ kokusunun meydana 

gelmesine sebep olur. 

 

 

ġekil 2.3: APU üzerinde kompresörün yeri 
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¶ T¿rbin 

 

Amacē, pnºmatik enerjiyi mekanik enerjiye dºn¿ĸt¿rmektir. Yanma odasēndan ēkan 

gazlar, stator nozzleôlardan geerken hēzē artar, basēncē d¿ĸer. Hēzē artan gazlar t¿rbin 

kanatēklarēna hēzla arparak, t¿rbin arkēnē y¿ksek devirle dºnd¿rerek, ĸaft g¿c¿n¿n elde 

edilmesini saĵlayarak, egzozdan dēĸarē atēlēr. T¿rbin elemanlarē y¿ksek sēcaklēĵa maruz 

kaldēĵēndan ºzel metallerden yapēlmēĸtēr. Bu nedenle pahalēdēr. 

 

ġekil 2.4: APU üzerinde türbinin yeri 

¶ Yanma odasē 

Yanma olayēnēn oluĸtuĵu kēsēmdēr. Ķkinci kademeden gelen basēnlē hava yanma 

odasēna gelir. Sprey h©linde yakēt p¿sk¿rt¿l¿r. Oluĸan yakēt hava karēĸēmē buji vasētasēyla 

ateĸlenerek yanmanēn oluĸmasē saĵlanēr. Yakēt kesilmediĵi s¿rece yanma olayē devam eder. 

Yanan gazlar, t¿rbini evirdikten sonra egzozdan dēĸarē atēlēr. Yanma odasēndaki hava yakētla 

birleĸerek t¿rbine gaz ĸeklinde yºnlendirildiĵi gibi ayrēca alevi ortada tutma ve soĵutma 

gºrevini de yerine getirir. 

 

ġekil 2.5: APU üzerinde yanma odasının yeri 

¶ Y¿k kompresºr¿ ( Load compressor- bleed air ) bºl¿m¿ 

 

Bazē uaklarda bulunan y¿k kompresºr¿, yanma odasēndan ēkan gazlar ile t¿rbini 

evirerek ĸaft g¿c¿ elde eder. Bºylece ĸafta baĵlē olan y¿k kompresºr¿ de dºnmeĵe baĸlar. 

Kompresºr kendisi iin gerekli olan havayē APUônun giriĸ kēsmēndan temin eder. Y¿k 

kompresºr giriĸinde bulunan vaneôler sayesinde hava giriĸ miktarēnē deĵiĸtirerek uaĵēn 

ihtiyacē olan hava istenilen miktarda elde edilmiĸ olur. 
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ġekil 2.6: APU üzerinde yük kompresörünün yeri 

¶ Diĸli kutusu ( Gearbox ) bºl¿m¿ 

 
APUôdan g¿ alabilmemiz iin ok y¿ksek devirle dºnmesi gerekir. T¿rbinin 

dºnd¿r¿lmesiyle elde edilen ĸaft hareketi ile diĸli kutusu gerekli komponentlerin d¿ĸ¿k 

devirle dºnmelerini saĵlayan bir diĸli d¿zenidir. 

Diĸli kutusu ¿zerine baĵlē olan komponentler ĸunlardēr: 

 

ü Starter ü Yakēt kontrol ¿nitesi 

ü Generatºr ü Soĵutma fanē 

ü Yaĵ pompasē ü Centrifugal switch 

 

Resim 2.3: DiĢli kutusu üzerindeki parçalar 
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o Starter 

 

Starter diĸli kutusuna baĵlē olup APUônun alēĸmasē iin ilk hareketi saĵlayan uak 

bataryasēndan alēĸan DC akēmlē bir elektrik motorudur. APU alēĸēp belli bir devre geldikten 

sonra starter elektrik akēmēnē otomatik olarak kesilerek devre dēĸē ( % 35-% 50 RPM ) 

bērakēlēr. APU alēĸtērēlma esnasēnda starteri kullanērken, APU alēĸmadēĵē hallerde starteri 

arka arkaya kullanmamalēyēz. Starterin soĵumasē iin zaman aralēklarē vermeliyiz. Aksi 

halde starter sargēlarē yanabilir.  

 

Resim 2.4: Starter 

APU’yu start etmeden önce batarya voltajını kontrol etmeliyiz. Eğer batarya 

voltajı 22 volt’tan düĢükse APU’yu start etmemeliyiz. 
 

Generator konusu için Yardımcı Güç Ünitesi (APU) modülünün Öğrenme 

Faaliyeti–2 içeriğindeki elektriksel güç bağlantılarına bakınız. 
 

Yağ pompası (Oil Pomp) konusu için Yardımcı Güç Ünitesi (APU) modülünün 

Öğrenme Faaliyeti–3 içeriğindeki yağlama sistemine bakınız. 
 

Yakıt kontrol ünitesi (Fuel control ünit-FCU) konusu için Yardımcı Güç Ünitesi 

(APU) modülünün Öğrenme Faaliyeti–3 içeriğindeki yakıt sistemine bakınız. 

 

Soğutma fanı (Cooling fan) konusu için Yardımcı Güç Ünitesi (APU) modülünün 

Öğrenme Faaliyeti–3 içeriğindeki soğutma sistemine bakınız. 

 

o Centrifugal Switch 

 

APUôlarda bulunan, diĸli kutusuna baĵlē olan bu switch APU devrine gºre otomatik 

olarak alēĸan bir komponentôtir. 

 

Devrin artmasē ile dēĸarē doĵru aēlan aĵērlēklar bir ĸaft ¿zerinde dēĸarē doĵru aēlarak 

ĸaftē ileriye doĵru hareket ettirir. ķaftēn ileri doĵru hareketi ile altēnda bulunan ¿ adet 

switchôe basar. 
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2.3.3. Egzos Susturucu ( Muffler) Bölümü 
 

Egzos susturucu bºl¿m¿n¿ oluĸturan paralar ĸunlardēr. 

 

ü Egzos borusu 

ü Egzos susturucusu 

ü Isē yalētēm bºl¿m¿ 

ü Susturucu kelepesi 

ü Sēzdērmazlēk contalarē 

 

Egzoz borusu, egzoz gazēnē dēĸarēya yºnlendirir. Egzoz susturucusu, egzoz borusunda 

oluĸan sesi azaltēr. Isē yalētēm bºl¿m¿ ise, ekipmanlarē ēsē etkisinden korur. Sēzdērmazlēk 

contalarē, egzoz gazēnēn APU bºl¿m¿ne gemesini ºnler ve hava contalarē gibi alēĸēr. APU 

bºl¿m¿ne oksijen giriĸini engelleyerek yangēndan korur. 

 

ġekil 2.7: APU egzoz sistemi parçaları 

 

2.4. Yardımcı Güç Ünitesi Üzerindeki Bağlantılar  
 

2.4.1. Bleed Hava Bağlantısı (Bleed Air Supply) 
 

APU sistemler iin 30-45 PSI olan gerekli bleed hava basēncēnē saĵlamak zorundadēr. 

Basēnlē bleed havasē APU ¿zerinde bulunan g¿ (power) bºl¿m¿ kompresºr¿nden veya y¿k 

kompresºr¿ (load compressor) bºl¿m¿nden saĵlanēr. 

 

Y¿k kompresºr¿ndeki havanēn akēĸē hava giriĸ rehber kanatēklarē (IGV-inlet guide 

vanes) tarafēndan kontrol edilir. 

 

¢alēĸmasē mod¿lasyonlu shut off valfe benzer. Aēk ve kapalē arasēnda bir pozisyonda 

bulunur. Pnºmatik sistemden gelen isteĵe gºre shut off valf ayarlanabilir. 
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Resim 2.5: Bleed hava bağlantısı 

 

2.4.2. Elektriksel güç bağlantıları (Electrical power supply) 
 

ü Generator  (Jeneratör) 

 

Diĸli kutusuna baĵlē olup, diĸli kutusundan aldēĵē dºn¿ hareketi ile uak elektrik 

sistemi iin gerekli olan 115 V.AC,400 Hz ve 3 faz elektriĵi temin eder.APU Generator¿ 

sabit devirle dºner ve ana motor generatorleri ile yer deĵiĸtirilebilir. Generatorden elektrik 

alabilmemiz iin APU devri % 95 ¿zerinde olmalēdēr. 

APUôlerde motor generatoru gibi bir tane, APU b¿y¿kse iki tane generator vardēr. 

 

Resim 2.6: APU AC generator 
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2.5. Yardımcı Güç Ünitesi Kontrolleri 
 

2.5.1. APU ÇalıĢtırma, Durdurma ve Yükleme ĠĢlemleri  
 

APUôyu alēĸtērmadan ºnce dikkat edilecek hususlar: 

 

ü ¢alēĸtērma iĸlemine baĸlamadan ºnce APU switchôleri normal konumda olmalē. 

ü APUôyu alēĸtērmadan ºnce egzoz ēkēĸēnda kimse olmadēĵēna dikkat etmeli. 

ü Batarya voltajēnēn 24 voltôun ¿zerinde olduĵunu gºrmeli, aksi ise 

alēĸtērēlmamalē. 

ü Yangēn testini yaparak ilgili lambalarēn yandēĵēnē kontrol etmeli. 

 

B¿t¿n bu iĸlemleri gerekleĸtirdikten sonra APU alēĸtērma iĸlemlerini ilgili uak tipi 

alēĸtērma sērasēna gºre yapēlmalēdēr. 

 

APU alēĸtērēldēktan ve normal devrini bulduktan sonra APUôya hava ve elektrik 

y¿klemeden ºnce EGTônin uak tipine gºre belirtilen deĵerler iinde olduĵunu kontrol edilir 

ve daha sonra kontroll¿ bir ĸekilde APU y¿kleme iĸlemini gerekleĸtirilir . 

 

APU durdurma iĸleminde, APUôda iĸimiz bittikten sonra durdurmadan ºnce APU 

y¿kl¿ ise hava ve elektriĵi kestikten sonra APUônun soĵumasē, stabil olabilmesi iin y¿ks¿z 

iki dakika daha alēĸtērēldēktan sonra APU durdurulur. 

 

APUôlarda shutdown olayē master switch off konuma alēnmasēyla pnºmatik selenoid 

enerjilenir ve kompresºr havasē centrifugal switchôin %110 mikro switchôine basarak 

APUôyu shut down ettirir. 
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UYGULAMA FAALĠYETĠ 
 

Yardımcı güç ünitesindeki (APU) diĢli kutusunun bakımını yapınız. 

 

Resim 2.7: APU kesiti 

 

ĠĢlem Basamakları Öneriler 

ü Kullanēlacak malzemeler 

¶ Anahtar takēmē 

¶ Temizlik malzemesi 

¶ Kontrol aletleri 

ü Atºlye ve alēĸanlar iin emniyet 
tedbirlerini alēnēz. 

ü Diĸli kutusu ¿zerindeki komponentleri 
sºk¿n¿z. 

ü Diĸli kutusunu, yardēmcē g¿ ¿nitesi 
(APU) ¿zerinden sºk¿n¿z. 

ü Diĸli kutusunun temizliĵini yapēnēz. 

ü Diĸli kutusunun kontrollerini yapēnēz. 

Emniyet Tedbirleri 

ü Atºlye havalandērma sistemini 
alēĸtērēnēz. 

ü Yakēnēnēzda yangēn sºnd¿rme cihazlarē 
bulundurunuz. 

ü Uak Bakēm El Kitabēndaki (AMM) 

prosed¿r¿ uygulayēnēz.  

ü Diĸli kutusu ¿zerindeki starter, 
generator, yaĵ pompasē, yakēt kontrol 

¿nitesi ve soĵutma fanēnē sºk¿n¿z. 

ü Uak Bakēm El Kitabēndaki (AMM) 

prosed¿r¿ uygulayēnēz. 

ü Uak Bakēm El Kitabēndaki (AMM) 

prosed¿r¿ uygulayēnēz. 

ü Uak Bakēm El Kitabēndaki (AMM) 

prosed¿r¿ uygulayēnēz. 

 

UYGULAMA FAALĠYETĠ 
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KONTROL LĠSTESĠ 
 

 

Bu faaliyet kapsamēnda aĸaĵēda listelenen davranēĸlardan kazandēĵēnēz beceriler iin 

Evet, kazanamadēĵēnēz beceriler iin Hayır kutucuĵuna  (X) iĸareti koyarak kendinizi 

deĵerlendiriniz. 
 

 

Değerlendirme Ölçütleri Evet Hayır 

1. Diĸli kutusunu, yardēmcē g¿ ¿nitesinden (APU) sºkmeden ºnce atºlye 
ve alēĸanlar iin emniyet tedbirlerini aldēnēz mē? 

  

2. Diĸli kutusunun, yardēmcē g¿ ¿nitesinden (APU) sºk¿lmesi iĸleminde 
Uak Bakēm El Kitabēndaki (AMM) prosed¿r¿ uyguladēnēz mē? 

  

3. Diĸli kutusu ¿zerindeki komponentleri sºkt¿n¿z m¿?   

4. Diĸli kutusunu yardēmcē g¿ ¿nitesi ¿zerinden sºkt¿n¿z m¿?   

5. Diĸli kutusunun kontrollerini yaptēnēz mē?   
 

 

DEĞERLENDĠRME 
 

Deĵerlendirme sonunda ñHayırò ĸeklindeki cevaplarēnēzē bir daha gºzden geiriniz. 

Kendinizi yeterli gºrm¿yorsanēz ºĵrenme faaliyetini tekrar ediniz. B¿t¿n cevaplarēnēz 

ñEvetò ise ñ¥lme ve Deĵerlendirmeòye geiniz. 
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ÖLÇME VE DEĞERLENDĠRME 
AĢağıdaki soruları dikkatlice okuyunuz ve doğru seçeneği iĢaretleyiniz. 

 

1. Aĸaĵēdakilerden hangisi yardēmcē g¿ ¿nitesinin (APU) g¿ (power) bºl¿m¿ parasē 

deĵildir? 

A) Kompresºr  B) Yanma odasē 

C) Yakēt kontrol ¿nitesi  D) T¿rbin  
 

2. Yardēmcē g¿ ¿nitesinde (APU) kompresºr¿n gºrevi aĸaĵēdakilerden hangisidir? 

A) Mekanik enerjiyi, pnºmatik enerjiye evirmektir. 

B) Mekanik enerjiyi, kimyasal enerjiye evirmektir. 

C) Pnºmatik enerjiyi, mekanik enerjiye evirmektir. 

D) Kimyasal enerjiyi, elektrik enerjisine evirmektir. 
 

3. Yardēmcē g¿ ¿nitesinde (APU) t¿rbinin gºrevi aĸaĵēdakilerden hangisidir? 

A) Mekanik enerjiyi, pnºmatik enerjiye evirmektir. 

B) Mekanik enerjiyi, kimyasal enerjiye evirmektir. 

C) Pnºmatik enerjiyi, mekanik enerjiye evirmektir. 

D) Kimyasal enerjiyi, elektrik enerjisine evirmektir.  
 

4. Yanma olayē, yardēmcē g¿ ¿nitesinin (APU) hangi kēsmēnda meydana gelir? 

A) Yanma odasēnda  B) Kompresºrde 

C) T¿rbinde   D) Y¿k kompresºr¿nde 
 

5. Aĸaĵēdakilerden hangisi APU hava giriĸ sistemi paralarēndan deĵildir? 

A) Hava giriĸ actuatoru  B) Hava giriĸ borusu 

C) Hava giriĸ kapaĵē  D) Hava giriĸ kompresºr¿ 
 

6. Yardēmcē g¿ ¿nitesinde (APU) komponentlerin alēĸmasē iin t¿rbin ēkēĸ devrini 
d¿ĸ¿ren kēsēm aĸaĵēdakilerden hangisidir? 

A) Starter    B) Generatºr 

C) Y¿k kompresºr¿  D) Diĸli kutusu 
 

7. Aĸaĵēdakilerden hangisi diĸli kutusu ¿zerinde baĵlē olan komponentlerden deĵildir? 

A) Soĵutma fanē   B) Atomizer 

C) Yakēt kontrol ¿nitesi  D)Generator 
 

8. Aĸaĵēdakilerden hangisi egzoz susturucu (muffler) bºl¿m¿ parasē deĵildir? 

A) Egzoz susturucusu   B) Bleed hava borusu    

C) Isē yalētēm bºl¿m¿  D) Sēzdērmazlēk contalarē 
 

ÖLÇME VE DEĞERLENDĠRME 
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DEĞERLENDĠRME 
 

 

Cevaplarēnēzē cevap anahtarēyla karĸēlaĸtērēnēz. Yanlēĸ cevap verdiĵiniz ya da cevap 

verirken teredd¿t ettiĵiniz sorularla ilgili konularē faaliyete geri dºnerek tekrarlayēnēz. 

Cevaplarēnēzēn t¿m¿ doĵru ise bir sonraki ºĵrenme faaliyetine geiniz. 
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ÖĞRENME-FAALĠYETĠ-3 
 
 

 

 

Bakēm dok¿manlarēnda (AMM) belirtildiĵi ĸekilde yardēmcē g¿ ¿nitesinin (APU) 

koruma sistemlerinin kontrol¿n¿ hatasēz yapabileceksiniz. 

 

 

 
 

ü Uaktaki yardēmcē g¿ ¿nitesi (APU) sistemleri nelerdir? Uak cockpitôinde 

yardēmcē g¿ ¿nitesi (APU) ile ilgili olarak alēĸan sistemler hakkēnda pilota 

gerekli bilgileri veren gºstergeler nelerdir? Bu konular hakkēnda ºĵretmeninizin 

rehberliĵinde araĸtērma yaparak gºzlemleyiniz ve bilgi toplayēnēz. 

 

3. YARDIMCI GÜÇ ÜNĠTESĠ (APU) 

SĠSTEMLERĠ 
 

3.1. Yardımcı Güç Ünitesi Sistemleri 
 

APU sistemleri ana motorlara benzemekle beraber daha deĵiĸik ve otomatik alēĸan 

bir sistemdir. 

 

APUô daki sistemler ĸunlardēr: 

 
ü Yakēt sistemi 

ü Yaĵlama sistemi 

ü Hava sistemi 

ü Ateĸleme sistemi 

ü Soĵutma sistemi 

ü Yangēn ihbar ve sºnd¿rme sistemi 

ü Gºsterge sistemi (Ķndikasyon) 

 

3.1.1. Yakıt sistemi 

 
Yakēt sistemi, sistemin ihtiyacē olan yakētē devir ve APUônun y¿kl¿ ve y¿ks¿z 

durumlarēna gºre ºl¿l¿ olarak atomizere gºnderen, otomatik alēĸan bir sistemdir. APU 

devrinin sabit kalmasēnē ve egzoz sēcaklēk limitlerini belli deĵerlerde kalmasēnē saĵlayarak 

APUônun d¿zenli alēĸmasēnē temin eder. 

ÖĞRENME FAALĠYETĠ-3 

AMAÇ 

ARAġTIRMA 
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APU yakēt sistemi deĵiĸik uak tiplerine gºre farklē komponentler ihtiva etmelerine 

raĵmen genel komponentleri ĸunlardēr: 

ü Alak basēn yakēt filtresi  

ü Yakēt kontrol ¿nitesi 

ü Y¿ksek basēn yakēt filtresi 

ü Atomizer 

 

ġekil 3.1: Yakıt sistemi Ģeması 

 
ü Alçak basınç yakıt filtresi 

 

Genelde kaĵēt filtreler olup uak yakēt sisteminden boosterôlerden gelen yakētēn 

iindeki partik¿llerin temizlenmesini saĵlar. Filtre tēkandēĵēnda sistemin yakētsēz kalmamasē 

iin by-pass sistemi konmuĸtur. Filtreleri yerine takmadan ºnce contalarēna ve yerlerine tam 

oturduklarēna dikkat edilmelidir. 

 

ü Yakıt kontrol ünitesi 

 

Diĸli kutusu ¿zerinde bulunan ¿nite, uak yakēt tankēndan boosterôle gelen yakētēn 

filtreden geirdikten sonra APUônun ihtiyacēnē alēĸma koĸullarēna gºre ºl¿l¿ olarak yanma 

odasēna gºnderen yakēt pompasēdēr. 

 

¦zerinde sistemin d¿zenli ve ayarlē bir ĸekilde alēĸmasēnē temin eden elemanlar 

mevcuttur. Ķinde dolaĸan yakēt aynē zamanda yaĵlama gºrevini de yapar. Yakēt kontrol 

¿nitesi ¿zerindeki yakēt solenoidi, APU devri % 7-10 RPM olduĵunda enerjilenerek aēlēr ve 

yakēta yol verir.  
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ü Yüksek basınç yakıt filtresi 
 

APU yakēt pompasē ēkēĸēnda bulunan kaĵēt bir filtredir. Periyodik olarak kontrol 

edilmeli ve gerektiĵinde deĵiĸmelidir. 
 

ü Atomizer 
 

Yanma odasē ¿zerine baĵlanmēĸ olup uak tiplerine gºre deĵiĸik miktardadēr. APU 

yakēt sisteminden gelen yakētēn yanma odasēna pulvarize bir ĸekilde p¿sk¿rt¿lmesini saĵlar. 
 

3.1.2. Yağlama Sistemi 
 

Yaĵlamanēn amacē, alēĸan paralar arasēndaki s¿rt¿nmeyi azaltmak, ēsēnan 

kēsēmlardaki ēsēyē ¿zerine almak yani soĵutma gºrevini yapmak, aĸēnmayē minimuma 

indirmektir. 

APUôda yaĵlanan ana kēsēmlar diĸli kutusu ile APU yataklarēdēr. 

Yaĵlama sisteminin elemanlarē ĸunlardēr: 
 

ü Yaĵ tankē 

ü Yaĵ pompasē 

ü Dºn¿ĸ pompasē 

ü Yaĵ basēn reg¿latºr valfē 

ü Yaĵ filtresi 

ü Yaĵ soĵutucusu 

 

ġekil 3.2: Yağlama sistemi Ģeması 
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ü Yağ tankı 

 

APUôlar iin gerekli miktarda yaĵ depolayan yaĵ tanklarēnēn ¿zerinde doldurma 

kapaklarē ve yaĵ miktar gºstergesi bulunur. 

 

Resim 3.1: Yağ tankı 

ü Yağ pompası 

 

Diĸli kutusu ¿zerinde bulunan ve hareketini diĸli kutusundan alan yaĵ pompasē, dºn¿ĸ 

(scavenge) pompa ile beraber dºner. ¦zerinde yaĵ filtresi ve yaĵ reg¿latºr¿ gibi sistem 

elemanlarē bulunur. 

Yaĵ pompasēnēn gºrevi, yaĵ tankēndan almēĸ olduĵu yaĵ ile APUô ya ait yataklarē ve 

yaĵlanmasē gereken kēsēmlarē yaĵlayarak APUônun d¿zenli alēĸmasēnē temin etmektedir. 

 

Resim 3.2: Yağ pompası 
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ü DönüĢ pompası 

 

APUôda gerekli yaĵlama iĸlemi yapēldēktan sonra sisteme basēlan yaĵē emerek yaĵ 

soĵutucusuna ve buradan da yaĵē depoya geri iade eder.  

 

ü Yağ basınç regülatör valfi 

 

Yaĵ pompasēnēn basmēĸ olduĵu yaĵ basēncēnē, deĵiĸik APU tiplerine gºre ayarlanmēĸ 

olan belli bir basēn deĵerinde sisteme kontroll¿ bir ĸekilde gºndermektir. 

 

Resim 3.3: Yağ basınç regülatör valfi 

 
ü Yağ filtresi 

 

Yaĵēn sisteme gitmeden ºnce iinde bulunabilecek partik¿llerden temizlenerek 

sisteme temiz bir yaĵ gºnderilmesi amacēyla yaĵ sistemine konulmuĸ kaĵēt filtrelerdir. Bazē 

filtreler tēkandēĵēnda indikatºrleri dēĸarē ēkar. Filtre tēkalē ise by-pass valfleri devreye 

girer.Yaĵ filtresini yerine takmadan ºnce contasēnē kontrol etmeli ve filtreyi yerine 

yerleĸtirdikten sonra kapaĵē takēlmalēdēr. 
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Resim 3.4: Yağ filtresi ve indikatörü 

ü Yağ soğutucusu 

 

Yaĵ soĵutucusu, ierisinde yaĵēn bulunduĵu birok al¿minyum borulardan 

oluĸmuĸtur. Soĵutma havasē, bu borular arasēndan geerken yaĵēn soĵutulmasē saĵlanmēĸ 

olur. 

 

Resim 3.5: Yağ soğutucusu 
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3.1.3. Hava Sistemi (Bleed Air System) 
 

Sistemin amacē, uak sistemleri iin gerekli olan havayē kontroll¿ bir ĸekilde temin 

etmektir.  

APU devri % 95 olunca APU y¿k almaya hazēr duruma gelmiĸtir. Kompresºrlerden 

gelen hava kontroll¿ bir ĸekilde egzoz sēcaklēĵēna gºre istenilen miktarlarda ve 

mod¿lasyonlu olarak alēĸan y¿k kontrol valfē ile uak sistemlerinde kullanēlmak ¿zere 

gºnderilir. Bu havanēn basēncē yaklaĸēk olarak 40-42 PSIôdēr. 

 

ü Yük kompresör kontrol sistemi (load compressor control system) 

 

Uaklarda sistemin hava ihtiyacēnē elektronik kontrol kutusu (ECB) komutuyla APU 

devrine ve y¿k kompresºr¿ giriĸ havasēnēn vaneôler vasētasēyla ayarlanmasē ile uak 

sisteminin ihtiyacē olan yeterli hava temin edilir. Bu sistemde bulunan surge control valfden 

uak sisteminden hava alēnmadēĵē zaman vaneôler kapalē olduĵu iin y¿k kompresºr¿nden 

elde edilen hava surge kontrol valfden atmosfere dēĸarē atēlarak kompresºr stallôunun 

meydana gelmesi ºnlenmiĸ olur. 

 

ü Yük kontrol sistemi (load control system) 
 

APUôlarda kompresºr ikinci kademesinden alēnan hava reg¿latºrle belirli bir basēnca 

ayarlanēr. Eĵer reg¿latºr basēncē fazla ise egzoz sēcaklēĵēn artmasēna neden olur.  

Reg¿latºrde ayarlanan hava load kontrol valfi ama havasē olarak gºnderilir. Kontrol 

valfi kokpitten ilgili switchine kumanda etmek suretiyle aēlmasē saĵlanēr ve sisteme hava 

gitmesi temin edilir. Fakat sisteme havanēn gitmesi egzoz sēcaklēĵēnēn artmasēna neden olur. 

Bu sēcaklēĵēn belirli limitler iinde kalmasēnē saĵlayan termostatlar mevcuttur. 
 

ü Yük kontrol termostatı 
 

Egzoz flanĸēna monte edilmiĸ olan termostatlar egzoz sēcaklēĵēnē (EGT) daima kontrol 

altēnda tutar. Egzoz gaz sēcaklēĵē maksimum deĵere ulaĸēnca y¿k kontrol valfinin aēlmasēnē 

saĵlayan havayē atmosfere kaērēr, valfin kapanmasēnē temin ederek egzoz gaz sēcaklēĵēnēn 

belli limitler iinde kalmasē saĵlanēr. Uak tipine gºre shimôli ve shimôsiz olmak ¿zere ikiye 

ayrēlēr. 
 

ü Yük kontrol valfi (load control valve) 
 

APU devri % 95ôin ¿zerinde iken cocpittôen valfe ait switchôe kumanda edildiĵinde 

elektriksel olarak aēlēr. Bu valf elektrik kumandalē pnºmatik mod¿lasyonlu alēĸan bir 

valftir. Havanēn sisteme gºnderilmesi iin bir musluk gºrevi yapar. 
 

3.1.4. Soğutma Sistemi (Cooling System) 
 

Soĵutma sisteminin amacē; APU jeneratºr¿, APU yaĵ sistemini ve APU 

kompartēmanēnēn soĵutmaktēr. Diĸli kutusuna baĵlē olan ve hareketini diĸli kutusundan alan 

soĵutma fanē (cooling fan) vasētasēyla APU sistemlerinin soĵutulmasē temin edilir. 
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ġekil 3.3: Soğutma sistemi Ģeması 

3.1.5. AteĢleme Sistemi 
 

Ateĸleme sisteminin gºrevi, bataryadan gelen DC akēmē, ateĸleme kutusunda belli bir 

voltaja y¿kselterek bujilere gºndermektir. Buji kēvēlcēmē ile yanma odasēndaki yakēt hava 

karēĸēmēnēn ateĸlenmesi, yanma olayēnēn baĸlatēlmasēnē saĵlar. 

 

Ateĸleme sisteminde bujiler yaklaĸēk olarak % 7-10 devirde ateĸlemeye baĸlar. Devir 

% 95ô i bulunca otomatik olarak devre dēĸē kalēr. 

 

Ateĸleme sisteminin elemanlarē ĸunlardēr: 

 

ü Uak bataryasē 

ü Ateĸleme kutusu 

ü Buji 
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Resim 3.6: AteĢleme sistemi parçaları 

3.1.6. Yangın Ġhbar ve Söndürme Sistemi 
 

APUôda herhangi bir yangēn olduĵunda sistemi kontrol altēna almaya yarayan bu 

sistem, yangēn tipleri, ikaz korna ve lambalarēyla kontrol switchôlerinden ibarettir. 

APUô yu alēĸtērmadan ºnce ilk yapēlacak iĸlem APU ile ilgili yangēn testini 

yapmaktēr. 

APUô da yangēn ēktēĵēnda ilk yapēlacak iĸ, en yakēnēmēzda bulunan APU switchôine 

kumanda ederek APUôyu durdurmak ve yangēn t¿plerini patlatmaktēr. Fakat bu olay bazē 

uaklarda otomatik olarak meydana gelmektedir. 

 

ġekil 3.4: Yangın ihbar ve söndürme sistem Ģeması ve switch’leri 



 

 35 

3.1.7. Gösterge Sistemi 
 

Sistemin amacē APU ile ilgili olarak alēĸan sistemlerin normal deĵerler ierisinde 

olduĵunu ve ºĵrenilmesine ve cockpitôe gerekli bilgilerin temin edilmesini saĵlamaktēr. 

Bunlar genel olarak APU devrini, egzoz sēcaklēĵēnē ve bazē uaklarda APUônun alēĸma 

s¿resini gºsterir. Ayrēca bazēlarēna da yaĵ seviye gºstergeleri ilave edilmiĸtir. 

 

Resim 3.7: Cockpit’teki APU göstergesi 

ü Devir göstergesi 

 

APUônun alēĸmasē esnasēnda APU devri ile ilgili bilgileri kokpitteki indikatºrlerde 

gºrmemizi temin eden bir sistemdir. 

 

APU devrinin indikatºre iletilmesi bazē uaklarda takometre jeneratºr¿ ile bazē 

uaklarda ise speed sensor (monopol) ile temin edilmiĸtir.  

 

ü Isı göstergesi 

 

APU egzoz sēcaklēĵēnēn kokpitteki indikatºrôlerde gºr¿lmesinin temin eden bir 

sistemidir. 

 

EGTônin kokpitteki indikatºre iletilmesi egzoz kēsmēna yerleĸtirilmiĸ olan 

thermocouple diye adlandērdēĵēmēz hissedicilerle saĵlamaktadēr. 

 

ü Yağ seviye göstergesi 

 

APU yaĵ tankēnda bulunan mevcut yaĵēn ºĵrenilmesi bu sistemle temin edilir. 

 

Yaĵ seviyesini yaĵ tankēnēn yanēnda bulunan yaĵ seviyesi kokpitteki bir indikatºrde 

gºr¿lebilmektedir. 
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Yaĵ seviyesinin kokpitteki indikatºrde gºsterilmesi transmitter vasētasēyla 

saĵlanmaktadēr. 

 

ü Hours meter 

 

APUônun alēĸtēĵē s¿reyi gºsterir. Ancak APU devri % 95 olunca hours meter 

alēĸmaya baĸlar. APU shutdown olduĵunda da devre dēĸē kalēr. 

 

APUô larda indikatºr APUônun ¿zerindedir. Fakat bazē uaklarda bu indikatºr pilot 

kabinindeki bir panel ¿zerinde bulunmaktadēr. 

 

Resim 3.8: Hours meter 
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UYGULAMA FAALĠYETĠ 
Yakıt sistemindeki alçak basınç filtresinin bakım iĢlemini yapınız. 

 

ġekil 3.5: Yakıt filtre Ģeması 

ĠĢlem Basamakları Öneriler 

Kullanılacak malzemeler 

¶ Yakēt filtre contalarē  

¶ (O-ring ve Backup ring) 

¶ Conta sºk¿m ve montaj aletleri 

¶ Yakēt filtre elemanē 

ü Atºlye ve alēĸanlar iin emniyet 
tedbirlerini alēnēz. 

ü Yardēmcē g¿ ¿nitesi (APU) yerleĸtirme 
bºl¿m¿ndeki filtre montaj kapaĵēnē 

sºk¿n¿z. 

ü Filtre anaĵēnē (filter bowl) fi ltre 

gºvdesinden (filter housing) sºk¿n¿z. 

ü Filtre elemanēnē filtre gºvdesinden (filter 
housing) sºk¿n¿z. 

ü Filtre gºvdesi (filter housing) ¿zerindeki 
eski contalarē (O-ring ve Backup rings) 

sºk¿n¿z. 

ü Filtre gºvdesi (filter housing) ¿zerindeki 
conta yuvalarēnē kontrol ederek 

temizleyiniz.  

ü Filtre gºvdesi (filter housing) ¿zerine 
yeni contalarē (O-ring ve Backup rings) 

takēnēz. 

Emniyet Tedbirleri 

ü Atºlye havalandērma sistemini 
alēĸtērēnēz. 

ü Yakēnēnēzda yangēn sºnd¿rme cihazlarē 
bulundurunuz. 

ü Uak bakēm talimatēndaki (AMM) 

prosed¿r¿ uygulayēnēz. 

ü Filtre indikatºr¿ne bakarak filtrenin 
tēkalē olup olmadēĵēnē kontrol ediniz. 

ü Uak bakēm talimatēndaki (AMM) 
prosed¿r¿ uygulayēnēz. 

ü Uak bakēm talimatēndaki (AMM) 
prosed¿r¿ uygulayēnēz. 

ü Filtre contalarēnē (O-ring ve Backup 

rings) filtre gºvdesinden sºkerken conta 

sºkme ve takma aletlerini kullanēnēz. 

ü Uak bakēm talimatēndaki (AMM) 
prosed¿r¿ uygulayēnēz. 

ü Filtre contalarēnē (O-ring ve Backup 

rings) filtre gºvdesine takarken conta 

sºkme ve takma aletlerini kullanēnēz. 

ü Contayē zedeleyip koparmayēnēz. 

UYGULAMA FAALĠYETĠ 
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Resim 3.9: O-ring Conta 

 

ü Yeni filtre elemanēnē filtre gºvdesine 
(filter housing) takēnēz. 

 

 

ü Uak bakēm talimatēndaki (AMM) 
prosed¿r¿ uygulayēnēz. 

 

Resim 3.10: Kağıt ve tel tip filtre elemanı 

ü Filtre anaĵēnē (filter bowl) filtre 

gºvdesine (filter housing) takēnēz. 

ü Uak yakēt besleme sisteminden filtreye 
gelen yakēt hattēnē aēnēz. 

ü Uak bakēm talimatēndaki (AMM) 
prosed¿r¿ uygulayēnēz. 

ü Uak bakēm talimatēndaki (AMM) 
prosed¿r¿ uygulayēnēz. 
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KONTROL LĠSTESĠ 
 

Bu faaliyet kapsamēnda aĸaĵēda listelenen davranēĸlardan kazandēĵēnēz beceriler iin 

Evet, kazanamadēĵēnēz beceriler iin Hayır kutucuĵuna  (X) iĸareti koyarak kendinizi 

deĵerlendiriniz. 
 

Değerlendirme Ölçütleri Evet Hayır 

1. Atºlye ve alēĸanlar iin emniyet tedbirlerini aldēnēz mē?   

2. Yardēmcē g¿ ¿nitesi (APU) yakēt sistemindeki yakēt filtresini bakēm 
iĸleminde Uak Bakēm El Kitabēndaki (AMM) prosed¿r¿ 

uyguladēnēz mē? 

  

3. Yardēmcē g¿ ¿nitesi (APU) yerleĸtirme bºl¿m¿ndeki filtre montaj 

kapaĵēnē sºkt¿n¿z m¿? 

  

4. Filtre anaĵēnē (filter bowl) filtre gºvdesinden (filter housing) 

sºkt¿n¿z m¿? 

  

5. Filtre elemanēnē filtre gºvdesinden (filter housing) sºkt¿n¿z m¿?   

6. Filtre contalarēnē (O-ring ve Backup rings) filtre gºvdesinden 

sºkerken conta sºkme ve takma aletlerini kullandēnēz mē? 

  

7. Filtre gºvdesi (filter housing) ¿zerindeki conta yuvalarēnē kontrol 

ederek temizlediniz mi? 

  

8. Filtre contalarēnē (O-ring ve Backup rings) filtre gºvdesine takarken 

conta sºkme ve takma aletlerini kullandēnēz mē? 

  

9. Yeni filtre elemanēnē filtre gºvdesine (filter housing) taktēnēz mē?   

10. Filtre anaĵēnē (filter bowl) filtre gºvdesine (filter housing) taktēnēz 
mē? 

  

11. Uak yakēt besleme sisteminden filtreye gelen yakēt hattēnē atēnēz 
mē? 

  

 

 

DEĞERLENDĠRME 
 

Deĵerlendirme sonunda ñHayırò ĸeklindeki cevaplarēnēzē bir daha gºzden geiriniz. 

Kendinizi yeterli gºrm¿yorsanēz ºĵrenme faaliyetini tekrar ediniz. B¿t¿n cevaplarēnēz 

ñEvetò ise ñ¥lme ve Deĵerlendirmeòye geiniz. 
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¥L AĢağıdaki soruları dikkatlice okuyunuz ve doğru seçeneği iĢaretleyiniz. 

ÖLÇME VE DEĞERLENDĠRME 
1. Aĸaĵēdakilerden hangisi yardēmcē g¿ ¿nitesi (APU) sistemlerinden deĵildir? 

A) Yaĵlama sistemi B) Buza mani sistem 

C) Yakēt sistemi D) Gºsterge sistemi 

 

2. Aĸaĵēdakilerden hangisi yakēt sisteminin komponentlerinden deĵildir? 

A) Yakēt kontrol ¿nitesi B) Yakēt filtresi 

C) Buji D) Atomizer 

 

3. Yakētēn ierisindeki partik¿llerin temizlenmesini saĵlayan yakēt sistemi parasē 

aĸaĵēdakilerden hangisidir? 

A) Yakēt filtresi B) Yaĵ filtresi 

C) By-pass filtresi D) Hava filtresi 

 

4. Yakēt sisteminden gelen yakētēn yanma odasēna p¿sk¿rt¿lmesini saĵlayan para 

aĸaĵēdakilerden hangisidir? 

A) Emme manifoldu B) Enjektºr 

C) Buji D) Atomizer 

 

5. Aĸaĵēdakilerden hangisi yaĵlama sisteminin paralarēndan deĵildir? 

A) Yaĵ pompasē B) Dºn¿ĸ pompasē 

C) Yaĵ termostatē D) Yaĵ basēn reg¿latºr valfi 

 

6. Yaĵlama sistemindeki yaĵ pompasē hareketini nereden alēr? 

A) Diĸli kutusundan B) Genaratºrden 

C) Starterden D) T¿rbinden 

 

7. Yaĵ pompasēnēn sisteme basmēĸ olduĵu basēn deĵerini ºlen valf aĸaĵēdakilerden 

hangisidir? 

A) Check valf B) Yaĵ pompasē ēkēĸ valfi 

C) Yaĵ selektºr valfi D) Yaĵ basēn reg¿latºr valfi 

 

8. Aĸaĵēdakilerden hangisi ateĸleme sistemi paralarēndan deĵildir? 

A) Uak bataryasē B) Atomizer 

C) Ateĸleme kutusu D) Buji 
 

 

DEĞERLENDĠRME 
 

Cevaplarēnēzē cevap anahtarēyla karĸēlaĸtērēnēz. Yanlēĸ cevap verdiĵiniz ya da cevap 

verirken teredd¿t ettiĵiniz sorularla ilgili konularē faaliyete geri dºnerek tekrarlayēnēz. 

Cevaplarēnēzēn t¿m¿ doĵru ise bir sonraki ºĵrenme faaliyetine geiniz. 

ÖLÇME VE DEĞERLENDĠRME 
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ÖĞRENME FAALĠYETĠ–4 
 

 
 

 

Bakēm dok¿manlarēnda (AMM) belirtildiĵi ĸekilde yardēmcē g¿ ¿nitesini (APU) 

uaĵa takabileceksiniz. 

 

 

 

 
 

ü Yardēmcē g¿ ¿nitesi (APU) uak ¿zerinde yerine takēlērken kullanēlan el ve g¿ 

aletleri nelerdir? Yardēmcē g¿ ¿nitesi (APU) uaĵa takēldēktan sonra ¿zerine 

baĵlanan sistemler nelerdir? ¥ĵretmeninizin rehberliĵinde araĸtērma yaparak 

gºzlemleyiniz. 

 

4. YARDIMCI GÜÇ ÜNĠTESĠNĠ (APU) 

UÇAĞA TAKMAK 
 

4.1. Yardımcı Güç Ünitesinin Uçağa Takılması 
 

Yardēmcē g¿ ¿nitesi (APU), Uak Bakēm El Kitabēnda (AMM)  belirtilen talimatlara 

gºre uak ¿zerindeki yerine takēlēr. 

 

APU asansºr¿ ekipmanē (APU hoist equipment) uak ¿zerindeki tavan ve yan duvar 

baĵlantēlarēna sabitlenir. APU asansºr¿ ekipmanēnēn ucundaki baĵlantē kablosu vin ile 

ayarlanarak taĸēyēcē araba ¿zerindeki APUôya baĵlantēsē yapēlēr. 

 

APU vin ile kuyruk konisindeki bºl¿m¿ne kaldērēlēr. APU ¿zerine shock mount 

baĵlantēlarē yapēlēr. Shock mountôlar destekleyici rodôlara baĵlanarak Uak Bakēm El 

Kitabēndaki (AMM) deĵerlere gºre torklanēr.  

ÖĞRENME FAALĠYETĠ-4 

AMAÇ 

ARAġTIRMA 
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ġekil 4.1: APU bölümü bağlantıları 

APUônun ekipman (equipment) ve egzoz susturucusu (muffler) bºl¿m¿ baĵlantēlarē 

yapēlēr. Uak gºvdesindeki yerine giriĸ kapaĵēnēn pimli baĵlantēsē yapēlēr.Giriĸ kapaĵēnēn i 

kēsmēna rodôlar takēlēr.Uak gºvdesindeki APU giriĸ kapaĵē kilitli mandallar ile kapatēlarak 

sabitlenir.Yardēmcē g¿ ¿nitesinin (APU) uaĵa takēlma iĸlemi tamamlanmēĸ olur. 

 

ġekil 4.2: APU asansörü ekipmanı ile APU’nun uçağa takılması 
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UYGULAMA FAALĠYETĠ 
 

Yardımcı güç ünitesinin (APU) uçağa takılması 
 

 

ĠĢlem Basamakları Öneriler 

ü Kullanılacak malzemeler 

¶ APU asansºr¿ ekipmanē ( APU 
hoist equipment ) 

¶ Taĸēyēcē araba 

¶ Taĸēma sabitleyicisi ( handling 
fixture ) 

ü Atºlye ve alēĸanlar iin emniyet 
tedbirlerini alēnēz. 

ü Yardēmcē g¿ ¿nitesini (APU) taĸēma 
sabitleyicisine yerleĸtirip uaĵēn yanēna 

taĸēyēnēz. 

ü APU asansºr¿ ekipmanēnē ( APU hoist 

equipment ) uak ¿zerindeki baĵlantē 

yerine takēnēz. 

ü APU asansºr¿ ekipmanēnē ( APU hoist 
equipment ) yardēmcē g¿ ¿nitesine 

(APU) baĵlayēnēz. 

ü Yardēmcē g¿ ¿nitesini (APU) uak 
¿zerindeki  bºl¿m¿ne APU asansºr¿ 

ekipmanē ( APU hoist equipment ) ile 

kaldērēnēz. 

ü Yardēmcē g¿ ¿nitesinin (APU)  
destekleyici rodôlara (support rod) 

baĵlayan vibrasyon isolatorlerini (shock 

mounts) takēnēz. 

ü APU asansºr¿ ekipmanēnē ( APU hoist 
equipment ) uak ¿zerindeki baĵlantē 

yerinden sºk¿n¿z. 

ü Yardēmcē g¿ ¿nitesi (APU) ekipman ve 

egzoz susturucusu bºl¿mleri arasēndaki 

baĵlantēlarē takēnēz. 

ü Yardēmcē g¿ ¿nitesi (APU) giriĸ 
kapaĵēnē uak ¿zerindeki yerine takēnēz. 

ü Yardēmcē g¿ ¿nitesi (APU) giriĸ 
kapaĵēnē kapatēnēz. 

Emniyet Tedbirleri 

ü Atºlye havalandērma sistemini 

alēĸtērēnēz. 

ü Yakēnēnēzda yangēn sºnd¿rme cihazlarē 
bulundurunuz. 

ü Yardēmcē g¿ ¿nitesini (APU) uaĵēn 
yanēna taĸēmak iin taĸēyēcē araba 

kullanēnēz. 

ü Uak Bakēm El Kitabēndaki (AMM) 

prosed¿r¿ uygulayēnēz. 

ü APU asansºr¿ ekipmanē ( APU hoist 
equipment ) ile yardēmcē g¿ ¿nitesi 

(APU) arasēndaki kablo baĵlantē 

mesafesini vin ile ayarlayēnēz. 

ü Uak Bakēm El Kitabēndaki (AMM) 

prosed¿r¿ uygulayēnēz. 

ü APU asansºr¿ ekipmanēnēn ( APU hoist 
equipment ) vincini kullanēnēz. 

ü Uak Bakēm El Kitabēndaki (AMM) 

prosed¿r¿ uygulayēnēz. 

ü Uak Bakēm El Kitabēndaki (AMM) 

prosed¿r¿ uygulayēnēz. 

ü Uak Bakēm El Kitabēndaki (AMM) 

prosed¿r¿ uygulayēnēz. 

ü Uak Bakēm El Kitabēndaki (AMM) 

prosed¿r¿ uygulayēnēz. 

ü Yardēmcē g¿ ¿nitesi (APU) giriĸ 
kapaĵēnē kapatmak iin ¿zerindeki kilit 

mandallarēnē kullanēnēz. 

UYGULAMA FAALĠYETĠ 
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KONTROL LĠSTESĠ 
 

 

Bu faaliyet kapsamēnda aĸaĵēda listelenen davranēĸlardan kazandēĵēnēz beceriler iin 

Evet, kazanamadēĵēnēz beceriler iin Hayır kutucuĵuna (X) iĸareti koyarak kendinizi 

deĵerlendiriniz. 
 

Değerlendirme Ölçütleri Evet Hayır 

1. Yardēmcē g¿ ¿nitesini (APU) uaĵa takmadan ºnce atºlye ve 
alēĸanlar iin emniyet tedbirlerini aldēnēz mē? 

  

2. Yardēmcē g¿ ¿nitesinin uaĵa takēlmasē iĸleminde Uak Bakēm El 

Kitabēndaki (AMM) prosed¿r¿ uyguladēnēz mē? 

  

3. Yardēmcē g¿ ¿nitesini taĸēma sabitleyicisine yerleĸtirdiniz mi?   

4. APU asansºr¿ ekipmanēnē ( APU hoist equipment ) uak ¿zerindeki 
baĵlantē yerine taktēnēz mē? 

  

5. APU asansºr¿ ekipmanēnē yardēmcē g¿ ¿nitesine (APU) vinci 
kullanarak baĵladēnēz mē? 

  

6. Yardēmcē g¿ ¿nitesini (APU) uak ¿zerindeki bºl¿m¿ne APU 

asansºr¿ ekipmanē ile kaldērdēnēz mē? 

  

7. Yardēmcē g¿ ¿nitesini destekleyici rodôlara (support rod)baĵlayan 
vibrasyon isolatorôlerini (shock mounts) taktēnēz mē? 

  

8. APU asansºr¿ ekipmanēnē uak ¿zerindeki baĵlantē yerinden 

sºkt¿n¿z m¿? 

  

9. Yardēmcē g¿ ¿nitesi ekipman ve egzoz susturucusu bºl¿mleri 
arasēndaki baĵlantēlarē taktēnēz mē? 

  

10. Yardēmcē g¿ ¿nitesi giriĸ kapaĵēnē uak ¿zerindeki yerine taktēnēz 
mē? 

  

11. Yardēmcē g¿ ¿nitesi giriĸ kapaĵēnē kilit mandallarē ile kapattēnēz mē?   

 
 

DEĞERLENDĠRME 
 

 

Deĵerlendirme sonunda ñHayērò ĸeklindeki cevaplarēnēzē bir daha gºzden geiriniz. 

Kendinizi yeterli gºrm¿yorsanēz ºĵrenme faaliyetini tekrar ediniz. B¿t¿n cevaplarēnēz 

ñEvetò ise ñ¥lme ve Deĵerlendirmeòye geiniz. 
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ÖLÇME VE DEĞERLENDĠRME 
AĢağıdaki cümlelerin baĢında boĢ bırakılan parantezlere, cümlelerde verilen 

bilgiler doğru ise D, yanlıĢ ise Y yazınız. 

 
1. (é)Yardēmcē g¿ ¿nitesinin (APU) bakēmlarē Uak Bakēm El Kitabē (AMM) 

prosed¿rlerine gºre yapēlēr. 

2. (é)Yardēmcē g¿ ¿nitesinin (APU) uaktan sºk¿lmesinde APU asansºr¿ 

ekipmanē (APU hoist equipment) kullanēlēr. 

3. (é)Yardēmcē g¿ ¿nitesi (APU) uak ¿zerinde kanatlarēn altēna 

yerleĸtirilmiĸtir. 

4. (é)Yardēmcē g¿ ¿nitesinin (APU) baĵlantē cēvatalarē Uak Bakēm El 

Kitabēndaki (AMM) deĵerlere gºre torklanēr. 

5. (é)Yardēmcē g¿ ¿nitesi (APU) yerine takēlērken APU bºl¿m¿nde sadece 

egzoz susturucu bºl¿m¿ baĵlantēlarēnēn yapēlmasē yeterlidir. 

6. (é)Yardēmcē g¿ ¿nitesi (APU) uaĵa takēlērken taĸēma sabitleyicisi (handling 

fixture) kullanēlēr. 

7. (é)Yardēmcē g¿ ¿niteleri (APU) uak ¿zerinde basēnlē bºlmeye monte 

edilmiĸtir. 

8. (é)Vibrasyon izolatºrleri (shock mounts) yardēmcē g¿ ¿nitesinde (APU) 

meydana gelebilecek sarsēntēlarē ¿zerine alēr. 
 

 

DEĞERLENDĠRME 
 

Cevaplarēnēzē cevap anahtarēyla karĸēlaĸtērēnēz. Yanlēĸ cevap verdiĵiniz ya da cevap 

verirken teredd¿t ettiĵiniz sorularla ilgili konularē faaliyete geri dºnerek tekrarlayēnēz. 

Cevaplarēnēzēn t¿m¿ doĵru ñMod¿l Deĵerlendirmeòye geiniz. 

 

ÖLÇME VE DEĞERLENDĠRME 
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MODÜL DEĞERLENDĠRME 
AĢağıdaki soruları dikkatlice okuyunuz ve doğru seçeneği iĢaretleyiniz. 

 
 

1. Aĸaĵēdakilerden hangisi yardēmcē g¿ ¿nitesinin (APU) gºrevlerinden deĵildir? 

A) Motor alēĸtērma 

B) Air condition iin hava ¿retme 

C) Elektrik ¿retme 

D) Ķtme g¿c¿ saĵlama 
 

2. Yardēmcē g¿ ¿nitesinde (APU) meydana gelebilecek sarsēntēlarē ºnleyen para 

aĸaĵēdakilerden hangisidir? 

A) Orifice valfler 

B) Shock mounts (vibrasyon isolator) 

C) Rodôlar 

D) Selektºr valfler 
 

3. Aĸaĵēdakilerden hangisi yardēmcē g¿ ¿nitesinin (APU) yakēt sistemi paralarēndan 

biri deĵildir? 

A) Starter 

B) Atomizer 

C) Yakēt Filtresi 

D) Yakēt kontrol ¿nitesi 
 

4. Aĸaĵēdakilerden hangisi yardēmcē g¿ ¿nitesi (APU) gºsterge sistemindeki hours 

meterôin gºrevidir? 

A) Yardēmcē g¿ ¿nitesi (APU) devrini gºsterir. 

B) Yardēmcē g¿ ¿nitesinin (APU) alēĸma s¿resini gºsterir. 

C) Yardēmcē g¿ ¿nitesinin (APU) hararetini gºsterir. 

D) Yardēmcē g¿ ¿nitesinin (APU) yaĵ basēncēnē gºsterir. 
 

5. Yardēmcē g¿ ¿nitesinde (APU) pnºmatik enerjiyi mekanik enerjiye eviren para 

aĸaĵēdakilerden hangisidir? 

A) Kompresor 

B) Atomizer 

C) T¿rbin 

D) Generator 
 

6. Yardēmcē g¿ ¿nitesinin (APU) sistemler iin saĵladēĵē bleed hava basēn deĵeri 

aĸaĵēdakilerden hangisidir? 

A) 30-45 PSI 

B) 50-75 PSI 

C) 60-100 PSI 

D) 100-150 PSI 

 

 

MODÜL DEĞERLENDĠRME 
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7. Yardēmcē g¿ ¿nitelerindeki (APU) yakēt, yaĵ ve yoĵunlaĸmēĸ su buharēnē uak dēĸēna 

atēlmasēn saĵlayan sistem aĸaĵēdakilerden hangisidir? 

A) Hava giriĸ sistemi 

B) Soĵutma sistemi 

C) Hava sistemi 

D) Boĸaltēm sistemi 
 

8. Aĸaĵēdakilerden hangisi hava giriĸ boru sistemi parasē deĵildir? 

A) Hava giriĸ burnu 

B) Hava giriĸ borusu 

C) Hava giriĸ basēnlandērma fanē 

D) Hava giriĸ dirseĵi 
 

 
 

DEĞERLENDĠRME 
 

 

Cevaplarēnēzē cevap anahtarēyla karĸēlaĸtērēnēz. Yanlēĸ cevap verdiĵiniz ya da cevap 

verirken teredd¿t ettiĵiniz sorularla ilgili konularē faaliyete geri dºnerek tekrarlayēnēz. 

Cevaplarēnēzēn t¿m¿ doĵru ise bir sonraki mod¿le gemek iin ºĵretmeninize baĸvurunuz. 
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CEVAP ANAHTARLARI 
ÖĞRENME FAALĠYETĠ-1’ĠN CEVAP ANAHTARI 

 

1 A 

2 C 

3 B 

4 C 

5 A 

6 D 

7 B 

8 D 

 

 

ÖĞRENME FAALĠYETĠ-2’NĠN CEVAP ANAHTARI 
 

1 C 

2 A 

3 C 

4 A 

5 D 

6 D 

7 B 

8 B 

 

 

ÖĞRENME FAALĠYETĠ-3’ÜN CEVAP ANAHTARI 
 

1 B 

2 C 

3 A 

4 D 

5 C 

6 A 

7 D 

8 B 

 

CEVAP ANAHTARLARI 
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ÖĞRENME FAALĠYETĠ-4’ÜN CEVAP ANAHTARI 
 

1 Doğru 

2 Doğru 

3 YanlıĢ 

4 Doğru 

5 YanlıĢ 

6 Doğru 

7 YanlıĢ 

8 Doğru 

 

 

MODÜL DEĞERLENDĠRME CEVAP ANAHTARI 
 

1 D 

2 B 

3 A 

4 B 

5 C 

6 A 

7 D 

8 C 
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