T.C.
MKLLC EJKTKM BAKANLI JI

UCAK BAKI M

TEMEL UC¢CAK SKSTEMLEREK
525MT0065

Ankara, 2012



1 Bu modg¢ |, mesl| eki vV e teknik ejit
¥Jretim Programlarénda yer al an
°Jrencil ere rehber lzé&r!| &t mek & imn
materyalidir.

T Mill > Ejitim Bakanl éjénca ¢cretsi

T PARA KLE SATI LMAZ.




K¢ KNDEKKL ER

AC T KL AMA L AR et eeer e e eeaaa e e e s iv
(N S - S SPP 1
¥IJRENME FAALKY.ET.K oo vesme ettt enns 3
1. PN¥MATKK..SKST.EM e 3
1.1 KAYNAKIAL........ccooiiiieeieeeeeee et ————— e e 3
S It O 1Y/ [ (o U 3
L0120 AP Uittt e et e et e e e e e e e e e e anne 3
1.1.3. Yer BeSIEMEIBII. ..o e 3
1. 2. ¢tal éxk ma.s.é...v.e..Rar..al.aré...................... 3
1.2.1. Hi gh Stage Val.v.e.... (-Y.¢ksek..Badsén- V.
1.2.2. Orta Basén- PnePmasturé Gheck ake).V..a.l5f i (1
1.2. 3. Basén- Reg..l.atlré..ve..Kesme..Bal fi
1.2.4. ¥n Sojutma Si.st.emi...(.Rr.ec.ol.l.&r Syst.:
1.2.5. Ayérma Val.f....(.l.s.al.at.i.an. . Mal.be)
1.2.6. Pn°mati k Hav.as.é.. Ak.ér.e..Séecaklbek kal
1.2. 7. Pn°mati k .Y.e.ul..Se.r.\.li.s. Bajlant@sé
1.2. 8. Kumandalar, ..... G°sterg.eler LByar el al
UYGULAMA FAALKY.ET.K e 8.
¥L¢ME VE DEJERLENDKRME ................................................ 10
¥JRENME FAAZR. KX E K et 11
2. KLKMA VE BASA NSCKLSATNEIMKR M.....ccoceeeiiiiiiiiiiieeeee e 11
2. 1. Kl'i ma Sistemi (Air Condi.t.i.o.ni.ngl Syst en
2.1.1. I s ét.ma...(.He.al.i.n.g.) e 12
2.1.2. Sojutma ve Hava D°n¢kKegm..Si.sl3e mi ( Al
2.1.3. RAM Al SYSTEIML....oiiiiiiiiiiiiiieiieeeeer et e e e e e e e e e e e e e e e eeeeas b e rrraaneannee 16
2. 2. Basén-1|landéer ma Si dtad mlkemais é(..R.ree.8Hau r-iad at
2.2. 1. Aft OUFIOW VAIVE........cooeiieeeieeeeeee et 17
2.2. 2 . Kobatsréonl-c ¢ s ¢ ( Pr.es.s.ur.e..Cont.r.o.ll? er)
2.2.3. KONtrol PAn€li........cocvvviiiiiiiiiiiiieeeeee e e 18
2. 3. Emniyet ve Kourad.uma..Kk.az..D¢.z.en.l.elo
2.3.1. Safety Relief ValVEe.......coooo oo eeeie e e 19
2.3.2. Negative Relief ValIVE........ e 19
2. 3. 3. Kabi nSisténi(Cabim Rlfituidk WakhingSystem)................ 19
UYGULAMA FAALKY.ET.K e 20
¥LE¢ME VE DEJERLENDKRME e 23
Y¥IJRENME FAABKY.E T K oo s s en e 24
3. EKKPMAN VE.MEERUKAI. . .....ccoociiiiiii i 24
3.1 ACH BKIPMAN.....c e 24
3.1. 1. Ka.:.eK..Bant.l. a8, 24
3.1. 2. Kapéya Bajl & Ka.-.éxk..Kezakl.ar?®d (Escal]
R J0Z o 1 14 T 25
3.2. 1. Yol.cu..KOol ] U 25
3.2.2. GO°r.exl.i.... L o T O S U 0 O PP 26



72 T o T N o T ¥ O U PEERR PRI 26
3.2. 4. M¢ Keahi bt Kol ool 27
3.3. Servis Kabi.ni..(.Gal.l.ey.)... . Yeur.l.eK..Bv
3. 4. Kargol ar...ve..Y¢gk..Denet .M. 28
3.5. U- aKi.Mer i Mo D 29
UYGULAMA FAALKY.ET.K e 30
¥LE¢ME VE DEJERLENDKRME e 32
¥ T RENME FAALKY.ET K oo eveeete st eane v 33
4. YANGI N KORUMA..SKSTEMK. ., 33
4. 1. Yangén Koruma Sistemi .(.Fi.r.e..Sy.8%t em) ¢a
4. 1. 1. Mot or Yangeén Si.s.t.e.mi.... (-Eng.i.n3d Fire
4. 1.2. APU Yangeén Si.st.emi.. . (ARPU. . Fi.r3 Syst el
4. 1. 3. Mot or ve APU..Yanhgeén.Algél.am3® | nite:
4. 1. 4. Mot or Akéré Seéc.akl.éek..v.e..Y.an3péen G° s
4. 1. 5. Yardéemcé Yandg.e.n..Kar.uma..Si.s1.3mi
UYGULAMA FAALKY.ET.K e 39
¥L¢ME VE DEJERLENDKRME. . iiiieeeniieininn A1
¥ I RENME FAALKY.ET K i eemee e anes 42
5. YAKI T SKSTEMLERK e 42
5. 1. ¢al ékma.s.é..v.e...Rar..al.a.ré. ... 42
5.1. 1. Yak.et.. . Tankl. a8, 43
5.1.2. BERME SIStEMIEII.......iiiiiiiiiiiiieee e 44
5.1.3. Yakeété Kar.ekt.er.ma..Si.s.t.e.ml.e.r.46
5.1.4. Yakét Kkmal ve -Reirgsdystemsy...S.i..s47eml er i
5.1.5. Fazla Yakét Bokal.t.ma..Si.s.t.em8 ( Fuel
5.1.6. Yakét Hatteée Kapl.amasé..Bokal49ma Si s
5.1.7. Yakét Haval andér.ma..Si.s.t.emi..49Fuel Vi
5.1. 8. tapraz Besleme ve Transfer..BBi steml
5.1.9. Yakét Tr ansf.er...(Fuel.. Tr.ans30er)
5.1.10. G°st eur.gel.er..v.e..Uy.ar.é l AT, 50
UYGULAMA FAALKY.ET.K e 53
¥L¢ME VE DEJERLENDI,{“RME ................................................ 55
¥IJRENME FAAGKY.ET K oo eeeeeee et ene v 56
6. HKDROLKK..SKST.EMooiiieeeeeeeeeeseeeeeeeees e enenaenns 56
6. 1. Hi droli k Sistemi.n..tal.ex.mas.é..v.eb6Par - al ¢
L0 0 T B 1T o Lo ST PP UUPPPPPPPN 57
0 2 =T ] £ 1 = VPP 58
B.1.3. POIMPAL ..ot a e eas 58
R I |1 = =] PP 58
B.1.5. VALY ... e e e e 59
6. 1. 6. Re.g.é.dal. il Bl 60
6. 1. 7. Hi dr.olii K AK.él . erm e 61
6.1.8. Hidrolik Sigortalar..............ooooiiiiiiiiiieeeeie e 6.1
6. 1. 9. Ka- ak..¥nl.ey.il.ci.l e 61
6. 1.10. ¢al ex.t.er.ma..l.ni.t.el.er il ... 6l
6.1.11. G°sterge Si.s.t.eml.er...ve.. .El.eGBanl ar é
6. 2. Kni k Takéml.ar.&... (. .L.andi.ng..Ge.ar.s.).62



6. 2. 1. . Xap Bl a B 62
6.2.2. A-ma ve Geri Toplama Si s.t.e.xf@3er i ( E:
6.2.3. Go°stlar.gel.er.. . ve..lUy.al. B ... 64
6.2.4. LASHKIET (TIrES)...eeiiieeiiiiiiiiiie ettt e e e enn 64
6.2.5. Fren Sistemleri (Brake SYSteIMS)........coiouvviiiiiiieeeieeeee e e 64
6.2.6. Direksiyon Sistemleri (Steering SYStemMS)..........uuvvrvvuiiiiiimneeireeieeeeeeeees, 67
UYGULAMA FAALKY.ET.K e 68
¥L¢ME VE DEJERLENDKRME e, 70
¥ I RENME FAATLKY.ET K oo eeeessie e sen 71
7. BUZ VE YAJIKTAN KORUNMA..SKST.EMK..... 71

7. 1. Buz ve Yajéxktan Kor unma..Si.s.t.emivl ¢al éxr

7.1. 1. Petmmélavkhss8i ste ¢al éxan..Kor.uwa Si st
7.1. 2. Mot or Hava Girik Kap.artas.é.Buzl anmi
7.1. 3. El ¢ let rtiak £ xla nG K-a.r.iu.ma....S.i.s.t.e.ml7d r i
UYGULAMA FAALKY.ET.K e 18
¥LE¢ME VE DEJERLENDKRME i, 80
¥ I RENME FAABKY.ET K eiieeeeeeeeeeeeeseeessee et sen 81
8. OKSKJIEN..SSKST.EMK e eees e 81
T @ YT T=T ARSI (=1 0 1= o S 81
8.1. 1. U- uk Eki.i.hi...Qk.s.i.}j.e.n..Si.s.t.emi...82
8.1.2. YOICU OKSIJEN SISTEIMU......cviiiiiiiiiiiiiiiii ettt eeee e e e 85
8.1.3. Takénab.i.l..r....0Ok.s.l.j.en..Si.s.i.e.mi.lB87
UYGULAMA FAALKY.ET.K e 88
¥L¢ME VE DEJE RLENDKRME. .. 90
¥ T RENME FEAKK et en 91
9. SU VE ATI K..SU..SKST.EMK. .. 91
9. 1. Su Sistemi .¢.al.ekmas.g..v.e.. . Par..al.alr é
9. 1. 1. S U A K e 91
9.1.2. Su Tankeée Mi.kt.ar..Go%s.t.er..g.e..Si%¥temi
9.1.3. SU SEIVIS PANEi.....iiciiieeeee et 92
9.1. 4. Su Tanké Ba.s.égn.-.l.andeér.ma..Si.s.92e mi
9.1.5. Lavabo Kabini........coiiiiiiiiiiiiic et eeene et e e e mees 93
9. 1. 6. SU..l.S Bl Bt S B 93
9. 2. At @ Ko S80S oMl 94
9. 2.1. Lavabo. At.&k..Su..Si.s.t.eMiiiiiiiinnnn.... 94
9.2.2TUVAIETE SISTEMI....cuuiiiiiiiee et e e e e e e e e e e eaanan 94
UYGULAMA FAALKY.ET.K e 97
¥L¢ME VE DEJE RLENDKRME . 99
MOD! L DEJERLENDKRME. .ot 100
CEVAP ANAHTARLARI ..ottt 102
N AN A NI AN S A PR 104



A¢l KLAMALAR

KOD 525MT0065

ALAN U-ak Bakeéem

DAL/MESLEK U-ak El ektroniiji

MOD] L] N ADI Temel U-ak Sistemleri

MOD, L] N TANI M{Moder n vy o hdakisistemlex k| & ra &lglim
temel bilgilerinv er i | 8] f enmer mat e

S| RE 40/32

¥N KOKUL

Bu mod¢l ¢n °n kokul u yol

YETERL KK

Temelu- adstemlerndebasitb ak ém i kK| e n
yapmak

MOD! L ! AMACI

Genel Ama-

Uygun ortam ve ara+tegneile

sistemlerinin basit kontral k | e nybapabiléceksiniz.

Ama-1| ar

l1.Bakék¢ mhanl arénda ( AMM)
pn° mat i knbasitleontrellerinin i
yapabileceksiniz.

2. Bakékshanl arénda ( AMM)
kimav e b a s & nsisterainindasitr ma
kontrollerini yapabileceksiniz.

3.Bakékki hanl ar énda ( AlM&)
eki pmanl ar vbasit kestdllerinik a t
yapabileceksiniz.

4. Bak eomg shanl ar énda ( AMM)
y a ndamkorumasisteminin basit kontrollerini
yapabileceksiniz.

5.Bak ékmg thanl arénda (AMM
y a lsisteminin basit kontrollerini yapabileceksiniz

6. Bak éokng thanl ar énda ( AMM)
hidroliksist e m v e i n ibasit kordrddlerimn
yapabileceksiniz.

7. Bak ékm¢g thanl arénda ( AMM)
buz ve yaj] &sigteaminimbakito r un m
kontrollerini yapabileceksiniz.

8. Bak éomgan| ar énda ( AMM) |
oksijensisteminin basit kontrollerini
yapabileceksiniz.

9. Bak éokmg thanl ar énda ( AMM)
t emi z ssistemmiren basit kerirollerini
yapabileceksiniz.
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¥JRENME FAALIKY

(Amac )

Bakeéedok ¢ manl| arvMph dal i(rAt i | dgrif make kinlbds#ts t e mi n
kontrollerini yapabileceksiniz.

ARAKTI R
C )
U

Bu f aal i yedej°ncieks i in-deek | |t aiBpéP | eaardistesice
el emarwleam@arsét kontroldradkmémémasel yapeée

u Ar aékrtmay &€ h®©mgorgetiriniz vV e hazeéerl| adeée’
arkadaxkl arénézla sunu yaparak payl akéne

1L.PN¥MATKK SKSTEM
1.1.Kaynaklar

Pn° maidgtemk u-ajén i-inde bulunduju kKkartl ar a
1.11. Motor

Sisteminht i yacé ol an hava, uUu-ukta veya taksi
durumlardamot or i -i ndewsajalkamé rh.a vidkhdeanelerikdennmmotore s © r

i Zer i netertibatlariell enéxl énér .
1.1.2.APU

APU u-ajén kayda&medilderg.; aBe ryelrlde bakémda ik
kompres®r kademelerinden hava temin edilir.

1.1.3.Yer Beslemeleri

Sistemin i ht,isypoacéol@alrark flyeeva arabas@ (gr ol
kaynaktama | énér .s iPmt°emath &k kaynak]|l alraénéul-érk. bakeémda

1. 2. ¢ adPéaw maad é&ar €

Ph°mati k sistemivre ameac €i,kKltegmh eu-iuki -i n bel.i
basén-1¢é& hava teminiadmak @ icrgine deady aRbamnt o ra
da yer kaynakl aréndan sajlanér.

Pn° maiisk em, mot or hava kaynakl aréndan saj
kontrol eder . Si st em; hava kokull andeéer ma,
buzl anma °nl eme, Su si stemi, hidroli k sistem

3



k elklil: A-320u - a] pmd anastiisk em Kemasé

Mot or bl eed hava,amtorénor har lnatdekayinmde&n saj
Mot or un d¢ K ¢okr tdae Wicasleeene-is m gsei st %ematii-k n yet er si .

yéc¢ksek basén- kadeknelsademe&k éxa&lnfdiarkiin yg-kasl mas é
bulunulurOr t a basén- kademesi czeBasndekiregkl atad
kesmevalfi, birr eg¢ | at °r il e p alfrmaotor KeedKW cerr ti rnadleln¢ dalr é

havanén basyaparlagrmi é4 2 B&8Ictadsdigak ucmu -eékéek séca
UGyuwdakt é] @énda b akiBlges fTrip Off @mber rénkiipl eakmb as éné yak
Lambanén vy an niki@de Bleed alierdlei kotteo mat ¥k &apanecu,
fandan geédea isbguk éhgar IsEexcjak¥w®genéekéekeéndak,i
almek olduju ésé dejerine g°re °n sojutucu I
fandan gelen havéaeré&n!| ABDédie akpné mHeirk nsinst
Kenmnasg®°sterilmiktir.

1.2.1. High StageValve ( Y sdkBasén-) Val fi

Mot orun y¢ksek basén- kademesi -ékékéna nm
-al exker Nor mal de kapal édeéer . Mot orun al - ak
| ay bmad&ajl&ndaa €l arak pn°mati k sistemin
devirlerinde a-é&k, mot.¥¥alhig¢eghkzeki dee
apa pozisyon i

|l & ol dujunu g°steren. bir



CLDEED.OF'EN

Resim1l: Y ¢ kasse&n-b val fi

1220rtaBas én- Pn° ma (Inteknediate RressueelICheck Valve)
Motorun intemediatepr essur e -ékéekénda ol up y é¢ksek
grdi Jinde havanénotltaers dkaédken&kimgmarem daire K

1.

b

g
b

1

g
b
A

23Basén- RegKedma Valfir ¢

CLOSED OPEN

POSITION IMDICATOR
AMD MANUAL OYERRIDE

Resiml.2Basén- regg¢l malficr ¢ ve kesme
Val fin girikindeki bir porttan hava regg¢gl
asén- reg¢latPoregne gidée. aEpepsahbada@dn bak:
el ir ve bak fBkeedtTgp Qidd naemibiansdéenkéirs a§ & @ mmaotoe/rad f

|l eedl erinden gel enadyalaranén baséncéné 45 PSI
24¥n Sojutma Si st emi (Precoll er System)
¥nsojutucuw,avimavidyeé s o] ut m&dkn naunkat ceeoy]l uaté nscius t €
éekék sécakl éeje arttejéenda °n sojutucu kont
el en sojuk hava ile bleed havasénAma-belli
|l eed havasé sécakl ejendirdektir¥ mi s djeut u -(kammdter ®li s
ir Valve) normaldea - e k't €ér . p nfPameatmiekn kontr ol Al éwdru.p ¥n
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éndaki sens®r deResiml.3ngResinro | duj u
u viel Riomttirroll val fi goster

TEMP.
REGLULATED
AIR

Resiml.3: ¥m] ut uc uResim14: ¥ o] u komtmoluvalfi
1.25Ay ér ma (IsvaionfValve)

Bu valf, U-uk kompartémané bak .Elektrilg panel
kontrol kgnt moltlosy d\, r AC lagg¢ptadiflyee s apl pn°® mati k
birbirine bajlayéwveyagz &rairbden i adeéek kapal é ol
pozisyon i n&uvklfeXf®°eegd vwaaldwee .v e deadpnmekiedirb es | e me

l26Pn° mati k HavakéekadaAkeerei Sécakl e

Pn°mati k manifoldu ve sistem komponentl er
Her i ki pn°mati k boruya birer adet bu «kxalter

127Pn°mati k Yer Servis Bajlanteéeseée

Yer arabaséné sisteme bag |wmenakek - val fbii rp
mani folda bajlée durumdadér. Yer besl|l emesi
kokul |l andérma .sistemi ikletilebilir

1l28Kumandal ar, G°stergeler ve Uyaréelar

Sistem kumandal aré bak ¢(stg¢ga parareéliine¢ yeb
Kal t eali ndmwukktaulrt.erBuer motor 1 ve moteder. 2 il e
Paneldeay r é c al aunypar @ar eal faiy ék anlat er i ve -1 ft i br e
bulunur. Resiml ,t8FOn ° mat i k si st em Ilg@msttrealgep ®@mel lg€rsit ev



Resiml5:Kontrolpanel i ve g°stergeleri

Her kumanda «kalteri kendine ait ol an bas
eder. Brmot or ve APU bleed «kalterinin a-€eél maseéey
kumandapanelnde bul unan DUAL BLEED | ambasé yanar.

Pn°mati k sbasemceshgbaxanel i ndgekri¢gl grst eBaogre
baséncéné bak ¢ste¢ panel deaks éragsinitdr e rbgpe yue hRS It
iszerindedir.

Panel de bulunaal safl eri svwé 9piack¢lkasyon f a

haval andér masé i -in Kkfpdclkd eerré&leé rme yRlamamka Igaerleali
geré¢nt ol er . Panel de bul dmasiwiteg/ bodwy duaed e
ol dujunu grfadti &r isri.stRmd besl eyen havanén séc
tespit edilir.



Bl eed check valve inceleyerek kontroll eri:
Kkl em Bas a ¥neril er
U AP bleed check valvmin U0 KKk °nl ¢jJ¢ el bisesi gi
dojru pozisyo koruyuckugdg?®@xll gk, ve el
kontrol edink. -al ekxkmayeéeneéz.
g Val fin kanat-|{0T¢gm emniyet °nl emleri
yerl erinde ol
ediniz.
U0 Kanat - é&kl ar én
pinlerinin do]
ol dukl aréné v
korozyon,- ukur ve
ol ma é@b&jtegann par
yerinde ol dufj
ediniz.
U Kanat - é&kl ar én
czade el il e

hareket edebilecek durumda
ol dujunu kont
U Pn°mati k si st

borul ar én -_flt_u & nc b
__olup oIr_nadej? basén-1landéreél madeéej] én
UBorularén saj 0O Ggvenl i k °nl emlerini

ot urup Otl4.rmaul,<l<lem yapélan sistem
" zquayarakkontroledlnl_z._ emniyet ikaz kartl aré
u Eésrt]frgllé%rir;]pi);nenentlenm O Aircraft Maintenance

U Kontrol g°%°ste hazwsnaz

-alexkép -al éx

ediniz.




KONTROL LKSTESK

Bu faaliyet kapsaménda akajéda | istel enen
Evet, kazanamadéj ehayabmteceX)ra kafiehi koyar al
dejerlendiriniz.

Dejerl endirme ¥I|-¢,tl eEvetijHay
filP bleedcheckvalde i n dojru pozi sy ottnd a
mi?
2|Val fin kanat - ék u &an@ohadinzmy?er i nd
Kanat-éeklareén ment ekeolpduwjeermntud
kéer &brompon,- ukur ve ake&kngnag -l priaadrd
yerinde ol dttifizmiPu kontr ol e

Kanat - é r n mentexkel e e
edebil e ur u mdiraz mé®l du

"
]
Kanat - é n mentexkeler
r
n

o M

I
e
I

X0 x
X QD
s|x =

(o]

¢z
unu
r ¢z
edebilecek durucha ol duj uttinizmi? o nt I
Pn°mati k sistemde kull a
ol madeée] étieiznk2ont r ol e
Borul aréen sajlam bir kKekil de
kontrol dtiniz mi?

Sistem komponenentlerini kaot ettiniz mi?
Kontr ol gestergel erinin dtoifmu

o}
él a

S| @

(o]

©

DEJERLENDKRME

a AHayér o keklindeki
Syor sane&z Bjent emmec efva:
jerl endirmedye ge-ini

Dejerl endirme sonun
Kendini zi yeterli g°
AEvet 0 ise fH¥l-me ve D



Akaj édaki sorulareée dikkatlice okuyunuz ve
1. Basén- reg¢lateore¢g ve kewamarla® al f i hava bas:

A) 5PSI

B) 10PSI

C) 35mMl

D) 45PSI

2. Precoodral gdaml anl|l ayamlRé mtamrgi si
A) Saj ve sol pn°®mati.k si st emi birbirine b
B) Normal de a-eékter
C) Pn°matik kontroll.; olup pn°mati k -al éke
D) Havayé hava ile sojutmak i-in sisteme Kk

3. Akajéedaki si sntee nplne®rndaetni kh asnigsitseimden el de ed
g°ndePil mez
A) Buzl anma ©°nl eme si st emi
B) Yakét sistemi
C) Su sistemi
D) Hidrolik sistem

4, Bl eed trip off | ambaséecpyécgel?2onceélyarnasé
A) 154 UC
B) 199 UC
C) 254 UC
D) 524 UC
5. Akajéedakil pntdmat hkngi siem Kaynakl aréndan
A)  Motorlar
B) BHi drolik akg¢ler
C) C)APU

D) DHava yer arabaseé

DEJERLENDKRME

Cevaplaréenézé cevap anahtareéyla karkeél akt
verirken tereddg¢gt ettijinwetrze sgewi ardl°aaei ¢kgi I
Cevaplaréenézén t¢m¢g dojru ise bir sonraki ©°j

10



¥JRENME FAALXY

(Amac )

Bakemkm¢gmandar(@MM) bel iklintaigdtedii J ve kKle&ks énel anc
sistemininbasit kontrollerini yapabileceksiz.

(ARAkTIR)

Dej i ki k u- akultliagléed minn dvee basén-l andérm

el emanl|l aréné ve basit kontrollerinin na

u Araxktéermah@®@Iiner aget iriniz vV e hazeéerl| adé

arkadaxkl|l arénézlk&@nfuenu yaparak payl a

2 . KLKMA VE NBDAISRMAC LSAKS T E N

2.1.Klima Sistemi (AirCond i ti oni ng System) ¢al éx

Ph° mati k sistemden] stahd @oplmgk mtRiaavda&, veril en
¢ni t eslogrudt&élcuark. si stem havasénmeans émud dave lsiolnd e
sojuk lodragra&m nané@mixinmaafoldl gel i r . Kar éekameéecnmnani f c
kompart ekmalnll aré@alamék hava fiKarékerdi mamiekolgd® wn
kompartémané arka duvareée damikd%intdeerkme biaksléenm
yapansiawyk €t a(equcition fa)h é & r .

Karékém mani foldu havasé y&Klacekkdoumani é ma
saj pack havsaoslé npanc ktVa@hrieviree Spihdeapac k havaséneén
%1% 1 uk késmé, u-uk kompartémanéna g°nderilir

Yol cu vV e u- uck kompart é@man havaséneén séc

d¢j mel er e veril en Oy manred ®Irdrel avegaijlleaanékuma
kompart é ma trim aiavalve (havh gar valfi) pozisyonunu ayarlarBa Kk ¢ st ¢
panelindeki d¢] mel eri n AQFF Qdziyenbndapilkerz valler on | ar
kapal &, AUTO pozi syygmnuumdaa bii k e nmden &éckizomero | e ni
controle)al déej & kumandaya g°re -al eéxkeér .

Kompart érmmemev(sapplydwsgt;, zer i ndeki sécakluek sen

yerin séecakl ejéneé, kendi sistemini kontr ol

controll erde bil di(Bulbyise bidumdiinkearsiyro ns éhd slksled]i & &
panel ndeki i ndi kAxkte°rrél esréec abkil lékiyarli.me sleermik,| elxd la
amacéyla bak ¢st¢ panelindeki | ambal aré yaka

11
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Qo sSoOo!
CC LY Y®L®W

2111

I
t e mi
Kabi
Kar g

ge- i

OVERBOARD
OUTFLOW VALVE,

VENTS, DRAINS, |
EQUIPMENT COOLING[T—

AFT FORWARD
PASSENGER PASSENGER
CABIN CABIN

RECIRCULATION
FANS

MODULATING
FLIGHT DECK VALVE

2

—

' e

TRIM AIR 1

MIX MANIFOLD

-——g o
N
TRIN AIR TRIN AIR
- MODULATING MODULATING
‘H‘ VALVE VALVE
TRIM AIR (*}@
PRESSURE

REGULATING
AIR VALVE
COND

ENG 1 ENG 2

[T== on GRouND ONLY m

kekRil:llBasitl elkgavia ikaonkiwkl | andér ma si st emi Kem

-akava kokul |l andeér ma sistemi -al exmade’
erebil mek i -in ykear élke&anl emeerd iefrda v dlkuudal rameérl
amak i -in manifold alteén&i sbtiem ykeen dsie rhva
K&rukdmnkler €l mék havanén servis bajlante
e ¢zeriyrme | ikt i reeekrnwiast fbraj IYaenrt ésé i -in ke
antéya erikmek i-igerealirwnv.i sfSakmalpaakieEsngan a -
|l andér mayé saj |l amak i -in filtreler vV e
ml arda karékém mani fol dundan hava ka- mas
|l muktur

s é tHewing)(

sétma sistemingyokaecmp &kratb@ manlveer ékai -i n ge
n eder. Il sétma ikl emi, Kartlandeéer él méxk &
n bak ¢(st¢ dajéetem hatténdan ge-irilen

0 kmampgarrtéé i se yolcu kabininden gelen ha
ril mesi il e pasif ol arak éeséteéel er

12



2.1.1.1Kokpit veYol cu Kompartéemaneé | sét maseé
Kokpi't havasénéen ésétélmasé ya da sojutul

belrleren kumandal arl a sajlaneér. Ayarl anmék hav

kompart é&man havasé séecakléejeée istenilen seviy

Yol cu kompartémanénén ésétélmasé kokpitte
rinden ger-ekhawxay. ykklacu | &odprelkt menané ya
unan -ékéeklardan kabine girer. Pack havas
irl enmik ol ur.

.1.1.2 Kargo Kompart énanél sémase

Yol cu kompartéman havasé ynelndezkempadted&ma
Bu hava, kargo kompar t é&maknoémmpéanr tyeama nd u \vearrleasri
ge-iril meseykempapEEmanén és étEqupmdntacooing € ol ar
blower ( e ki pman s djautlma sfagn éa)nawma dma viak e nu -yikneh °
kompart é&man alténdan ge-erek ésétma havasé o

21.2.S0] uveHavaD?®° n ¢ kSitemi(Air Cycle System)

Pn°mati k sisteminden gelen basén-1é& seécak
sojutulur. iSoi ot snaackaékkl kkaovnat,r ol (floev coktmlsamde v al f
shut off valvé debi si ayarl andéektan sonrd&ifknciylol @s
d e] i Kgrimaryiheat exchangeye gidereku - ajJ é n  h aukeakre t h a (fasih ea kod mé
air) sistand e n gel en sojuk hava ile sojutulur. P
soj unnmava havad® n¢ K ¢ m ma (ki ©yels imachinlACM) k ompr es?®°r
kademesinde séekéexktereéel ér. Séekékan havaneén b

Kompr es© rharkincil®@ K@ h & ¢ i(sedordanpieat exchangggiderek

tekrardan ram airbdéden gelen sojuk hava il e
h av anem@iisua y r € Kwaterregtrackgrve s u s e p(waten separaprt ar af éndan
al eneéer . Hav @ mé n ab iconrd mlicde & @&(ereemtefv e yoj unl akt ér &
(condensgrge - er ek tekrardan water extractor tar af
t¢rbin kademesine g°nderilir. ACM t¢rbin kac
Havadaraaindan geni kK alana -ékék yapmasé sonucu -

¢ok sojuk olan hava si st emdezorecatrodlen ma me
pack érs&n dpeshintsnfperature seny@ | mék ol duj @ Eakadtrolde] er i |
valfinin (temperature control valyep o zi syonunu ayarl ar ve tg¢grbi
g°nd¥alif, 115 V AC te&l édrmartgabBiiyni ercéekléetk@Emda
olan hava ile karékarak mix manifolktdasgybar
sistemde olukabil ecek buzlanma °nlenmik ol un

13



TO DISTRUBUTION MIX MANIFOLD

RANAR SYSTEM TEMP. SENSOR
INLET PRIMARY ’
U WATER 0 T
p (AR EXTRACTORS
— PACK DISCHARGE
WATER
—
PACK
TENP >
e . | PACK | ZONE
WATER e CONTROLLER
P—-d
|CONDEN-
JREHEA
. SER
SECON
DARY
WATER
S
T EX- AR CYCLE
A AR MACHINE
TENP o)
(T COMPRESSOR
AT
TEMP CONTROL
VALVE /

10
g | §
RAM AR TURBO FAN - TO TRIM
ACTUA = = = AR SYSTEM
= FLOW CONTROL
o0 AND SHUTOFF
D VALVE
)
FROM BLEED

FAN
OVERSOARD  { \iuve

AIR SUPLLY
SYSTEM
keki2ll Bojvetmava d°n¢gkegm si st emi
Kokull andér él mék hava i ki adet d°n¢kKem s

sistemler hava i1i-erisindeki néemi s isut eanyl reér ki tné
eki pman, u-ajen mer kez hatténeén her i ki |
yerl ekt Hei | mii gkt idr°.n¢gke¢egm si steminde hava, flo
° |

-¢lendirilir.

21.21. A k &entrol ve Kesme Valfi (Flow Control And Shutoff Valve)

Bu valf, U-uk kompartémané bak ¢ste¢e panel
Valf, el ektri ki kontroll ¢ olup pn° mati k ol ar ak
gel en havanéen debisini belnidel IA, biBr, Cejsod enay
Akéxk durumuna g°re bu solenoidler enerjileni
val f indi kat°r¢ bulunur.

fiFlow control and shut off valeeh n - al @k mas é, s i Dvemaentd e bul
switchile ( a K & rl éé ks éxkaalttdl edilii § st emde Dbul unanrerdenver hea
birinin aktifh @1 gel mesi valfin otomati k ol arak kapar

14



| ambasénén (amber renkl i) yantnpaese budorfhate d e n o |
resetl eme d¢gjfjmesi) i le sistemin reseti m¢ mk ¢ n

PACK | ambasénén yanmasé Vv e ninfdomatik adaakt r o | |
kapanmaseéneée sfasjitthdeyy an over heat

a Kompres®°r discharge FA99€) heat ol dujunda
a Tée¢rbin inl et aq2u@Rd@,at ol dujund
a Pack discharge ovRI2ICeatv adIfdujkuampda é(r250

2.122.HavaD®° n ¢ kK ¢ m MAGM-Ar €xcle Machine)

Bu d°n¢kegm maki nesi tek kaft ¢zerinde bul
olukmaxa basénceél emebitmhhakaemoi orudur . ACM
sojutur. Yat akl ar czerine yer |l edtinrgielkmilk ol

2 . defAir Cycle Machin@g® st er i | mi ktir.

Turbine
Ciitlet

-Inl'—'t

Resim 21: Air cycle machine
2123.Yar d&®Pmac& Sécakladik Kontrol V

Yardemcé pack séecakl ek kontrol val fi, el
pn°®mati k ol arak -aleéexker. Ejer yojunl akt ér écé
ve -ékéeké araseéndaki baseén- feasriknédned avkail fd e-Jailk
Yojunl aktéerécéya sécak hava g°nderilerek buz

2124Y ¢ lelsBasén- Su Ayréktérma Sistemi

Bu eki pmanl ar pack yuvaseénda ACMONi n
yojunl akt éréecé ve su aysbemerétaé(leahmlgha'le foiur
Pressure Water Separa@tPWSpo | ar ak bi hin nkuwl | &dPeMsdamacée AC
kademesine girmekte olan havadaki A@ndl tad mea k
d¢kmesine neden ol ur .

15



2.125.SUA Yy r é K Ir @vatrcEatladors)

Su ayrektéereceéelar e, i -l erinde bulunan k ar
nemi bir kol ekt°rde toplar. Kanat -éekl ar , h a
sérasénda olukan merkezkAyrkglbamesbertoplbgmah
iletilir. Mani foldda biriken su ram havasé Kk
ortama ateéel ér.

COLLECTOR

STATIC SWIRL

VANES PERFORATED

COLLECTOR
RING

k e Ri3:ISuayr é c €
2.1.26l1 Ha s s et me (Themmal Sersieglnits)

u Thermalswitches( | s &l t):er | er

Herhangi birfi p atc&k ca@éankl ék hi s s &apa€lp rigdegingetic k v al
pack | a&kamtbaseée ya

0] Temperatursensorf Sécad&h &Xkr | er i
Bu sens®°rler pack/ zone controller i-in sé
a Temperaturdulb ( S € c iadikhsgohk hissediciki
Bu hissedici, P5 paneli i -in seéecakl ek bil

2.1.3. Ram Air System

ACM kompres®or kademesinden -ékan havaneén
taraféendan pack/ zone controbl medbaolhg8afder blLi b
ram havasé -aléektérécésénén pozisyonunu ayal
kapakl ar &, -al ekt ér éec &yeki demd@ddiviais ek kkaln@ll &r |Ke
olarak g°sterilmiktir.
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FROM
PNEUMATIC
COMPRESSOR bucr

TURBOFAN
CONTROL
VALVE
RAM AIR
TEMPERATURE
SENSOR

TURBOFAN

RAM AIR
INLET

MODULATION
PANELS

RAM AIR SECONDARY / | \ RAM AIR
oerLecTon  TMLET HEAT PRIMARY ~ PACK/ZONE RAM AIR  EXHAUST
DOOR EXCHANGER  HEAT TEMPERATURE ACTUATOR LOUVERS

EXCHANGER  CONTROLLER

k e Ri4IRamhavkagal é kKemati k

U-ak yerde iken ram havasé ol ukmaz. Bu k
-alékmasé i-in ram havasé kanal éndaki hava ¢
f an, hareketini pn°®mati k si sltfeimda-neé latl &rr.. W--ao

ve flaplar yukare#d#apodejshsvseunwdadéval f a

2.2 Baseéen- 1 and éressmizatdhn Systeanp¢l ad réikvena s €
Par - al ar e

Basén- |sstei&ontrots i st e mi , basén-l andér ma emni
ikazsi steml erini i -erir. Bu sistem, her irtif
eder . Sistem el ektri ksel -al éexkép elektronik
se-ilebilecek d°rt farkl e mod Dbkusistenmwe rriki Bunl
manuellEl) AC/DCi | e kumanda sistemlerinden ol ukur.

Basén- kontrollerindevekukadhline!| gsgk eenlnli iylet i
(Cabin altitude warning systgm kabi n i -inde meydana gel eb
dejJ i ki mlemii tiediifg i hrdleamr .

2.2.1.Aft Outflow Valve

Kabin basénceéené tayin etmek i-in kabin i-
(at mosfere) ateéel masené sajlar. Val f el ektri
motorl a - al &k mafsiém ég %svd asir,e, rdi KBdi° rvtagden «keki |
G°Pvde i-inde hareketl:i bir ge- it bul unur .
motorl aré taraféndan bu ge-it hareket ettirdi
val f a- ékapgpléezi syonun

222Bas &o nt r o(Presguse Lontroller)

Basén - kontrol c¢seé, AC veya DC motora ko
sinyalleriu- uk kompakbomanéhdalinel i nden sajlaneér.
sens®°r¢ ve unakrynkerkbekemsebilgilerle baro

17



modu verilerinden olukur. Kontrol cg, al meék
v a | nin poZisyonunu ayarlar.

2.2.3.Kontrol Paneli

Aft out fhi oaw -wd léwana s é , ldeerktir oil ndp krad [°ir d g k |
hareketi ile izl enebilir. Val f e, i ndi kat©°r
Kumanda «kKalter.i (toggle switch) é - pozi sy
pozisyonundader . Bu kalter sajgidaeraf dual &nce

y ap el ma dvanual 200 vegafiManual D@p o z i s y aneldir. ge - i r

Panel de bulunan kontr ol se-icisi pAUGHECK p
Failo devrelerinin testini yapar. FIit/Grd switdh pozi syonuna al éreedé] énd e

auto fail il e standby | ambal aré yanamber St and
renkl)s ° ner , st a(nydebkyi |V arnehneksléi e kr ar aut obbya al én
s°ner . Bu i klemden sonr a cadlRect otek@r@d@@b nor
panelig® st er i | mi ktir.

STANDBY | MANUAL

Resim 2.3 Kontrol panel

2.2.3.1.AUTO - Normal Mod

U-ukKkt an °nce b¢teéen dejerler set edilir
otomati k olur. Auto modda out f ladvw kwealsféi 8 aA T ¢
Auto modda normatate( nor mal t Bemapné ko di-ri n( f5DtA IFFPak € rmi n |
i-in ise bu dejer, 350 FPM&dir.

2.2.3.2.STANDBY - Alternatif Mod

Kabin al

tude set edil erek kontrol cg¢ t @
yapél éer. Ou I

toi
t f ow valfin -alékmasé DC motor i
2.2.3.3.Manual AC/DC

Outflow valfe, toggle switch(¢, - k o nu ml u K dlerkammadda editeeek ACe r i
veya DC motor kontrolc¢ taraféndan hareket v

18



2.3 EmniyetveKoruma Kkaz D¢zenl er i

2.3.1. SafetyRelief Valve

Her i ki val f , arka kargo kompartéman ar ka
hava baséenvagi kil eadatl ealeaup ayné tiptedir. Bir
farke 86 6dbk arSslad viilfdeak-iel awarké klmaséncéen at me
Val f , 8,65 PSID6bde kapaner.

kelkbl Safety relief
2.3.2.NegativeRelief Valve

valf ve valflerin u-

Kabin baséncénén deéecxk

ortam basén-tan dg¢Kk
tarahement ekel i ve yvay yeé¢kd ajen-adée@gmadalbiir
u-ajeén i-indeki baséncé 1 PSID akarsa valf
i -eriye girmesini sajlar. Basén- normale d°n

23.3.KabinY ¢ kse k!l i k KlaanzAltitGde ¥/arreng System)
Kabiny ¢ k sek | i ff é eakf@dsrB@@0 ses| i

i kaz sajl ar. K
i -indedir. Kabin altitude

warning switch, 1o

19



Klima sistemlerini kontrol ediniz.

Kkl em Bas a ¥neril er

0 Y¢ksekykasodmi |0 Kk © reldivefvee, gerektiji vy
1 t e h!l kokueuzvek a kul akl ek ve g°zl ¢k ta
i nsanl ar a yer |0 Aircraft Maintenance Manuel (AMM) ve ATA Al
vermemeleri konusunda hazérl ayénéz.
uyar énez.

U Hava kontrol panelindBAPU
Bleed Switcldin ve fiEngine
Bleed Switcloin sebest
ol duj undan Fauh
ve off yazel a
ol mal). édeéer

U Pushbuttonlarateh i k e i
koyunuz.

U0 Bgtéen turbo f
dojru bajland
olunuz.

U Sistemvalflerini kontrol ediniz.

U0 ACM ¢szerindek

magnetig tol ug

ediniz
0 Boruve couplingl
ge-iriniz. Ye

ol d u keKordrol eédmiz.
U Borul ar én ha
ol madéjéene
)

i Boruvecouplinglerde e zént eecwakk

Q- DD W

v

__Lgk?:madﬁ en korozyonb e | i r t | er i néamin olonuzm
ubelr_e f‘.” _asla U Ejer claeumlirregngi ik o
el rtisi p sealleri yenileyipc oup!l i ngl er i n

yenileyiniz. sékéel déjeénudan emin ol
U Keéer éasarlanark or ozyona ujr
kesinliklekul | anmayénéz.
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én- |Iswtand € r ma
n heater éz
kel méks aozd é
kirlijine g©o°r
ediniz.Kirlenme varsa
temizleyiniz.

fiMixer Unitdna | t v e
ar adsaén par - al
i zal as gle kohtalr &
ediniz.

Hava d°ng¢keéegm si
komponentlerkontrol ediniz.
Aksi bir durum tespit ederseni
ger ekl i prose
uygul ayéenéez.

S

a
a
[

U AMixer Unitod e

U AMixer Unitdl e

olun

U Auto fail devreleri test edilirke(Ba k & nestm

2.3:
1

1 Flt/grd switch flt pozisyonunaa | € n ¢
check edilirseauto fail (amber) vestandby

E |

uz.

Kontr ol

|l ambal ar
Standby
| ambasét

Tekraraut ady¥aménca her
Bu i K| e ml saedti@ knobsnormd

konumuna

be¢et eni hall ad av
(kel epdejlreun imagj | andéij ¢
ger ebilpdirj-iarig
korozon.s e zkat ek ve hasar

se-ici CHE(d

é (yexkil) vy
pozi s yaato uail
ahdby, | amba

al enmal édeé
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KONTROL LKSTESK

Bu faaliyeak&kjapdamEndhel ene
Evet, kazanamadéj e hay &t e o X)) reai
dejerlendiriniz.

n davranéxkl ard

Kafehni

koyar al

Dejerl endirme ¥I|-¢,tl eEvetijHay

l1|Y¢ksek basén- yer bapdniamd?és én
5 Hava kontrol panelindBAPU Bleed Switchin ve AEngine Bleed

Switch n serbest ol d®jundan emin
3/Push buttonlara tehlike ikazée
4|/Tur bo fan kaynak]| adangemigmsind?0] r u
5 | Sistem valflerini kontol ettiniz mi?
6|ACM ¢szerindeki sight gage ve

Boru ve couplingleri gezden g
7 | kontrol ettiniz mi?
8/|Kérél an hasarl anan ve korozyo
9 Hava d°n¢gkegm siteml er i tinzméi t
DEJERLENDKRME

Dejerl endirme sonunda AHayérodo kKeklindeki
Kendini zi yeterli g°rm¢gyor sanéz °Trenme f a:
AiEet 0 ise fA¥l-me ve Dejerlendirmeodoye ge-iniz
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Akaj edaki sorul areée dikkatlice okuyunuz ve
1. Pack i -in akajhtadmgiis iy adzcejlraund varrd a n

A) Sol pack havasénén %1906u u-uk kompartén

B) Sajackk havasénén %196u u-uk kompart émaneé

C) Sol pack Bdwuaskameméewlmani fol duna gider

D) Packl erden -é&kan havanén seécakléeje -ok
2. Kabin baséncéné tayin etmek i-in kabin i-

atmosfere atan valf harsiilir?

A)  Safety relef valve

B)  Aft outflow valve

C) Flow control and shutoff valve
D) Negative relief valve

3. Kabin y¢ksekliji deniz seviyesinin ka- f e
sistemi devreye girer?
A) 40000
B) 30000
C) 14000
D) 10000
4., AkKkajédakilpradenéhanwgjsnl akt érél maséné sajl

A) Heat exchanger
B) Reheater

C) Condenser

D) Water extractor

5. Pn°mati k sistemden gelen havanén debisini
A)  Safety relief valve
B)  Aft outflow valve
C) Flow control and shutoff valve
D) Negative relief valve

DEJERLENIEKRM

Cevaplaréenézé cevap anahtareéyla karkeél akt
verirken tereddgt ettijiniz sorularla ilgil
Cevaplaréenézéen t¢gm¢eg dojru i se bir sonraki ©°j
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¥J RENME FAALXY

(Amac )

Bakeéermwm¢shan!l AME)Nal i rti |l eékj pmaelkaid dee

me f r u
basit kontrollerini yapabileceksiniz.
(ARAKTIR)
a Dej i ki k u- al ultliapekipehaa nmedmee f r u K wet bagitr &
kontrollerinin nasél yapéldejéné arakt e
u Araxktéermah@®@Iiner aget iriniz vV e hazeéerl| adeée’

arkadaxkl|l arénézla sunu yaparak payl akéne

S3.EKKPMAN VE MEFRUKAT
3.1. Acil Ekipman

Aci | eki pmanl ar, u-akta herhangi bir aci l
eki bi neruk- ajtémetsi i -in kolayl ék sajlar.

DOOR-MOUNTED

PASSENGER ESCAPE SLIDE

COMPARTMENT
ESCAPE STRAPS

DOOQR-MOUNTED
ESCAPE SLIDE

FLIGHT COMPARTMENT
ESCAPE STRAPS

k e IBil:lAcil ekipman

Ka-éék kezakl areé her girik ve
kol tukl ar @énén
konul muktur

servis kapé
&St késémlaréna yerlexktiril mi

311 Ka- 8Bkantl ar é

Yol cu kompartémané ka-éeék bantl ar e,

kanat
Bant nor mal de

t ehkddeydeicré.s éBak-tian ddeu rteomp | lua n't u- |
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m ajlanabilir. Bant aneni e ubampkantde
gul amal arénda acil -ékéek a-éeléep ba
baj | &@ieé ybaa ntt a lkkéut | &dokpiftelirual unan ka- é b
I t ukkleanrdéin étna ikgésyt@&scnbdueh u@ ma kt ader n
er ucu U- akBaynadpaé s@miak ismgbi tt & ke @
i n a-él mase il e sajl anér. B
il

H-:B—-

u

an
k

di

I
n

—TTT ocCc c X

AXOoOT TAo
c———cgc -
B S —
Q

— T o0

i n
ab

@ @D

L
|_\

2.Ka

©
®

yag | € KR a a Es@pedslides)

€k kézaklare u-ajén hezlé bir bi-imde
su iszerinde dur abil mek i -1in kul |l an
€l masé m¢gmken de§ émidriar. KHezalgiyaearkl ekt is

_('DlX x

a -
|
a

c<

r
I

~ o
= 0]
=]

~

Her ka-ék kézaj é; bir ka-ék paketi, bir I
Kézak paketi kompartémané i -inde to
bajl anméekt éel aZemisedé&apeél yodnnhbaj Pan
monte edil miktir. Ka-ék kezaje paket
é vV e hava téepéenden ol ukur . K z
e

zaj é |
Ki birlrgstergeden okunabi
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a I kKl emi i -in kenet -ul
€1 may a ndbkakaldor gerdirr . Kap:
, kezak konmmakablasimaneé k
a teéepenegn val fi a-¢€el er.
sonra kézak, u-ak zemin

Otomati k kezak a-
Buh®lyl e sistem -al éx
Bunun sonucunda kabl
gerildi kten sonra ha

an

Ki Kirir. Bu akamad

AEsc Slid&n i n Ki K me s i i -in yakl akenitroj @ i &l G ¢
ol up g°sterge dlbmelsdd &ra.k it Nl cnipetidalg € d & e r .

3.2.Koltuklar

3.21.YolcuKo |l t uj u

Yol cu kol tukI| ar éseat kaakif ko | zebnd éniayé@ ki en r a

bajl aneéer . Rayl amdes¢mé klpi ¢zekinendeeldlaiiresel (
bajl antél ar e, bu oluklar i -erisindempgd-eirr.i |
Yani kol tuklar en az 1 inch kaydeéerélabilir.
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HEADREST

HANDSET

RECLINE
MECHANISM/

RESTRAINT
SYSTEM

| FLASHLIGHT AND
LIFE VEST STOWAGE
COMPARTMENT

PASSENGER SEAT ATTENDANT SEAT
CWALL MOUNTED)

k e Ki2lyolcuve g°revli koltuju

Her yol cu kook tkwé¢ memdlaerkiucve wuzateélabil en Kk
dirsejinde bul unakns émiyrar i ghmbédi liidle. kodoftw kol t
tepsilere sahiptirKoltuklar genellikle ikili yad a ¢ -1 ¢ ¢nit el er ol ar ak
minderleri, sy un ¢zerinde bir kamandéra ol arak kul/l
3.22.G°%r ekvollit uj u

Yol cu kompartémanénda -exitl:i yerl ere g°o°r
genellikle tuvalet kompartémaneé gibi eyapél ar
pozi syonda kapal éeder . Koltuk ¢zerinde omuz
bulunur.
3.23.PilotKol t uj u

Pil ot kptksasd&dkako@nforl u, gel,iikkmi Kaltta sya @ en
meydana gel mi Ktir. Bseabt eyapghar kaarmaadah atr
yapéyeée tekkil edémntkomlekaki aynaj arieanée€ bway ukidur

| st assembl e; kol tuk y¢ksekIligi, sért kor
tamponu y¢gkseklI ifgi ve bel ntiampad naua@bdaasééankcéeméa
czerinde Kol uoaBdurkwrl .l ukl ar & vy azanhagldeda égeriy@! u p k
katlanabilir Kol t uk ayaj e, hafif alakémdan i mal edi |
bir kutudan ol ukur. Alyakéeaibel knhbuki ketmi mek
mekani zmal arénda bulunan tekerl ekl er sayesin
Koltuk alt arka késmenda acil can yel eji bul
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LUMBAR
CUSHION
HORIZONTAL
ADJUSTMENT
ARMREST
HEIGHT
ADJUSTMENT

TRACKLOCK
CONTROL

THIGH PAD HEIGHT
ADJUSTMENT

BASE STRUCTURE

FRONT VIEW

ARMREST
ARMREST

HEIGHT

ADJUSTING

HANDLE:
LUMBAR CUSHION

VERTICAL
ADJUSTMENT

SAFETY HARNESS
INERTIA REEL
CONTROL

LIFE JACKET

RE! N INT R
CLINE COl oL STOWAGE

kekil 3koBt uPul ot

324M¢ kaKoltt uj u

M¢kKahit &lopittu] kap&seée °n¢gne kurul muktur I
bul unan bir girinti sayesinde koltuk kapal e
yukar e pozisyonda, kapal éda tutul mal édeéer }
gé¢venl i ke nk eonteurkiunrd.
3.3.ServisKabini (Galley)Yer | e K i mi

U-akta kull anélan mutfaklar, yiyecek ve
yerl ekimi ve sayésé u-ak ikleticileri tarafée

Her mutfak u-ak yapésénari mdderkkemdtara&] Ik
bajl aneéer . Bajlantéenén sudan etkilenmesini ° n
il e dol durul maseé gerekir. Bajl anténén t ama
kapatél mal édeéer . Mut f a k birdip @®d(gergerodu)gagesindek € s mé n
mut fak, tavana bajl anér.

Bazé mutfak ¢nitelerinde su ve elektrik g
el ektri ksel g¢é¢- hatlaré mutfak ¢nitesinin ¢s
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TYPICAL GALLEY

ELECTRICAL
CONNECTION BoLT
VATER

SUPPORT FITTING
CONNECTION (AIRPLANE
PROVISIONS)

CEILING

ATTACHMENT
FLOOR PANEL
GALLEY SUPPORT
)
FLOOR ATTACHMENT
(& PLACES) A -
k e K3i:IServiskabini (galley) montaj &
Mut fakl ar, 115 V AC, 3 faz gerilimle -al.:
generat®or busél aréendan el de edilir. Bu gene
hari ci g¢- 1l e beslenir.

Mutfak g¢- kontrol ¢, k ok hiitr kkak t gst 4 | parye

dur umda, °rnejin iKki busétan birinde gg¢g- k a
gésceé¢ korumak amacéyla mutfak el ektrifji ot o m:
gé - i htiyace APUOdarerkhdarkélgemdydrmiaandePWige a

durumunda mutfak elektrik beslemesi kaybedilir.

34Kargol ar ve Y¢k Denet i mi

Al t kar go k;obmepparjt,e mapkar &@ki pman ve difjer
'l anéel ér . Kar go kompané® maan Itaérnéd,a yboull cuun u k
mpartéeémané mer kez kdainjaetr iksotnapsayrotnéummaunn i°sne¢ nid
vasénén arkaséndader
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Kar go kompartémanl ar é basén-1¢& vV e boju
mpartémanda havakBandedmamnén uelam&maysaémg énda
mpartémanénda her hangi bir sebepten bir

mpartéman oksijenini té¢ketir sonra da ken
rg kompart émanéppamalsléerair aisleemdgkvddok!| uk
r; kargoya ujramaz. Kargoda ayreéeca ya
dijinde kokpitten patl ateéelarak yangén s

-/ X X XX
w ~+2® O 00
@D M1 D1

"_"'('DI
> D O

I
e
Kargo y¢kl eme i kIl emi, u-ak dilpe npam@lréer f a
rda kargo y¢kl eme i K1 emi otomati k s¢r
| r ve tekerl ekl er, kargo takeyeéecé pl e
okl eme i kKl eml err,i ntdaek &kwé d alna@&r éam imetkeam
czerinde de sabitl enmesini sajl ar.
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bulunan bir kumanda ¢nitesi czerinden kontrc

yékl erinion takénwabi lcetceeat i ke ksgrl ek lear bul
uygul amal arda kargo takeéeyeécél ar é, kargo ajl a
35U-ak Merdi veni

U-ak merdivenleri, yer ekipmané ol makséze
i ndirmeyi sajl ar. Meg &h a/ledhi t amdmah u-iakdgmpy
Kalter ¢zerindeamduae sialyelsii In@re bner dih wraen a- el ér

Mer di vende i ki tut amak |, b as ma, hertamgiebir | e r | V
dek yardéma i htiya- duymaksézéen toplanabilir

Merdiven giri k kapésénén alteéenda; g°vde kap
Merdiven topluh @le i ken E/ E kompartémanén ¢st k € s mé
kapesée alténda bulunan bir kapak ¢zerinden
otomatk ol arak i -eri katlanmaseé gerekir

Mer di ven, u- aka blatsr VYasAC ygag - il e -al ext
yékseklije gere dejiken uzunluju otomati k ol

Mer di venin AC veya DC el ektrik géce kul
kepat él masée ile dijer iklemler i-in ortalama
DC motor ile -aleéexktéereéeler Mer di ven ise bir

toplaneéer .
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Eki pman ve medfnyapxkmazn kontr ol

Kkl em Basamakl ar ¥neriler

Beten kol tukl aréendgid Kk © ndivedigiymedenlg er e K
bajl antéelarénée g°2 yerde koruyucu ku
Kol t uk vy as todAsyoadaé n takmadan -al ékmay
ol dujunu k.ontr ol €U Aircraft Mantenance Manuel (AMM)
Bilgil endiveporisygwlnak hazérl ayéneéez.

indi katar¢negmeéeadojru|lBegten koltuk deke
bajl anmadédgdieimmé kon akénmadéj éndan ve
Manuel mod i -in kd eminolunuz.

fazl aobopl okamde] gt Kol tuk yapésénda
ediniz. keréek ol madéjéenda
Emniyet kemerl eri |[G§Boyanén hasarl anm
dojru durumda ol dy olunuz.

Bajlanteée fitingl er/lu Bilglendirme plakalag n € n
takél déjéndan emin okunabildijinden
Yolcu kemerlerin N me t al bgu Kaynakvpeb?®igmler
fitingleri ve tokdg ol duwineminolunuz.

ol madéjené kontrolll Elekr i ks el bundl edl
Emniyet kemerlerin kokullarda ol duju
ayarl anabildijini |06 KoltukIl ar é zelandane
] ¥ngrta ve ar kabuyudn korozyon ol madéj e
emergency lasEndekbg bajl andékl aréna e
ediniz. 0 Seat track bajlan
Galleypanellerini,kaplamaér € n é , tutucul arda kor oz
baj & amdmléa p k abpeat kel emin olunuz.

kilit vee k@&izjakd am

yerl eki ml er il mha élj g

kontrol einiz.
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KONTROL LKSTESK

Bu faaliyet kapsaménda akajéda | istel enen
Evet, kazanamadéj ehay &@itec e o X)) rai K iamke kendinizk o y
dejerlendiriniz.

Dejerl endirme ¥I|-¢,tl eEvetjHay

lBg,t(;n kol tukl arénéen kol t ukdniy a

mi?

Kol tuk yasto&jiasryemddoijord dug unu
3 Bil gil endivepoeisygtiadkledaa®¢enegn d

bajl anmadEéijt@zmE? kontr ol e

Manuel mod i -in kontr wll uko loll &a
4 S

kontrol ettiniz mi?
5Emniyet kemerl|l eri ve emniyet

emin odunuzmu?
6¥norta ve arka yolcu kapéel ar e

basén-|l aréné kontrol ettiniz

Galley panellerinik apl ambbhplt an@&eéll ap eéln&p g

b¢egten kilit ve kézakl arée ve d
7 oA - _ . . .

ol madéj éneéeznmiontr ol ettini
DEJERLENDKRME

Dejerl endirme sonunda fAHayéro «keklindeki
Kendini zi yeterli g°rm¢gyor sanéz °7 r enme f ac
AEvet o ise N¥l-me ve Dejerlendirmeoye ge-ini
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Akajedaki sorulareée dikkatlice okuyunuz ve

1. Axkaj] édaki |l eorldceun khoant gikdbiamyez@ mi ni ne bajl ar
A)  Seat track
B) Floor bracket
C) Barrel nut
D) Cable asembly

2. Akajédakil erden hanvginsai bnaytlfaak? yapésénéeé
A) Seat track
B) Tierod

C) Barrel nut
D) Floor bracket

3. Akajédakilerdenmbéadigveat éktahmadar doj ru
A) SaeceBt aryadan al déjé. 28 V DC g¢- ile
B) Sadecd 15 V AC g.¢- ile -aléxeér
C) Hidrolik olarak -al éexer
D) Bataryalad an a8WDCyeyallbVAC il e - al éxkeér

4. Pil ot koltuju ile il1lgi?i a-ékl amal ardan h:
A Y¢iksek konforludur
B) Kki alt yapéedan meydana gel mi kKtir
C) Koltuk ayajée ajeér mal zemel erden yapé©e
D) Alt ve ¢(st asembl.e ayar kumandal ar é

5. fEmergency Bdedy a k | a Kk & kb &ksa@rd-@nSa& IGe r

A) 3000
B) 2000
c) 1000
D) 500

DEJERLENDKRME

Cevaplaréenézé cevap anahtareéeyla karkeéel akt
verirken tereddgt ettijiniz sorularla ilgil
Cevap arénézén t¢gm¢g dojru ise bir sonraki °Jrel
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¥JREME FAALKXE

(Amac )

Bakémk¢gnhanl ar énda i(jAMMyeakb g Edned & nidtedasininu ma s
basit kontrollerini yapabileceksiniz.

(ARAkTIR)

Dej i ki k u-ak t i pAYangeinmddaen KKwlr luanmaé | &m st

el emanl aréné ve basit kontrollerinin na
u Araxktéermah@®Iiner aget iriniz vV e hazeérl|l adé
arkadaxkl arénézla sunu yaparak payl akéne

4YANGI N KORUMAKSKSTEM

41.Yangén Koemi(hira SyStenp¢tal ek masé ve Par

Yangkeromasi st emi , mot or vV e APU komgdramamar
g°sterme ve s°papameniik|l emkéménipbg@&dyesama - i n
g°sterme ikKleghrewlindiyapmakl a

k e diliYa n gsstemi (Bru- ak mo)el i nde

4.1.1.Motor Y an g € n (&ngige Feensiystem)

Mot or yangén si st emi mot or kompartemanl ar
al geéel ar vV e bu bil giye uygun uyar él ar e devr
detekePi, kumanda ve test devreleri, amber v

sireninden ol ukur .
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