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MODL! N TANI Qto _anal_lz rle_rqevelelaktromkkanih
sistemlerin ar é zal ar éneé standar
giderebilmek i - i n gereken b ilerirg
kazand®rredenmé émat eryal idir
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¥N KOK UL Oto Analiz9r medgépag@haa me K

YETERLKK Oto analiz®°rl erde mekanik
Genel : Ama -

Bu mod ¢ | il e gerekli orta
hareket sistemlerinin ve elektromekanik sistemler

MOD! L! N AMA

arézalarem@unyvchanags ezl gi ae

Ama-:l ar
1.0t o anal
yapabilecé&siniz.
2.0t o anal

yapabileceksiniz.
3.0t o anal i
giderebileceksiniz.
.Oto analiz°rl eri
giderebileceksiniz.
5.0t o anal i
giderebileceksiniz.
6. Ot o anal
giderebileceksiniz.
7.0t o anal
giderebileceksiniz

i z°rl erinde ar éz

i z°rl erl erinde

z%r hareket

nde sojut

z°rl erinde el e

iz°rl erinde p q

i z°rl erinde ahl aar

EJKTKM ¥JRE
ORTAMLARI VE
DONANIMLARI

Ortam: Té blbabor atuvar ve hast
dal at°lyesi, hastanel er |
firmal arén biyomedi kal t ek

Donan®em:vi s, el Kakaimk a s aana
°©zel i K g ¢ Vv e navomegtiep tma | & ce amte &




Mo d ¢ | i -inde yer alan her

°]l -me ara-laré ile kendini

¥L¢ME VE ¥Jretmen mdd¢?| smeuar acé
DEJERLENDKR|dojyanl ék testi, bokluk do
kull anarak modygl uygul amal
beceril eri °] -erek sizi d e




GKRKK

Sevgili ¥Jrenci,

Ot o a nail h &z Abosatuvdr alr d a kull anél amdére.n Pareknl &
tiplerdeki ot o a ncai | hiazz°lrar & rutin | aboratuvar -al é
ger -ekl ektirreambocahazxhnedeéery.skegneg takéyan, -
tetkiklerin hezl ée veegenenizl imnshnr enro®ki il e
analernlz&bor atuvar i-in hayati ©°neme sahip cih

Ot o akkmmfazkt & anal i-zo kg rfuaprlikd réeée tBiakimgarhi rme v c
hor mon, el ésa, hemat olkojaik,| ak ogaed uvelnd skyratond i b u n | B

analdizRaz |l aro&kn éonr ttaikr nokt al aré wvardeéer. Benze
sisteml er i kull anérl ar .

Yapél aré nedeni il e kurul mal ar &, mont aj l
yapél mask& iyinyetikmik, konusunda wuzman tekr
Personelin bu konulardaki yetersizIliji s¢rek

Bazé farkl égktekk ar laata bhiazf mktée benzer me k an
araya getirilerek diay n e di Bunortek reekatik sistemlerin ve benzer dizayn
tekni klerinin bilinmesi cihazlarda meydana
-ok °nemli bir noktadéer.

Bu modglodeamalhiazd9ar énda bul uvedunlariaigilk ani k s
olarak meydana gelebilecek muhtemel @z al ar hakkénda Bbi Ingid ¢ Vv er

t amaml adoétjoe nadlreelad ¢ °kul | anél an mekani k sistem
ortaya -ékabilecek mekani k ar ézdeariél messpiit-
gerekert ¢ m 1 kKl eml er i kurallaréna uygun bir «kxeki/l






¥ JRENME FAAILIKY

AMAC
Bu °jJrenme faaliyetiniotbawklamdg§iz8z & agadead
°ncesi °n konhksiniol | eri yapabil ece
ARAKTI R
0] Yakénéba@ardaan hastanel erin | aboratuva
personeldemt o awmahmaz?arénda meydana gel en al
nedenl er i hakkénda é.zbi [E¢gide alemay d i n-i al

arkadakl arenézl a payl akeén

1.OTOANALKZ¥ RLERDAE AR
GKDERKMK ¥ NCGBGNROLEER K

1.1.0t o Anali z°rl erinde Aréza Kontr ol
Oto analiz®°r <ci hazl ar étir. &lekdonik mekaik aptikma Kk € k vy

hidrol ik, pnomat i k v b .bilgishyarr sistenklerinif ¢ azileknkdes si st
bul unduran cihazlarder.

Far kl é ot o analiz©°r téerlerinde far kIl é di
karmakéek yapéelar bazé temel el emanl!l dr én bir
sistemlerdir.

Ot o anali z®°rr &@&mémea lega pia-Binn monnaaad téané a ryalpiéa al

ci hazénén -m@lEeaomai lsiiysilt @knaokiriregesdd .
Cihazén her te¢rl ¢ eleksbamkermpkani k|l é€ kimd

bunl arl a il gild@i s er v cek yetprii telenié dilgiyel sdfr olnmak uygul
gerekmektedir.

Ayr éca ci hazeé konda olt ¢ md eyr® nkilg e ig 0 b mhaemé h C
gerekmektedir. Programén nor mal kull anéeméne
hakkénda bi lzgunludura hi bi ol mak

Bukonul ardakibrbokgol elnsuxkxl ukliara ve aksakl

Ci hazén - al ek ma bilinmsedereservis verilnesikny Imk @ niléra & |
Bu konuda yeterli bilgcihaza ait teknikd o k ¢ landan elde edilebilir
T¢e¢m si stemlearréza gideril mesinin iBuk akam
akamada izlenecek bir dizi prosed¢r il e aréz
Onaréem ikl emine b ackilgia yeted dilgi toplanalea r &rz@éamnad& ni |
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nedenini kolgicatespitede ek ar ézay@a] bader Kaldaksorubaciey a
ar éza dhmakkkud | ané c aadmanb idleitray | é

gza meydana

bil gi

gel meden

sor

°ncetk

il gili tem bul gul @er halkKlae gtkth ab éeb gyictsaas & eamaly&r
t¢m bul gul ar hakkénda bilgi al énmal edeéer .
Arézanén cihazén -alékma ortaméndan Kkayna
-al éeékma ortamé kontr ol edil melidirtemi®rtam s
il gili problemler arézaya neden ol muk ol abil
Cihazén g°zle kontrol¢ yapélarak her Keyi |

1.11Kul | &aalkal ar é

Ot o a ncail hiazz°lrar én

kmaséna neden ol

o' < X
— o> O C

da meydmanahasapdehlegimdenairié zal ar

ma kitlaedréirn. yQithearzl &

mal ar é gerekmektedir.

|l lam&m éyet er | i bahip ajmambea rvéed &re.n elyu lmeanécél ar
deneyi me smadt ipcedimadmeal mwa gbire bkarad éezrhém b

kkuul | I'l aannaén

Aréza duruml ar é ccEan émr o/kaldeanai] nk akgunlalkd mén abi | e

°ne¢gnde bul kodlunoEa

d¢gzel ti

problemin -°z¢m¢ i -
Kull anecé kapal é

-

eaktif kapl ar éne

i Kl em yapmayacakteéer.

Eakn ci haze
I mel iza@&iman & o] |kaunlél cagrhgarin @ m| €tkd ar énén
[

in yeterl:i

tutul maseée

ol acakteéer.

ger eken

bir

-al éxt ér mas e

d

k ar

koyar ken rundarcihaz datatvareceko t ur m

Neti cede

bunl ar

bi ze

bi



1.1.20rtam kartl ar e

Ort aamtk ar @éndaki -uoykguarsaizd ru&knd aor tbaya - €&k ma
Aréza sorgul amaseée ywapeélopd ak keméxanitlrel i legii Il in
biide ortam «kartl areéené kontr ol et mek ol acakt
sisteminin sajl ekdlée, ob wmpl aod dnardirei] IEkn éaak ko nd el e

Yetersiz haval andeéirmal e#e cislbd aultara nedakl é
-al ékxkmaséené dseacakirabiiie. i Bgild.i bir arezader
nedeninintespite di | me s i -ok ©°nemlidir. Ej er aréza
gideril mesi i Khemi me thaklidmaddmidi ol umsuzl
Aksi takdirde problemin kaleécé ol arak gider:i

El ektrik sistemindeki olumsuzl ukl ar ve t
problem kaynajeéedeéer. Be xlidakziem el ewsuwzlkulkseat
devrel eri ci ddi zararlar g°rebilir. Byl e Dbi
sisteminin ve topraklamanén kontr ol edi |l mesi

Bunl ar yapél madan bunlarén sonuclmayda <ci ha

bakl anmasé yanl ék bir davranéx ol ur. Kl k yar
arézanén giderilemesidir. Daha sonra cihaz |
dojru ol acakter.

1.1.3.Cihaz Ge - mi K i

Aréza hakkiélmidaolbmalgii siam ci haz vilei kl @iml ie
ait kiacdeetnteakr épr obl emmal ak g anadjeece ahlhaakt ér .

Ot o analiz®°r ci hazl ar éll ¢t amamdre mlbeirldgirs.a
ger - ekl ektirdi]ja attpggrami at aiméedanci hkaztr ol edi
detayl aréna kadar kayét altéena al énr.

Bu dosyal ar program ver.i tabanéeénda ve | o
séraséna g°re kaydeeelit banéKdbaekal.chaya deveaeme

Bunlar error (hata) ve sigm | ogl ar & orl Burdaskalarairtdleaencd € r &€ | &
sistemde meydana gelen ol ayl ar sérasé ile &
problemlerirmebirl emhagiumdd dosyalaadachazdaameydana r
gelenolaylare genel bakl ékl ar alténda ve detayl é ol



IMPORTANT MESS AGE

CC Sample Delivery Home Initialization Error.

1S
=

Event ID I BaB3248087 Class Mumber H 7

4 4

Resml1l.t Hata mesajé& penceresi

(¢ a-éeél déekl arénd
ndasbirvprgblemt
Céyé uyareéer. Bu n

Ot o analiz®©°r ci hazl ar é [
yaparl ar . Bu testler sérase
vereceji mesajlarla kull ané
kaydedilir.

Mechanical error Wrong parameters

Resim 1. 2: Bir hata mesajé& penceresi

Cihazlarda meydana gelodbhember tpakkémda@zaltl

bi | gi eéayarag émesaj |l ar eCivhea zsdias tneeny dl aongal agreél deénr . h
bu kayéet dosyalarénda tutul maktadeéer.



‘f Messages

\

E-}

" m” 4°

plinllalalz]alalala]=]=
) = =i ) e i T ) o) ) ey

Error in internal communication buffer [TRAREC)
Error in internal communication buffer [TRAREC)
Errar in internal cammunication buffer [TRAREC)
Error in internal communication buffer (TRAREC)
Error in internal communication buffer (TRAREC)
Error in internal communication buffer (TRAREC)

Samples Results Reagents Main
Rea Message Date and time Id
_P Al Errer in internal communication buffer (TRAREC) 14.01.1859
i Error in internal communication buffer [TRAREC) 14.01.18989 12:12 1a7
3 |Errorin internal communication buffer [TRAREC) 14.01.1889 12:12 107
T Error in internal communication buffer [TRAREC) 14.01.1888 12:12 107
Cali| 5 |Ermor in internal communication buffer (TRAREC) 14011999 12:12 107
E Errar in internal communication buffer (TRAREC) 4404 000 40240 40T
| 7 _|Error in internal communication buffer (TRAREC) Workistation error details
i Error in internal communication buffer (TRAREC) Messaged :I
i Error in internal communication buffer (TRAREC)
10 |Error in internal communication buffer (TRAREC) FProcess

‘

= Error in internal communication buffer (TRAREC) Parameters :I
Error in internal communication buffer (TRAREC)
Error in internal communication buffer [TRAREC) :I
Error in internal communication buffer [TRAREC)
Errar in internal cammunication buffer [TRAREC) :I
Errer in internal c smmunicatien buffer [TRAREC) 14011985 12:13 107 -
F1 F2 F3 F4 F& F& F7 F&
Message Accept Accept Print Mext Previous =TI ==
details off selected page messages page pPEge

Té¢ém hat a

det a
yape

Resim 1.3:0t o

yl é
s e,

bil gi
f or mat é

anhmdtiaz®°mesajl ar é

mesajl aré bu

varder
gel dihjait avaege der i | ecefj i

b°l ¢ mde

Hat a

penceresi

| & sitleé einli g
servi Heki tcaph-a&lelna rkéenndda sb wnleu nga
mesajl arénén
hakkeddaker bal ggpakenandBb



!! ErrorsLog.txt - Notepad

Fle Edt Format Yiew Help

19686 Rx: OEOODZ0505A40000000000002000004492  13:30:11.46
19687 Tx: 0501020505A4DCZE 13:30:11. 46

[E.0205.5.80] Back washer - Collision - 22.10.2006 13:31:23
THabRepetir-THabLavarCubetasPlatosFix-THabilidadlavarCubetas-THabilidadLavar-TAcLavadorMover
High Tevel comm

Tx: 0205 01 01C3

Rx: 0205 00000000 01 O08000AD

Front dilutor : 0

Back diluter 0
Front horizontal 1124
Back horizontal 1 110
Front washer : 0

Back washer : 0
Sample tray 2 073440
Reagent tray 0

Front reaction tray : 0
Back reaction tray : 1760

Front vertical : 210

Back vertical : 230

Low Tevel cComm

19884 Tx: DBOO0Z050EAS0ADDO46924 13:31:22.453
19885 Rx: 05010Z050EALRZCER 15:31:27. 484
19886 Rx: OCO00Z0505CRO00000000A0000SESE 13:31:22.546
19887 Tx: 0501020505CBFOGE 15:31:272.546
19888 Tx: DBO00Z050EAROADOOLIZEES 13:31:22.546
19889 Rx: O501L0Z050EA62DAR 13:31:22.562
19830 Ry OCO00Z0505CCO00000000A0000DR1 A 13:31:22.625
19891 Tx: 0501020505CC322F 13:31:22.625
19892 Tx: 0BOO0Z040EATOLOBEDZ956 13:31:22.625
198933 Rx: O5010Z2040EA7ZD3R 13:31:22.640
19894 Ry OEQDOZ0405C00000000001000006E0D482  13:31:23. 218
19835 Tx: 0501020405C032BF 13:31:23.218
19896 Tx: 0BOO02050EAB0AD001CEED 13:31:23.218
19897 Rx: 050102050EABES29 13:31:23.250
19898 Rx: 0CO0020505CECOOCOO000ANOO0019E 13:31:23.312
19899 Tx: 0501020505CEF3AE 13:31:23.312
19900 Tx: 0BOO02050EA90101C3FI16 13:31:23.312
19901 Rx: 050102050EA929E8 13:31:23.328
19902 Rx: OEOODZ0505CFO000000001008000A06500 13:31:25. 468
19903 Tx: D501020505CF336F 13:31:23. 468

[E.0205.5.80] Back washer - Collision - 22.10.2006 13:33:10
THabRepetir-THabLavarCubetasPlatosFix-THabilidadLavarCubetas-THabilidadLavar-TAcLavadorMover

Resim1.3: Birerror (hata)log dosyasé
Servisd o k ¢Imame&n dha z € nt ¢vre r da t] d ilenigilisyatgrll kalgilex
verilir. Ha n g i aréza durumlarénda bu mesajén ver.i
gi der i | mapsli mais-6i nger esénasrd o k glineemE8 nreda det ayl é b
anl atél maktader

Bu hata ve wuyaré mesajlaré areéezalarén n e
genellikle yeterl:i ol ur . Ancak bazé diuruml ar
i -in daha detayl & bi kgerekebsiel| eme ve arakt ér ma



7002 MOTOR %u ERROR: WRONG ACTION
7003 MOTOR %u ERROR: WRONG COMMAND

=
Software problem. Press Start to continue. If the problem persists reboot the
mstrument. Refer to section 8.4.1.

| 7004 MOTOR %u ERROR: AD CONVERTER

A/D converter is not working,

Broken board.

Possible causes - Reboot the instrument. Refer to section 8.4.1.
If problem persists call service.

=hy

7006 MOTOR %u FEEDBACK ERROR: DEVICE HAS BEEN
MOVED

The user is warned that the device has been moved manually. Analysis continues.

7007 MOTOR %u OVER-CURRENT ERROR

R Broken cable/ motor/ board

& Possible causes - Reboot the instrument. Refer to section 8.4.1.
If problem persists call service.

| 7008  MOTOR %u DECODE ERROR \

Resim 1. 4: Hata mesajl ar @ okeg araade/ flasréi ni g°s
Hata mesajé sistem |l oglaréndan el de edil d
g°re problem giderilir
Prdo | e mi n tespit edi |l mesi i -ilmr &ulolt an éd mnali
yazéliemd& is-ervis b°l ¢mlerinde bulunur. Bu b©°|
yaptéejé t¢em ikl eml eremi ek dtgelg ¢ wap @akoatdiélpi r- av
edilebilir,. Ayr ééca ci hazeéen t¢em i Kl e-vdokeriaest kpnosed
-alektéeréelabilir
1.14Aci | ¥nl eml er
Ar éza duruml ar énda al eénmaseée ger eken bazé
h a k k bilgi dildaza aitd o k ¢landam e r i . Amiékztainén ci ddi ya®ine g°
durdurul mal &, gerekiyorsa elektriiji kesil mel
Al eénabil ecek aci |l °nl eml er il e il gili d

bel ¢m¢gne bakvurul mal édeéer



UYGULAMA FAALKYE"

Ot o ahat de°arnéiza ngciedseir ger ekn @z .°n

kontr ol

Kkl em Basamak.|

¥neriler

Elektriksel, biyolojik, mekanik vb

Gerekli Tk geveml i pielerek a mikkati olunuz.
i Ar éza i1 e i | gj U Chaz agza —ver meden
kull anéceéel agrzé ndan —ekaanc_)r[na_l beI|rt|I<_er oluy
ol madéjeéena di kka
] Or t amén sécakl éj
Ci hazén -al ek ma Kartl ar én ci haze
ge-iz.r i n dejerbéuge ol rkantdoE
edinz.
] Areéza ol arak rap
Kul lmemrecé ci haze kull anéceéeménkulclid
g°zI| emlKekylienml| er i d yaptej é )
bi - iynadpet @ F g kaynakl anmakt aRudu
unut mayénez.
Cihazéen fizi kséel k G° zI| e nedidzy ene

Cihazge - mP g ir meini n

Cihazdad a h a
arézal ar

°nce me
ol abil e

1 Al

énacak acil iZnl e

1C



KONTROL LKSTESK

B u

faaliyet k a
Zzanamadéelklagkeanhace

psaméneéal akdhandia kboeesctee]i d reen
u

Evet, k a k-Faména ] Xendiikklaerreitn
kontrol ediniz.
Dejerl endirme ¥I -¢t| Evet | Hay ¢
Gerekiienlk Jg¢g tedb?rl erin
2. Aréeza il e il dialniecall & &lgQ
me
3. Cihazénoxal ¢mam&nk g°zden
4, Kull anecéealkaktcé hmageen® ¢
5. Ci hdzazé&n ksel kont?rol ¢ng¢
6. Cihaz ge-mi kKi?ni °jJrendin
7. Al énacialk °nl eml e? i bel ir
DEJERLENDKRME
Dejerl endirme sonunda fAHayeéero «keklindeki
Kendini zi yeterli g°rm¢gyor sanéz °Trenme f a:
AEvetid¢li-sie ve Dejerlendirmed ye ge-iniz.
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¥L¢CME VE DEJERLEI

Akajedaki c¢ée¢ml el er doeo jbrok koephréamiastl.earni yer | er o

,,,,,,,,,,

1. Oto anailha?lrar énda me y d amamemlig metealendera r € z a |l
én

biric ¢ ééééééci haz - al e k mas & ahnhahnma sgéedr €erk e

2. Bir arézanén giareaidmersédtasatdedimekidir. ad ém

3. Ot o ancailhiazz’lraré taraféndan i hazda mey

s

n k

dan

s oz =

c
yayénlanan t¢m hata mdeaybhbhaeesadaésakbancei

4., Ot o analiz®©°r cihazlaréenda meydadmesindgel en
sistem taraféndan verilen ééééééé mesajl a
éééhayati ©°neme sahiptir.

Akaj] edaki c¢emlelerin bakéenda bok bérakel
bilgiler dojru ise D, yanl ék ise Y yazéneéez.
5. ( )Cihazaaitseigd o k ¢Immménda ci hazén vigengldiiji t¢m h

olarakh at anén nedenleri ve -°z¢;m yollarée hakgk

6. ()Sistemin verdiji hata medajk&lmmmékddn al €
yapél masé geeeakepkiarhémabglidelr il ir

7. ()Ortam sécakl éejénéen ci hazé netkisimlm&#&k ma s é

| a

8 ()Aréza hakkeéenda ne
tut ardan yeterl.i bil gi

ii-nde ul an kay

o X

u l
t |

DEJERLENDKRME

Cevaplaréenézé cevap anahtareéeyla karke
verirken tereddg¢gt ettijJiniz sorul arl a il
k

Cevaplaréenézén te¢meg dojr u igsee ibniirz.sonr a

12
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¥JRENME FAALXY

AMAC

Ot 0 an derindes®rklgenr ve t opl aabileceksiri2. e ml er i ni  yap

ARAKTI R

1] Knternet arama motorl arénda dndbléea@ck di e
¢tekan sayfalardaki farkl & dz hazl ara ai't

u Kul | aonrétlaakn g° st eri m iz 8&mae rkll ieklienrii bwd i fra
tespt ediniz.

2.0TO ANALKZY¥RLEXRKNWEVE
TOPLAMA KKkLEMLERK

Ot o anailha?lrar énda ar éza gideril mesi Ve
Ss%ke¢l mesi Berskkgmktit kreml er i -ok di kkatli bi
uyularak yerine getirilmelidir.

S°k¢m ikl emlerinde yapél acak di kkatsizl:
Dikkateskzbakit-bir onar &ém i kK| e medeniolunalilir.ci hazd
Bakém yapar ak ci hazaé n ap eerkféol remmaknesné obdinrhtaézr é-|anhaéy

Bu nedenl e s%°k¢gm 0 KT emi di kkatl i, bilin-

r. Bu kekl adel édraaleket olelde d

arak yapeéel mal edeé
e karkél akél maz.

ol
Kete¢ seprizlerl

Nor mal de bakém veya onarém ikKlemi yapacaj
yeterli bir teknik ejitim almék ol maméz ger
servis iyrIr emlime,rki nvi e bu konuda yeterl:| bil gi
konusunda ger ekl b.il gi heazéml|l Eamék bil makeéeudlé:

ul akélacajé haklkenhbial gierek | ar ds ¢mgdd eol acakt é

Cihazl ar eén nsa°ské¢nldeap ytaorpalralna n € | a cda kihada r dij
i lbgi i i htiya- duyul abil ecek her terl ¢ bi
dok ¢lmamedeéer .

21.0toAnali z°r¢ Bl ok Bajlantée kemal ar

]
leédm bweé i ohiar &@m | ¢ ml

Oto analiz®©°r cihazl ar éea
yapél masé i-in s%k¢le¢gp takeéel er. Ot o anali z©°i
ezbere s%°k¢l ¢p takBamgiamedgl gonkcahapbpédumner
mod¢l e ul akmak i -in  remmbeagiri sérs@keg, | e e ejnia,s él

8
biinime den s°kme ikl emi yapél maya -al ékl@d ér sa ¢
zarar verilebilir



Cihazlara aitservid o k ¢Imaaménda her tg¢rl ¢ el ektroni k v
yapél dej 8rme atketg@ wlt@eren bl ok bajlant éBukemal a
Kemal ara bakeéel arak cihazén bajlantélarénén n

Her t¢rl ¢ s°k¢egm i Kkl eminden °nce bu kKemal a
tamolarakm as él yapélacajé anl akél mal é ve daha sot

Cihazlaréen s°%°ke¢l ¢p takéel maseée il e il gildi o]
kaynak tekni k sdeokv¢lngméndnadts). Bud p k glardarcikaea ait
t¢egmm aj resimleri ve blok bajlanté kemal ar é

Bu bajlanté resimler ve Kemal arda <c¢i haza
kel acakl ar é& deBuayrleés irnelseirmlveer | kee nvaelrairl ieen ge
hazén t¢m adar st gmemkeenayhark i-erir. Bu K
stemi olluktburamltegm galdalbi ltigm det ayl ar

Bu nedenl e herhangi bir s °dkockngé@rirakhlae iul yap @
il bel ¢m i yi ce coakku niukp eimm ct ealme rod naerraekk aynal paé

Servisd o k ¢Imamé nd a bul unan bu resimler vV e K €
gereken i klemler ile il gBilrn itklme miettaat iafr ée tbm
yolu resim ve kKemaldark ¢kmedree amunaykd lawd éku |l ISaermr évri .s

Far kl e ¢r edtoikcgiinkeene ns dhraziés | anmasénda far kI é
Bunl arla il gildiok%immmt & ectbdecde € fe a k kg °éslineskel ar
-aéleacak

S R T s us e OBINLInY e
3 4
=% IZE Flow Diagram Schematic
=Y Cup Module Flow Diagram Schermatic
[ Figure 5.2 Cup Module Flow Diagram Sch
EHD4 MC Hydropheurmatic Diagram Schematic i
|E| Figure 5.3 MC Hydropneumatic Diagram £
E||D}| Smart Modules: Crane Subsysterm Schemat
[ Figure 5.4 Sroart Modules: Crane Subsys
=HIY Wash Station Assembly Schematic
[ Figure 5 5 Wash Station Assembly Scher
E||D}| CC Hydropneurnatic Schematic
|E| Figure 5.6 CC Hydropneumatic Schermatic
=HOY Ratio Purnp Assermbly
[ Figure 5.7 Ratio Pump Agsembly

1SE Flow Dlagram Schematic

Resim2.1: Servisd o k ¢ fagemda bul unan diyagramlar

14



AO14975REPS

Autoloader

Reaction Carousel

Modular Chemistry (MC) Portion
Cartridge Chemistry (CC) Portion

o\ B

Resim 2.2:Bir biyokimya ot o aga&alni ahnma

Yukarédaki oresamidhbhiap®Ema ai

e
Servis vei tkaupl-léakn éam ekl alby averild@rasgnéedeh

ner edeveolndeujkue ki | de

KI'k def aciatkda £2lkar |

késeé

t n

&

adlandeér él déekl
a ilgili olara

15
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9] | I

4
Access Analyzer l:l LX Analyzer
-
-
*b
H —
(] 1
10 - LX Load Area BEE® Off-load Area
Access 5 3 I ::E d
Monitor e
2
I _ LX
LXi Load Area Monitor
1) = o —_— — — —

E014793L.EPS

¢i zi mBi2r. lanali z°r sisteminhlockek empl erin akekée

-
=

Figure [-1a: Konelab, the selective chemistry analyser for in vitro diagnostic purposes

A. Segment loader E. Cuvette waste compartment

B. Sample disk F. Wastewater and distilled water containers
C. Cuvette loader G. Optional interface for the automated sample
D. Reagent disk transport line, so called KUSTI module

Resim2.3Birot o armihdzZinze® rait ana ¢niteler
Yi ne Hratkl @acahanz€nén referans kitap-¢€&jeé
I

a e
rimler genel ol arak g°steril mingiirk.esBm
| ungd°@rf mektedir

nd
bi a e
b u

16



Option:
ISE module

I'SE dispenser

Sample dispenser

Sample
conveyor

KuUsTI

T,

&SAMPI.E DISK

continuous loading
segments +

6 STAT samples +

40 calibrators and

controls

e,
..'...lwr

Manual
sample loading

1
KUSTI segmpat,
92 positions|

Segment,
14 positions

¢i zi mBiIrd.t D:
ortesiamadia&dtméa bi

Yukar édaki

Cuvette loader
25 cuvettes

Incubator Hitiag e
20 cuvette positions= \aghing
240 reaction positions @&

Mixing and
washing

gy ’, «.\

S
7
Z

Reagent dispenser

@

s

Reagent disk
Photometer _

45 reagents

waste

Cuvette unit

Cuvette storage
6 x 25 cuvettes

arcihd Zz&wm F ek ma prensi bi

rimler

prensibig® st er i | mektedir. Bu riesi md ebirleridle dlaa b
ilikkileri ve b¢teéen okedirak nasél - al
Bu resimlere bakarak ci hazén - abibikema
il e ol amahhbt kRakilir.arBunl aeri | er ar ézal
gideril mesinde -ok yararl edeér.
Géenegmegzddolks glmamigssegelt eknol o im
hazérl anmakt a, her terl ¢ garigaell eveki
Bir- ok fiikrlmanl erin nasél yapeéeldéjéene -ok
yapél exkréennddeog®stipat ¢l er ani masyonl ar é

sayfakat émacdh&cél ar éna

Bunl ar dan

incelerel i

yeter.i
Bu nedenle- a & Ié &ilmazlarla ilgili h e r
gnele ne ketedejbulunabilece

e
amaktadeéer .

saj

°] -¢,de wawanbanmahk
t ¢r | ¢CDd o kg hrasmadryaller
K rilreehdir

17
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izlemek gerekeni Kk I em s
késémlarénda b
g°steril mekted

DECK REMOVAL
1. Remove fixing screws and pull lateral pangls
2. Remove screws fo pull out front panel.

3. Loosen front shield screws and remove shield.
4. Position probe arm over sample tray.

5. Loosen deck fixing screws, (5 each side).

6. Remove gas spring fixtures.
7. Lift deck gently off”

¢Ci zi mMMRs B¢gst ¢ bisClhominggysateren teknik -

Yukar édaki resiomme amaadhagzs@miéknd$ ména ul ak m:
érasé bir resi ml e ddthayzléén dl-a
ul undamanlgii r ikmlpaj €@ nulnakm@ad k vie- ihra |
ir.

Resim 2. 4: El e k torko nbiakj | naondt ¢élllaerréi n bl

18



Condensing lens

Collar #M24F12
Condensing lens holder
Beam-splitter and holder

®/#mz4mew

Reference detector and
preamplifier housing

Filter wheel posifion sensor
and PCB

| Lamp cover
Y |

Condenser frame

Collar
LCommating lens

#M24F13

Sample detector amd\

preamplifier housing

Filter wheel motor
#0T005017 ]

Frame ]

ilter wheel
#M24F02W

Lamp assy. fixing
nut, (knuried) #M24F28 Lamp assembly

#VADOOLAM

¢Ci zi mOtRan 4!l g p°f ot ometresinin s°k¢mg

Yukar édaki ogtec i nmde | ihzo%tromet r e mode¢l ¢nén

ge°r ¢l mektedir. Resimde fotometre késméne
det ayl & biebimekiediri | de g®°r ¢|I

Probe elevation shaft

Lubricated felt whipper
Bearings

Adjustment set screw and nut
(to remove probe arm play. Do not

v‘er tighten).
[
L - Sensor pe-board, vertical movemer

y~

Elevation motor

Guide shaft k
Elevation belt N

S
| |

Guiding fork (\( -y

Arm rotation belt

Arm rotation motor

¢i zi mOt2a 5a npobunun% ° k ¢ my

Yukar éadtao bagral i @ B @mob)rkao | ali t detay resmi
resimde robot kolu olukturan par-alar ve

ol

g°!

bur

Bu -izim yardémé ile roboyvyagelahi Pk¢gmeg fazl

18



- SAMPLE VERTICAL HORIZONTAL Tl T
REACTION REAGENTS FROBE FROEBE FERISTALTIC
TRAY TRAY MOVEMENT MOVEMENT PUMP
CARRU INTERFACE
M230X-P216

DILUTER
ISE > CARRU CAVRO
X¥L-3000
cPU
M230X-P213
SAMPLE
PREAMPLFER
BAR
PHOTOMETER |[#—» CoOMU . coDE
— READER
RS (BCR)
COMU INTERFACE
M230X-P219

¢Ci zi mMBirdb.t®: areahi t° bl reknalsa&j | ant é
Yukaréeda bir cihaza ait b IBak klkeanjaldan tcéi hia

mod¢l | er i araseéndaki bajl antélar g°r ¢l ebi |l me
ol ar ak egk®tsetdeirri.l mMAyr éca sistemler araséndaki
resimleride servidd o k ¢lmaamé arasénda bulunabilir

Aka] eédakiriotroe saioma hia z € nEemk ;a@ardnvains al énmékt ér
pipetl eme si st emakedir, probl arénée g°ster

2C



Resim2.5:0t o anparldlzl°ar éné g°steren resim

p Assembly

¢i zi mOt2a 7anaydrzl°&d pompangns ts€rken nreess inm

Bir ot o anmal sEbYKiglsnamameé ndan al énan bu resi md

sisteminae kiudl agyarl & pompayé oluxkturan par
Kekilde g°r¢l mektedir. Eé le malzbs®aysi®ek ¢ mi rv er ensoin
i K| enkiserferdeh at aséz yapél masé -ok zor ol ur

2. 2. Oto Anali z°rl erde S°kg¢gm

S°k¢m kuaphtarkave ol mak ¢(zere akajéda det

221S°%°k¢mr KI | ar é

Cihazlarén s°kg¢l mesi ndek ¢gdmaunléandak tlkunr adleltaan
verilirUyul masé gereken genel vigaflzakeldmalagdamr. m
Budok¢lmada t¢m birimlerin s°k¢gmg ve mont aj

21



ve gerekli resimlerle desteklenerek verilmektedir.

a S°k¢m i K| egeié iolearis kgyiddiln | ar

1 Servis kitap- éKkibkanug ryé rc ei laqil laik éd °mlad rald

1 Kkevgenl i Ji kurall aréna dikkat edil er e
uygun bir eldiven kull anél mal eédeér

1 Kkl eme bakl amadan °nce cihaz uygun p

i Oto analiz®°r¢n elektroni k devrelerin
bil ezm&l & akre.l

| S°k¢m i K1 e mi i -in uygun el al et i k ul
gidilerek uygunsuz ar a- gere-,l e s°k
cihaza zarar verir ve iklem s¢gresini

1 CihazénketsekmeijdcirhaBa@an skidcglmsadevr e
go°r mesi i htimalini ortandan kal deéer ér

1 Cihaz s° k¢ m ink |lreamyantp-€d a huyglinebic @gzisyona
al énmal edeéer .

1 Ci hazeén Ss%ke¢l mesi séraseénda her K e\
sajlayacak yeterl:i aydenl atma sajl an

i S°k¢m i kKiddeormkigémmehav bel i rtilen kKekil de

1 Yapélacak iklem tam ol arak beynimizd
net bir kKekilde anl akeéel mal éeder .

1 Ne vyapélacajé ve naseél yapélacajé a
arézayeée iyice Digryigtwzat &rk.l emin sg¢r e

1 S°k¢m séraséndacevelmgaparkalnarvi dyagur
konarak dajéeléep kmabeéeldmal aréna engel

AK ajseedravi s

kitapk élkilmrkaanprad€adnr

ger ¢l mek

¥rnek ProMedMddul er Chemi dtkriyn PKaosmamna (ETr
¥zet Bu ci h&kzesméeM@a ydcaordeaemxdamri |l m
bilekenlerine g@geneimebir pros
G¢evenylairke| El ektrost@EBSR) bopedémia il e ol
engelolmak -tiompr aja bajl anmék ant

kull anél mal edeéer .
Gereken aletler #2 numar a vy é | phidpssctewdrivera vi da (1
Sistem dirumu Bu prosedg¢r ¢n ig-eirn- eskilsetketm rsitl
o mal edér

22



Ci hazén Kapat@illmazsen kapat &l masé i -in a
izleyiniz.

A

(0]

Eylem
Ci hazén stanby durum@gnda ol duj unu

Men¢ -ubujundan I nstérz.Cmd meng¢sény

A-él an men¢gden <42zShutdown O6u t éKk

A-él an pencerede <OK> yi t&kl.ayar g

Bu, sistemi kapatniai in uygun duruma getirecektir.
Monit®°re¢n sol ¢St k°kesi nde Sy sz Rui
me s aj -éktejénda sistemi g¢é¢venldi b
G¢- anahtarénée OFF duréwma getirere

N OO (O~ |WIN|(F|[a

¥rnek wvee birisleernv i s kit

ap-éjéndan al eénan pro
detayl aréna kadar veril di i

) ger ¢l mektedir. B

Genel de baag Ya&nkak sewis personelinin zomgitmekte vebu, ihmal
edi Il mektediraklAnmadkad KR gloaeméinu | ncel enmesi i K
ve késa zamanda yapél maséné sajlayacakter.

Cihazén MC kasemkkapahene aedmelaik i prosedy¢r

Adé Eylem

z itloe naivhaaen s all uynaam Katpalg &=
z.

o <
O
5 Q

D
M D1

AD13262REPS

2 K- kapakta boéwaEba eivkietteutelkkc Kk &p a

23



222S°k ¢maAatl ar é

Cihazlarén s°k¢m¢g sérasénda bir kéesém gen
Bu ikl eml er s éreaseé&kneda °kzuell|l aanpéalrnadt el Rasligeavné& n€in  a |
il gili bol ¢ ml er3°kdé¢em biexlliermiinl dree kkk teldii@ahdBanvbéa
d¢prhavi da tnookobtardt lae @, armé yae dBaleé nEdn avkef &Grel-ar
Aletleri 0 modg¢l ¢) .

Resim26:Anahtar takeéemlar é

Hangi i Kl em i -in hangt o sadjeekliiblan rekalatled anél ac
késménda GeIzilret iylaiprel adakhbngi i actebémel et eni
belirlendoilir.

Bazé @&inhadalzér b°l ¢mlerinin s°k¢l mesinde © 7z
B°yle bir dsewwm vakistaapue] énén il gild. prosed
di kkat etmemi z gereken s°k¢m i Kleminde mutl
°7Zde aparatlarén yerine séradan el aletlerini
olur ve ikKlem s¢resini uzatabilir.

24



UYGULAMA FAALKYE"

Ot o amalhiaz®meé amh;mkVvemtepl ni
Kkl em Basamak]| i ¥neriler
A, .
Oto anal z°servis el Talimate dikkat |
talimatl ar.ené incel
K kuggunsterilvek uvvet |l endi El divenlerinizi-H
kullan & rz dikkat ediniz.
ESD nedeni ile elektronik devreler
Antistatik bilezik t&k & rz a ézalmen mamsgélly e c e
unut mayéneéz.
Otoanal isz%rvdg s el s %K Talimatlara uvunuz
talimat ledinzéné takip yunuz.
. . - El takéméneén s°
[0} ; -
Sekem i-in gerimAl i dikkat ediniz.
Enerjiyi kesniz. Enerji keserkemlikkatli olunuz.
Servi s kitabeéndaki o ) _
S R S°k¢m akamal ar e
ol arak ¢niteleri @aézd
i nitel eréiz ayréxteérelt Ayréexktéerma ikl er
initelerin &apaklar Kapakl ar & kau réanl é¢
K- bajl antéeel ar é ayr Prosedg¢r ¢ i yi toa
i nite kapallzar éné Kk Kg'patacajenez
ediniz.
Fizi ksel kemztroll er Kontrol ¢ yapeéneé:
S°k¢m tutanajé tutu Tutanajeneze uy

dikkat ederekutunuz.

25
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KONTROL LKSTESK

Bu faaliyet kapsaménéal akdpedaatktaste] enéen
Evet kazanamadéekKHlagkanaezuklaména ] Xendiikklaerreitn
kontrol ediniz.

Dejerl endirme ¥I| - ¢t Evet Hay €

1. Oto amsa&lrivisr el kitabé s©°ky¢

mi?
2. Kke uygun steri/l ve kuvve

Antistati k bilezik takteéneg

Ot o ansdriwi°cg ¢sel kitabéndak

ettiniz mi?
5. S°kigmin gerekli el t akéemeéen

Enerjiyi kestiniz mi?

Servis kitabéendaki s°k¢m 4

dék bajlantélaréené -éekarde
8. initeleri ayréktérdénéz még
9. 'nitelerin kapakl aréné a-t
10. K- bajl astdEaee mgRéext
11. | nite kapakl arénée kapatteén
12. Fi zi ksel kontrolleri yapte
13. S°k¢m tutanajJé tuttunuz mu
DEJERLENDKRME

Dejerl endirme sonunda fAHayéro «kekI|lindeki
Kendini zi yveterliegfeampygesanez tekranmedi ni
AEvetidéli-amee ve Dejerlendirmedo ye ge-iniz.
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¥L¢CME VE DEJERLEI

Akaj edaki bcogkmlbeélrearkdéel an yer |l er.e dojru keli

1. Cihazlarl a il gili her terl ¢ S°ke¢m vV e
eeéeééeeéeéé. yerine getirilmelidir.

2. Oto ardlhiaz®rarée il e il gild@ yvapél dasayger el
bil gil er ééééé indeddunabilir-

3. S°k¢m i kKl emine baklanmadan ©° naleé cmahla&d airy g

4. Ot o anal i znPirke nd eevireeklterroi ne zarar ver me r

takél mal edeéer .

Akajéedaki c¢emlelerin bakénda bok beéerakél
bilgiler dojru ise D, yanlék ise Y yazeénez.
5. ()Cihad arl a il gili yapeéel acak hesi nde |cii hselzké,n

ana elektrik bajlantésé kesilerek cihazeéen

ge-il melidir
6. ()S°k¢m i klemleri nasél kolayéméza geliyor
7. ()Cihazén s°k¢l mesi séraséndasahlderayrmeyaikn ne
yeterli aydéenl atma sajlanmal édeéer
8. ()S°k¢m ikl eml erii sérasénda en uygun el al

DEJERLENDKRME
Cevaplaréenézé cevap anahtar
verirken tenieddseotr uetatrilja i1 gi
e

e
i konul aré f a
Cevaplarénézeéen t¢gmg dojru i b °7

ir sonr aki
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¥J RENME FAALXY

AMAC

Ot o anal isz°rt enmdreeekienti n ar ézal aréné gidereb

ARAKTI R

1] Okulunuzda buluan t esvi yda dle%lekméan emblgnedrieer i nde ki
mekanik sistemleri inceleyin Bl ¢m °Jret memlerinden bi

3. OTO ANAL K DEHRREEK N
SKSTEMLERK

3.1.OtcAnal i zMekanom k &ar - al ar

Laboratuvarl arda gen-éekmewnmmiadiilzen ¢mé mem nh
ger - eklfaktkilreent i p ovteo neondaelhibzelird e n .e@o | mi Kt i
analiinz2remgr kas@mevel modal ol sun t¢m anali z%r ¢
hareket sistemlerine sahiptir

Hareke: sistemlerinde hareketin il etil mesin
el emanl ar hakkénda vy N hip ol
farkl é ot o analiz®©°r s me k ani
sistemlerine  ait problemleri r aha't

giderebiliiz Ot o anali z°r o ~tetin
kay naj é ol ar ak el ekt lekani k
hareket do°ng¢Kt ¢éren el kul I ar
El ektri k motorundan e har eke
-eki tli el emanl!l ar K & - anal iz
cihazénda kul | anél ai e ml er e
i stenil en harr.eketler\

Resim 3. 1: Hareket s él an

maki ne el cimani ar ©
Bu b°l ¢ mde atl & Pmecleha2t ar éné temtefdet Kt ur ar

kar Kk él ak athd meclc efleé kmd rzei k har ealtack t €r st eml er i ne
u Di kdrkiar

tevresine d¢zag-¢onl mdartakk drilkd kelrer di r . Temel
vV e géceén il etil mesi, yeneégnegn Qiteo baglsrdg kil zé%re¢ n
mot ordan al énan Pariekkestrign melsat iil-mens ikudd adh el é
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Resim3.2D¢z di kK1 i -arkl ar

Di Kk sag®@lark&@a ve g¢-Mdt®omrélkarnda yeéarpetrillagn h
sisteml er e ak-taarrkellamwaBkgunlglaa reld legri.mot or | ar én mi
dikbhir k bulunur.

Mot or mi | i na mdioanili ile birlikie kareket edeBuradan elde edilen

hareket dojrudark|l dr pervegaklkiayéexkl ar yar déme
bul unamrdkilkalria ve sistemlere aktaréel éer.

Di klair kén dik sayéséna ve boyutuna g°re n
momenti( d° nmeetkiuy d°n@kbsrablaébigPigrnel -alr&krak dy
kull anéel ér .

Resim 3.3:Step motor miline didi - a @ ka] lanmas

Dairesl hareketin dojftrugdlmelar éketne kddhamel a
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Bu diaklkil ar farkl Bteetabhgdekbmarpi msebbyum, -e
met al l er kull anél abilir.

Resim3.4St ep motorl arla biarkkBeéekull anél an
Step motorlardan elde edilen edilen harekegbt or un mi | { aek bag¢ | Buda
bajl & d{timihgibeltkyaayré&dké mé i |l-ear kia] B ed-iiakrlkir . - el i k,
aliminyum, plastik b . maddel erden ¢retil miklerdir.

Resim3.5Di k|l i -ark ve kayékla hareketin il
Hareketin iletileceji ma s Bt a-nakrdedketimi se do
yapélabilir. Ancak genelde iletim dikli kayeé

Resim 3. 6: Di k| iledmin di k|l i ye hareket
Di klair kl arén mill ere sabitl| @yannesdavtega i n - a|
kama adé verilen ©°zel kledeawamttaakukbbahahet abil.
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u Krameyer (d¢gz) dikli ve -arkée

Dairesel hareketi dojrusal harekete -evi
hareket etmek amac&liel enakelrlyanhélemalehadgampél

Resim3.7Kr ameyer di kKl i ve -arke

Di klair kl ar | a edckbake kabpbéEkmker ol abilir.
il etil mesinde aksakl ékl ar meydana gel ecektd]
-al exmayacakteéer .

Zamani nde dakki ar akénabilir Bedaaareitin Kk | er i
hassas bir kKekilde iletilmesine engel ol ur .
hata mesajé verebilir. Bunlarén dejixktiril me

Di k1 -ark il e mot or mi | i ni ndabhargkétia nt é s ér
iletle memesi ne veya eksik il etil mesnonteornuend eand o
kaybetmesiylebi r hat anén ortaya -éeékmasé «kKkeklinde g
problem giderilir.

1] Di kIl i @W@ienipgebeell) ar

Di k1l i -arkl arinar aeéngl@ac ¢ harielkeetti | mesi i -
mal zemel erden yapél mécx el emanl| ar déreketin] zer i n
tamamen il enivVveneisi neSpghn&ki©z - al ékma sa

31



Resim3.8Di k| i kayék ile hareketin iletilr
Yapeéel asragf i@aak Kol ay . k&Ahapwkkdmam&kz é nedenl el
sonra diklerinde akénma meydana gel ebilir.

Kayéklarén d¢gzhynl dimd ik maag€ékliari narasénda
ol mal aré ger ékikr . stApérmotoeugeirr@daeamk kmaybeomeéh
neden ol ur. Bokl ukl u ol mal aré da dik atl amay
Mekani k dizaynlarda bu gerginlifji ayar |l amak

u Tekerlekler (Roller)

Hareket eden bir sistemin hareketini ddha@ | ay bi r Kekil dve vya
serbest ol arak d°nen takgybrée ekbémaanhbhndd
S¢ért ¢ nme ysistemimdata kblayhardket etmesinida ha sessi z -.al €Kk

g @
-
C —

Resim 3.9:Tekerlek sistenieri

p ma
;

Bro.)
ma ¢

Bir tekerlek ve bunuhnl @den asbBoaurs.abiGehehmi
daha kolay, hassas ve sessiztbie ki | de geri--eikn egthekti enedi r b
(rul man) kull anél er.
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Resim 3.10:Bilyeli sistemler

Bir rul mandaopopyadaekerl ek olarak kull al
rul manl ar ve r Bopotissistenmlegimd lerkulvlaame&l r

0] Rulmanlar (Ball bearing)

Rul manl & vevyaak!| lairl yodlair aka dBxina @ds & h d évreée | g ]
hareket yapagistemlerdey ay gén bi r «khakrid kdeet ik ud Glganyélhametyé r a i

azaltanhr eket sistemlerinin vazge-ilmez el emanl .
S¢rteéenmeyi azaltarak b¢yéek ajreéel ekl areéen -
Kekil de harekayvaettarkéVyVemesgieiemanl ardér .

Y¢ksek hez Ve daha y kel i taxk é pe.r kapaes
S¢rtenmedj € aizailn dwéd ad sles saz € andremaE&ya neden

Y a p & Pé@umah &e tek noktadan dokunan dairésél ¢ r e , amarlarynrdd & mée e |
il e s¢rtenmeyi azalter

GPrevlerini m¢ ke mme | bir Kekilde yapabil
ol mal aré gerekir.

Resim 3.11:Bilyeli yataklar

Bakl éca kull gnékmmewimaakalt @&€asak haireketin
Kdd de yapeéel mavaepel ara¢ | amjakamdeéer . ¢ok hassas
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v |

Resim 3.12:Tekerlekli hareketme k ani z mal ar é

Kull aném yerine ve --o&kl éfkamak | ko kkuehktketinl éenrad eg °
-ekKidine @Ra)wee ddo flimeas)sldla k i ki kesémda incel en

Resim3.13Far k|1 & dliyappklae bi | y
a Dairesel(Axial)

D°nme hareketini bir eksen etYapg&and ar asxii md
ger ¢l dej ¢ gibi ol duk-aahaskitisili 68bekkveéade
yerle kt i ri | mi k hi IAyyenlée radrnedna otl eukk unloekrt asdéarnt ¢dnenjeeyni
aza indirit

YUK

Sy ea

=

Resim3.14Di key y¢k takéyan bilyalé yatakl e

Takénan y¢ken eksenine grleegyak awelkielyde dif
- ekivtalradreir ev Il er i aynedeéer. Tek fark takédekl ar
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u Do ] r yadakldr ( Bushing)

Yat aj én birvenid mizleimdengpgtrailsal - ol arak har
yerl erde kull aneéel an rpa&t adki jegli pdem. fedape&sal-
bilezijin ol mamaseéedeér. ¢enke¢e bu-skhéasfam ¢szeelriitn
hareket eder.

Resim 3.15:Do J r u s dilataklar (byshing)

Ot o anpaloibziuéhdaél an yQ@tteakalsdtsiteembaz &l ar
kull anél anipdeb psiobt kknnlianrde shlirekgnat @aklen- bir

dizayn edil miklerdir. Bunl ar bushing ol ar ak
Bazen s¢rteéegnmeldi yna t aarka daal alrialky ea dd ialnid € d € h
bulunmadéj]j éeydjuannkyllraméel déej e har eket Si st
kaymal & yatakl ar ol ar ak adl andeéer él ér . Y¢ze
yajl ayécélar kull anilel arak s¢grtegnme en aza in
Bu sistemde harekes abi t ray i Kl evi g°ren el emanl ar

hareket hézenén d¢ke¢gk ol duju yerlerde rahat|

Resim3.16;Yat akl arl a dojrusal hareket mekani z

Bu sistem ol dDkz abibrasyartae&dakizeydjndgar dé me

dijer bir y¢zeydenri Baeét mad z ekhaey @adelngrgir ek d
bir kKekilde iklenir ve ©°zel ma dde enigenrbir e  k ap |
Kekil de Bwyagjjllaannéar ¢ r etim esnasénda °zel ol ar a
yajl ama gerektirmez.

Bu t¢r ray sistemlerdi pek -ok yerde kul/l
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