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A¢IKLAMALAR 
ALAN  Makine Teknolojisi 

DAL/MESLEK  Bilgisayarlē Makine Ķmal©tē 

MOD¦L¦N ADI Hidrolik De vreler 

MOD¦L¦N TANIMI ñHidrolik Devrelerò mod¿l¿; hidroliĵin temel ilkeleri, hidrolik 
devre elemanlarē, hidrolik devreler ve devrelerin bakēm- 
onarēmlarē ve hidrolik sistemlerin elektronik kontrol¿ 
bilgilerini kullanarak; ºĵrencinin, gerekli ortam saĵlandēĵēnda 
kurallara uygun hidrolik devre izip kurma yeterliliĵinin 
kazandērēldēĵē ºĵrenme materyalidir. 

S¦RE 40/32 

¥N KOķUL Temel imal©t iĸlemleri dersindeki mod¿lleri almēĸ olmak 

YETERLĶK Hidrolik devre izip kurmak 

MOD¦L¦N AMACI Genel Ama 

Bu mod¿ldeki eĵitim ve ºĵretim faaliyetlerini baĸarē ile 
tamamlayan her ºĵrenci; Hidrolik terimleri, hidrolik 
hesaplamalarē, yapabilecek, hidrolik sembolleri ºĵrenip 
hidrolik izimleri yapabilecektir.  

Amalar: 

Gerekli ortam saĵlandēĵēnda, 
1. K¿tle, kuvvet ve basēn ile ilgili hesaplamalarē 

yapabileceksiniz. 

2. Hidrolik devre elemanlarēnē tanēyabileceksiniz. 

3. Hidrolik sistemlerde uygun hidrolik yaĵ seimi 
yapabileceksiniz. 

4. Hidrolik devre izip uygulayabileceksiniz. 

EĴĶTĶM ¥ĴRETĶM 

ORTAMLARI VE 

DONANIMLARI  

Hidrolik pnºmatik laboratuvarē, bilgisayar, izim gereleri 

¥L¢ME VE 

DEĴERLENDĶRME 

Mod¿l ierisindeki ºĵretim faaliyetleri sonunda ºlme 
deĵerlendirme ve performans testleri ile kendi kendinizi 
deĵerlendirebileceksiniz. 
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GĶRĶķ 
 

 

Sevgili ¥ĵrenci, 

 

Takēm tezg©hlarē ve end¿stride kullanēlan birok makine hidrolik sistemler ile 

alēĸmaktadēr. Bu makineleri alēĸtēran kiĸilerin, makineler ¿zerinde bulunan hidrolik 

sistemleri saĵlēklē bir ĸekilde alēĸtērabilmesi iin, hidrolik devre kurma yeterliĵine sahip 

olmasē gerekir. Bu mod¿l, size bu yeterliĵi kazandērmayē amalamaktadēr. 

 

Hidrolik devreleri ve bu devrelerde kullanēlan devre elemanlarēnē tanēyarak takēm 

tezg©hlarēnda ve end¿stride kullanēlan bir ok makinede bulunan hidrolik devreli sistemleri 

kullanmanēn yanē sēra, bakēmlarēnē da yapabilmeniz iin gerekli olacak bilgiler bu mod¿lde 

anlatēlmaktadēr. 

 

Bu mod¿l¿ baĸarē ile bitirmeniz durumunda, takēm tezg©hlarē ¿zerinde bulunan 

hidrolik sistemleri daha yakēndan tanēyarak onlarē kurallara uygun biimde 

alēĸtērabileceksiniz. 
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¥ĴRENME FAALĶYETĶ-1 
 

 

 

 

Gerekli ortam saĵlandēĵēnda k¿tle, kuvvet ve basēn ile ilgili hesaplamalarē 

yapabileceksiniz. 

 

 

 

 

ü ¢evrenizde nerelerde hidrolik sistemlerin bulunduĵunu araĸtērēp bu sisteme 

hidroliĵin kazandērdēĵē avantajlarē tartēĸēnēz. 

ü Atºlyenizdeki hidrolik sistemleri bulunan tezg©hlar ¿zerinde kullanēlan devre 

elemanlarēnēn ºzelliklerini ve sembollerini araĸtērēnēz. 

 

1. HĶDROLĶK DEVRE ELEMANLARI  
 

1.1. Hidrolik Tanēmē 
 

Hidrolik, akēĸkanlarēn mekanik ºzelliklerini inceleyen bilim dalēdēr. 

 

Hidrolik terimi, Eski Yunanca'da su anlamēna gelen ñhydorò ile boru anlamēna gelen 

ñoulisò kelimelerinin birleĸtirilmesinden t¿retilmiĸtir. 

 

Hidrolik sistemler; sēkēĸtērēlamaz ºzellikteki akēĸkanlarēn kullanēldēĵē, elde edilen 

basēnlē akēĸkan yardēmē ile eĸitli hareketlerin ve kuvvetlerin ¿retildiĵi sistemlerdir. 

Akēĸkanlarēn sēkēĸtērēlamaz olmasēndan dolayē, b¿y¿k g¿ler hidrolik sistemler ile elde 

edilebilir. Hava ve gazlar sēkēĸtērēlabildiĵi iin, b¿y¿k kuvvetlerin ¿retilmesinde 

kullanēlmazlar. 

 

Hidrolik devrelerde akēĸkan olarak genellikle su veya yaĵ kullanēlēr. Ancak metal 

y¿zeylerde pas yapmasē nedeniyle, suyun kullanēm alanē ok dardēr. Bu nedenle hidrolik 

sistemlerde akēĸkan olarak genellikle madensel yaĵlar kullanēlēr. 

 

1.1.1. Hidrolik Enerji  

 
1.1.1.1. Hidroliĵin End¿strideki Yeri ve ¥nemi 

 

Hidrolik sistemler hayatēmēzē kolaylaĸtēran birok alanda kullanēlmaktadēr. Ayrēca 

hidrolik sistemlerle end¿striyel uygulamalarda saĵlanēlan b¿y¿k kolaylēklar ve ¿retim 

imk©nlarēnē da burada sayabiliriz. Mesela bir hidrolik pres sayesinde insan g¿c¿yle yada 

AMA¢ 
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mekanik olarak yapēlamayacak bir ok iĸ yapēlmaktadēr. Hidrolik sistemlerin ¿retimde hēzē 

ve verimi artērdēĵēnē da sºylememiz gerekir. 

 

Takēm tezg©hlarēnda da kullanēlan hidrolik sistemler bu tezg©hlarēn daha g¿l¿, hēzlē, 

ekonomik ve saĵlam biimde alēĸmalarēnē da saĵlamaktadēr. 

 

Hidrolik direksiyonun, arabanēn kullanēmēnē ne kadar kolaylaĸtērdēĵēnē veya insan 

g¿c¿yle g¿nlerce s¿recek bir toprak kazma iĸleminin, bir kepe ile ne kadar kēsa s¿rede 

yapēldēĵēnē d¿ĸ¿nd¿ĵ¿m¿zde, geniĸ bir uygulama alanē olan hidroliĵin, ºnemini daha kolay 

kavrayabiliriz. 

 

1.1.1.2. Hidrolik Kurallarē 

 

Hidrolik kurallar ikiye ayrēlērlar: 

ü Hidrostatik 

ü Hidrodinamik 
 

ü Hidrostatik:  

 

Durgun sēvēlarē inceler. Bir kap iinde bulunan sēvē k¿tlesinin, y¿kseklik, yoĵunluk ve 

yer ekimine baĵlē olarak, kabēn tabanēna yapmēĸ olduĵu basēntēr. Kabēn ĸekli ºnemli 

deĵildir. Basēncē tanēmlayacak olursak; herhangi bir nesne veya madde ¿zerine uygulanan 

kuvvetin, etki ettiĵi alana bºl¿nmesiyle elde edilen deĵerdir. Bu tanēma gºre, bir y¿k¿ ne 

kadar geniĸ bir alana yayarsak, basēn o kadar azalēr. 

 

Aĸaĵēdaki ĸekilde beĸ ayrē kabēn farklē biimlerde ve geniĸliklerde olmasēna raĵmen, 

sēvē y¿ksekliklerinin aynē olduĵu gºr¿l¿yor. Sēvēlarēn aynē y¿kseklikte olmasē, tabana 

yaptēklarē basēnlarēn eĸit olduĵunu belirtir. Burada basēn ile kuvvetin birbirine 

karēĸtērēlmamasē gerekir. Her bir kabēn tabana yaptēĵē basēn aynē olmasēna raĵmen, taban 

geniĸliĵi en fazla olan kap en ok kuvveti verir (ķekil 1.1). 
 

 

ķekil 1.1. P1 =P2 =P3 =P4 =  P5 

Y¿ksekliĵe baĵlē olarak sēvēnēn tabana yapmēĸ olduĵu basēncē hesaplamak iin 

aĸaĵēdaki form¿l kullanēlēr. 

P = h . d . g 
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P = Y¿kseklik x Sēvē yoĵunluĵu x Yer ekimi ivmesi 

P: Sēvēnēn kabēn tabanēna yaptēĵē basēn,  

h: Sēvē y¿ksekliĵi, (m) 

d: Sēvē yoĵunluĵu, (kg/m
3
)  

g: Yerekimi ivmesi, (m/sn
2
) 

 

Hidrolikte basēn birimi olarak Pascal, Bar, kg/cm
2
 en ok kullanēlan basēn 

birimleridir. Kullanēlan basēn birimlerin birbirine dºn¿ĸt¿r¿lmesi aĸaĵēda verilmiĸtir. 

 

1 Pascal = 1 Newton /m
2
 1 Bar = 14,5 PSI 

1 Bar = 105 Pascal =105 Newton /m
2
 1 Bar = 10 Newton/cm

2
 

1 Bar = 1,02 kg /cm
2
 1 kg/cm2 = 0,981 Bar 

 

¥rnek Problem: Yoĵunluĵu 0,9 gr/cm
2
 olan hidrolik yaĵēn ¿st seviyesi, tabandan 65 

cm y¿ksekliĵindedir. Bu durumda yaĵēn tabana yapmēĸ olduĵu basēncē hesaplayēnēz 

(¥ncelikle birimleri evirmek gerekmektedir.). 

 

Verilenler:                                   ¢ºz¿m: 

d=0,9gr /cm
3
 = 900 kg/m

3
 P= h . d . g P= 5850 N /m

2
 

h= 65cm = 0.65m P=0,65 . 900 . 10 P= 0,0585 Bar 
g=9,81m /sn

2
 s 10 m/sn

2
 P= 5850 Pascal 

 

 

PASCAL KANUNU  

 

Bir kabēn iindeki sēvēya, kabēn herhangi bir y¿zeyinden uygulanan kuvvet sonucu 

oluĸan basēn, sēvē tarafēndan kabēn her noktasēna aynē oranda iletilir (Yer ekimi kuvveti 

ihmal ediliyor). 

 
 

ķekil 1.2 
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Akēĸkanlarēn durgun haldeki durumlarēnē inceleyen hidrostatikte, Pascal kuralēnēn 

ºnemli bir yeri vardēr. Bu kuraldan yararlanarak basēnla alan arasēndaki iliĸki, kuvvetle alan 

arasēndaki iliĸkiyi ortaya konulmuĸtur. Pascal kuralēdan faydalanēlarak; end¿striyel alanda 

ºnemli yer tutan hidrolik presler imal edilmiĸtir. Bu kurala gºre, iĸin ¿retildiĵi silindirin apē 

ile kuvvetin uygulandēĵē silindirin apē arasēndaki oran ne kadar b¿y¿kse, o kadar b¿y¿k 

kuvvetler elde edilir. 

 

Kap iindeki sēvēya, belirli kesitteki bir piston yardēmē ile itme kuvveti uygulandēĵēnda 

sēvēnēn basēncē artar. Ķtme kuvveti artarsa, basēn da artar. Pistonun kesit alanē artērēldēĵēnda, 

itme kuvveti de artacaktēr. 

 

ķekil 1.3 

ķekilde de gºr¿ld¿ĵ¿ gibi tahta bloĵa uygulanan kuvvet doĵrultusunu deĵiĸtirmezken 

ii sēvē dolu kaba uygulanan kuvvet, sēvē tarafēndan kabēn her tarafēna eĸit miktarda 

daĵētēlmaktadēr  (ķekil 1.2). 

 

Yukarēdaki ĸekilde F1 kuvveti k¿¿k olmasēna raĵmen, b¿y¿yen piston apēna baĵlē 

olarak daha b¿y¿k bir F2 kuvveti elde edebileceĵimiz gºr¿lmektedir (ķekil 1.5). Bu kuralda 

yol ve kuvvet iliĸkileri tamamen pistonlarēn alanlarēna baĵlēdēr. ¥nemli olan pistonlarēn 

alanlarēdēr. Bu hibir zaman akēldan ēkarēlmamalēdēr. 

 

Aĸaĵēdaki form¿lde bu iliĸki verilmektedir. 

 

Yukarēdaki form¿l ile alanlara baĵlē olarak elde edilebilecek kuvvetler bulunur. 

 

Yukarēdaki form¿l ile, alanlara baĵlē olarak pistonlarēn alacaĵē yollar bulunur. 

Uygulanan kuvvetin, alana baĵlē olarak oluĸturacaĵē basēn, 
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 form¿l¿ ile bulunur. 

 

Basēncēn alana baĵlē olarak oluĸturacaĵē kuvvet,  F = P . A form¿l¿ ile bulunur. 

 

F=Kuvvet   (Kg) 

P= Basēn   (Kg/cm2) 

S= Pistonun aldēĵē yol  (cm) 

A= Piston alanē      (cm2) 

 

¥rnek problem: Bir hidrolik el presinin k¿¿k pistonuna 10 kg'lēk kuvvet 

uygulanarak bir ara kaldērēlmak isteniyor. K¿¿k piston apē 10 mm, b¿y¿k piston apē 

100 mm olduĵuna gºre, 

ü Uygulanan kuvvet sonucu oluĸan basēncē, 

ü Pistonun uygulayabileceĵi azam´ kuvveti, 

ü Baskē pistonu 20 cm hareket ettiĵinde, iĸ pistonunun ne kadar yukarēya 

kalkacaĵēnē hesap ediniz (ķekil 1.4). 

 

ķekil 1.4 

Verilenler: Ķstenenler: 

F1 = 10 Kg. P = ? 

d1 = 10 cm F2 = ? 

d2 = 100 cm S2 = ? 

S1 = 20 cm 

 

Ķlk yapēlmasē gereken pistonlarēn alanlarēnē bulmak olacaktēr. Bunun iin dairenin alan 

form¿l¿nden yararlanēlēr. 

2
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kgAPF 95.9967850127.022 =*=*=  

 

 
BERNOULLĶ TEOREMĶ 

 

Herhangi bir sistemdeki akēĸkanēn iki eĸit enerjisi vardēr. Bunlardan ilki akēĸkanēn 

durgun haldeki enerjisi olan potansiyel enerjidir. Diĵeri ise, akēĸkan harekete getiĵinde 

ortaya ēkan ve hareket enerjisi diye de bilinen kinetik enerjidir. 

 

Bernoulli ilkesi, bu iki enerjinin toplamēnēn her zaman sabit olduĵunu belirtir. Buna 

gºre, akēĸkanēn hēzē artarsa basēn d¿ĸer. Bunu hidrolik devrelerde bulunan basēn 

gºstergelerinde rahatlēkla izleyebiliriz. Akēĸkan hareketli olduĵunda basēnta ok az bir 

azalma varken akēĸkan durduĵunda basēn artar. 

 
ķekil 1.5 Dar kesitlerde hēz ve basēn  

Ayrēca temel prensip olarak akēĸkanēn getiĵi kesit daraldēĵēnda hēz artar. Bunu bir su 

hortumunun ucunu sēktēĵēmēzda da gºrebiliriz, kesit azaldēka hēz artmaktadēr. Hēzēn artmasē 

kinetik enerjinin artmasē demektir. Bºyle bir durumda potansiyel enerji, dolayēsēyla basēn 

d¿ĸer. Aĸaĵēdaki ĸekiller hēz ve basēn arasēndaki iliĸkiyi gºstermektedir (ķekil 1.5). 

 

ü Debi: 

 

Kesitten birim zamanda geen akēĸkan miktarēna debi denir. 

Akēĸkanēn getiĵi alan ile hēzēnēn arpēmē debiyi verir ve yukarēda da aēklandēĵē gibi, 

akēĸkanēn gittiĵi her kesitte debi aynēdēr. Kesite gºre hēzēn hesaplanmasēnda, debi form¿l¿ 

kullanēlēr. 
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¥rnek Problem: Bir hidrolik vin pistonunun hēzē 0,006 m/sn.ôdir. Hidrolik piston 
apē 10 cm, kullanēlan baĵlantē borularēnēn apē 1 cm olduĵuna gºre, debiyi ve borudaki akēĸ 

hēzēnē bulunuz. 
 

 
 

 

1.1.1.3. Hidrolik Sistemin ¦st¿nl¿kleri: 

 

ü Hidrolik sistemler sessiz alēĸērlar. 

ü Hidrolik akēĸkanlar sēkēĸtērēlamaz kabul edildikleri iin darbesiz ve titreĸimsiz 

hareket elde edilir. 

ü Y¿ksek alēĸma basēnlarēna sahiptir, bu sayede b¿y¿k g¿ler elde edilir. 

ü Hassas hēz ayarē yapēlabilir. 

ü Hareket devam ederken hēz ayarē yapēlabilir. 

ü Akēĸkan olarak hidrolik yaĵ kullanēldēĵē iin aynē zamanda devre elemanlarē 

yaĵlanmēĸ olur. 

ü Emniyet valfleri yardēmēyla sistem g¿venli alēĸēr. 

ü Hidrolik devre elemanlarē uzun ºm¿rl¿d¿r. 
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UYGULAMA FAALĶYETĶ 
 

 

Ķĸlem Basamaklarē ¥neriler 

ü Pascal kanunu tanēmlayēnēz. 

 

ü Pascal kanununu ºĵrenerek 

eĸitli hesaplamalar yapēnēz. 

 

ü Bernoulli teoremini tanēmlayēnēz. 

 

ü Bernoulli teoremini ºĵrenerek 

eĸitli hesaplamalar yapēnēz. 

 

ü Hidrolik sistemin ¿st¿nl¿klerini 
sºyleyiniz. 

ü Pascal Kanunu ve Bernoulli teoremi ile ilgili 

detaylē bilgi iin yararlanēlan kaynaklar kēsmēna 

bakēnēz. 

 

ü Hidrolik sistem ile alēĸan makine ve ekipmanlarē 

inceleyiniz. 

 

 

 

KONTROL LĶSTESĶ 

 

Bu faaliyet kapsamēnda aĸaĵēda listelenen davranēĸlardan kazandēĵēnēz becerileri Evet, 

kazanamadēĵēnēz becerileri Hayēr kutucuĵuna  (X) iĸareti koyarak kendinizi deĵerlendiriniz. 

 

Deĵerlendirme ¥l¿tleri Evet Hayēr 

1. K¿tle ile ilgili hesap iĸlemlerini yapabildiniz mi?   

2. Kuvvet ile ilgili hesap iĸlemlerini yapabildiniz mi?   

3. Basēn ile ilgili hesap iĸlemlerini yapabildiniz mi?   

4. Hidrolik basēncē y¿kseltme ile ilgili hesap iĸlemlerini yapabildiniz mi?   

5. Hidrolik sistemin ¿st¿nl¿klerini ºĵrenebildiniz mi?   

 

DEĴERLENDĶRME 
 

Deĵerlendirme sonunda ñHayērò ĸeklindeki cevaplarēnēzē bir daha gºzden geiriniz. 

Kendinizi yeterli gºrm¿yorsanēz ºĵrenme faaliyetini tekrar ediniz. B¿t¿n cevaplarēnēz 

ñEvetò ise ñ¥lme ve Deĵerlendirmeò ye geiniz. 

 

UYGULAMA FAALĶYETĶ 
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¥L¢ME VE DEĴERLENDĶRME 
 

Aĸaĵēdaki sorularē dikkatlice okuyunuz ve doĵru seeneĵi iĸaretleyiniz. 

 

1. Suyun boru iindeki davranēĸlarēnē inceleyen bilim alanēnēn adē nedir? 

A. Dinamik 

B. Statik 

C. Hidrolik 

D. Mekanik 

 

2. Durgun sēvē hareketlerini inceleyen hidrolik kuralē hangisidir? 

A. Hidrostatik 

B. Hidrodinamik 

C. Hidroelektrik 

D. Jeoloji 

 

3. "Sēvē dolu bir kaba uygulanan kuvvet sonucu meydana gelen basēn, sēvē tarafēndan 

kabēn b¿t¿n y¿zeylerine aynen iletilir " kuralē hangi bilim insanēna aittir? 

A. Torielli 

B. Pascal 

C. Bernoulli 

D. Newton 

 

4. "Boru apē k¿¿ld¿ke akēĸkan hēzē artar, basēncē d¿ĸer; boru apē b¿y¿d¿ke akēĸkan 

hēzē azalēr basēncē artar" kuralēnē ortaya koyan bilim insanē kimdir? 

A. Torielli 

B. Pascal 

C. Bernoulli 

D. Newton 

 
 

 

 

DEĴERLENDĶRME 

 

Cevaplarēnēzē cevap anahtarēyla karĸēlaĸtērēnēz. Yanlēĸ cevap verdiĵiniz ya da cevap 

verirken teredd¿t ettiĵiniz sorularla ilgili konularē faaliyete geri dºnerek tekrarlayēnēz. 

Cevaplarēnēzēn t¿m¿ doĵru ise bir sonraki ºĵrenme faaliyetine geiniz. 

 

¥L¢ME VE DEĴERLENDĶRME 
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¥ĴRENME FAALĶYETĶï2 
 

 

Gerekli.ortam saĵlandēĵēnda, hidrolik devre elemanlarēnē tanēyabileceksiniz 

 

 

 

 

ü Atºlyenizde, ¿zerinde hidrolik sistemler bulunan tezg©hlarēn bakēm 

kataloglarēndan devre ĸemalarēnē inceleyiniz. 

ü Aynē iĸlemleri yapacak birden fazla farklē devre izimleri oluĸturup aralarēndaki 

farklarē tartēĸēnēz. 

 

2. HĶDROLĶK DEVRE 
 

2.1. Hidrolik Devrenin Ana Kēsēmlarē 
 

Bir pompa vasētasēyla depodan emilen hidrolik akēĸkana basēn enerjisi kazandēran ve 

bu enerjiyi mekanik enerjiye dºn¿ĸt¿ren sistemlere hidrolik devre adē verilir. 

 

Hidrolik enerjinin mekanik enerjiye dºn¿ĸt¿r¿lmesi sērasēnda, akēĸkanēn basēncēnē, 

debisini ve yºn¿n¿ kontrol eden elemanlara hidrolik devre elemanlarē denir. 

 

ü Hidrolik devre elemanlarē 

 

¶ Hidrolik depo (tank), 

¶ Hidrolik pompa, 

¶ Hidrolik silindir, 

¶ Hidrolik motor, 

¶ Basēn kontrol valfi, 

¶ Akēĸ kontrol valfi, 

¶ Yºn kontrol valfi, 

¶ Hidrolik ak¿m¿latºr, 

¶ Hidrolik boru ve baĵlantē elemanlarē, 

¶ Sēzdērmazlēk elemanlarē, 

¶ Hidrolik filtre olarak sēnēflandērēlabilir. 
 

 

AMA¢ 

ARAķTIRMA 

¥ĴRENME FAALĶYETĶï2 
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ķekil 2.1 Basit bir hidrolik devre ve devrenin sembol ile gºsterilmesi 

Yukarēdaki ĸekilde de gºr¿ld¿ĵ¿ gibi, hidrolik devre iziminde, devre elemanlarēnēn 

ayrēntēlē olarak izilmesi zaman alacaĵēndan ve karēĸēklēk ēkaracaĵēndan, devre elemanlarē 

sembollerle gºsterilir (ķekil 2.1). 

 

2.1.1. Yaĵ Deposu ve Sembol¿ 
 

Hidrolik akēĸkanēn depolandēĵē, dinlendirildiĵi, soĵutulduĵu ve filtrelendiĵi devre 

elemanēna hidrolik depo veya tank denir. Hidrolik sistemde dolaĸan yaĵ kēsa zamanda ēsēnēr, 

kirlenir ve gºrevini yapamaz duruma gelir. Bu nedenle, hidrolik sistem iin uygun yaĵ 

deposu seilemezse sistemden istenilen verim alēnamaz. Aĸaĵēda hidrolik deponun ĸekli ve 

elemanlarē gºr¿lmektedir (ķekil 2.2, ve ķekil 2.3). 
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ķekil 2.2 Hidrolik depo (tank) 

 

ķekil 2.3 Tankē oluĸturan elemanlar 

ü Doldurma filtresi;  ¿zerinde hava filtresi ve havalandērma kapaĵē bulunur. 

Hidrolik akēĸkan buradan depoya doldurulurken aynē zamanda filtreden geerek 

iinde bulunmasē istenmeyen paracēklardan temizlenmiĸ olur. 

ü Gºsterge seviyeleri; depo ierisindeki akēĸkanēn miktarēnē gºrmek iin 

kullanēlēr. 

Akēĸkan miktarē ¿st seviyeyi (max) gememeli ve alt seviyeden (min) az 

olmamalēdēr. 

ü Tahliye tēpasē; tanktan akēĸkanē boĸaltmak amacēyla kullanēlēr. 

ü Temizleme kapaĵē; tankēn i y¿zeylerinin temizlenebilmesi amacēyla kullanēlēr. 

ü Emme odasē; tank ierisinde, dinlenmiĸ ve soĵutulmuĸ akēĸkanēn bulunduĵu 

kēsēmdēr. 

ü Emme borusu; emme odasēndaki akēĸkanē, elektrik motoru ile alēĸan pompa 

yardēmēyla emerek sisteme gºnderen borudur. 
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ü Dºn¿ĸ hattē; sistemde dolaĸtēktan sonra iĸi biten akēĸkan dºn¿ĸ hattēnē 

kullanarakdepoya geri gelir. Dºn¿ĸ hattēnda kullanēlan boru apēnēn, emme 

borusunun apēndan b¿y¿k olmasē istenir. Aksi takdirde basēn kayēplarē ortaya 

ēkabilir. 

ü Dºn¿ĸ odasē; aynē zamanda dinlenme haznesi de denilebilir. Dºn¿ĸ hattēndan 

gelen akēĸkanēn doldurulduĵu haznedir. Geri dºnen akēĸkan ēsēnmēĸ ve 

kirlenmiĸ bir durumdadēr. Tankēn tabanē 15Á aē ile yapēlēr. Bu sayede akēĸkanēn 

ierisinde bulunabilecek partik¿llerin emme odasēna ulaĸmasē engellenir. Ayrēca 

tank tabanēnēn 15-20 cm y¿ksekte olmasē akēĸkanēn soĵumasē iin gerekli hava 

dolaĸēmēnē saĵlar. 

ü Dinlendirme levhasē; emme odasē ile dºn¿ĸ odasēnēn arasēnda bulunan 

dinlendirme levhasē, paracēklarēn filtrelenmesini ve akēĸkanēn soĵumasēnē 

saĵlar. 

 

Sembol:Hidrolik deponun sembol ile gºsterilmesi 

2.1.2. Hidrolik Pompa Tanēmē ve Sembol¿ 
Hidrolik depoda bulunan akēĸkanē sisteme, istenilen basēn ve debide gºnderen devre 

elemanēna pompa denir. 

 

2.1.2.1. Hidrolik Pompa ¢eĸitleri 

 

ü Diĸli Pompalar, 

¶ Dēĸtan diĸli, 

¶ Ķten diĸli, 

¶ Ķten eksantrik diĸli, 

¶ Vidalē, 

ü Paletli Pompalar, 

ü Pistonlu Pompalar, 

¶ Eksenel pistonlu, 

¶ Radyal pistonlu, 

 

ü Diĸli pompalar 

 



 

16 

 

Debileri sabit olan diĸli pompalarē biri eviren, diĵeri de evrilen olmak ¿zere iki 

diĸliden meydana gelmiĸtir. ¢eviren diĸli motordan aldēĵē dºnme hareketini, evrilen diĸliye 
iletir. Bºylece diĸliler diĸ boĸluklarēna aldēklarē akēĸkanē sisteme gºnderir. 

¶ Dēĸtan diĸli pompalar 

 

En ok kullanēlan pompa tipidir. Genelde 300ï350 bara kadar basēn gerektiren 

sistemlerde kullanēlēr. Dēĸtan diĸli pompalar ºzellikle hafif olmalarēna karĸēn y¿ksek basēn 

¿retebilmeleri sebebi ile mobil hidrolik sistemlerde kullanēlērlar. Ayrēca d¿ĸ¿k maliyet, geniĸ 

devir sayēsē ve viskozite aralēĵēnda alēĸmalarē da en ºnemli avantajlarēndandēr (ķekil 2.4). 

 
 

ķekil 2.4. Dēĸtan diĸli pompa 

¶  Ķten diĸli pompalar 

 

Ķten diĸli pompalarēn en ºnemli ºzellikleri, dēĸtan diĸli pompalara nazaran g¿r¿lt¿ 

seviyelerinin ok d¿ĸ¿k olmasēdēr. Bu ºzelliklerinden dolayē ºncelikle end¿striyel hidrolik 

sistemlerde (presler, plastik makineleri, takēm tezgahlarē vs.) ve kapalē ortamlarda alēĸan 

aralarda kullanēlērlar (elektrikli forklift vs.).  Ķten diĸli pompalarēn iindeki ayērma parasē 

pompanēn daha verimli, sessiz ve y¿ksek debili alēĸmasēnē saĵlar (ķekil 2.5).  

 

ķekil 2.5. Ķten diĸli pompa 
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¶ Ķten eksantrik diĸli pompalar 

 

¢alēĸma kurallarē iten diĸlilere benzer. Aralarēndaki fark, motor dºnme hareketini 

dēĸtaki diĸliye verir. Dēĸtaki diĸli aldēĵē bu dºnme hareketini, iteki diĸliye iletir. 

 

¶ Vidalē pompalar 

 

Aynē iten diĸli pompalar gibi vidalē pompalarēn da en ºnemli ºzelliĵi olduka d¿ĸ¿k 

g¿r¿lt¿ seviyelerinde alēĸabilmeleridir. Sabit, d¿zg¿n ve darbesiz bir debi akēĸē meydana 

getirerek ok sessiz alēĸērlar. Bu ºzelliklerinden dolayē tiyatro ve opera salonlarē gibi 

yerlerde uygulanan hidrolik sistemlerde tercih edilirler (ķekil 2.6). 

 

ķekil 2.6: Vidalē pompa 

Tahrik organēna baĵlē ve saat ibresi yºn¿nde diĸleri olan vida, dºnme hareketini diĵer 

vidalara aktarēr. Bu esnada vidalarēn diĸleri arasēnda kapalē bir odacēk oluĸur ve akēĸkan, 

hacminde herhangi bir deĵiĸiklik olmaksēzēn, pompanēn emiĸ portundan basēn portuna kadar 

ilerler. 

ü Paletli pompalar 

 

Tek odalē ve ift odalē olmak ¿zere iki eĸidi olan paletli pompalar, evresine belirli 

sayēda palet yerleĸtirilmiĸ bir rotorun (merkezde dºnme hareketi yapan kēsēm), eksenden 

kaēk olan bir gºvde iinde dºnmesiyle alēĸēr. Gºvde ve rotor arasēndaki eksantriklik 

miktarē arttēka, debi de artar. Paletler emme iĸlemi sērasēnda dēĸarēya ēkēp basma iĸlemi 

sērasēnda ieriye girerler (ķekil 2.7). 
 

 

ķekil 2.7: Tek odalē ve ift odalē paletli pompalarēn yapēsē 

ü Pistonlu pompalar 
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Y¿ksek alēĸma basēnlarēnēn gerekli olduĵu durumlarda (400 bar'ēn ¿zerindeki 

alēĸma basēnlarēnda) radyal pistonlu pompalar kullanēlēr. Preslerde, plastik enjeksiyon 

makinelerinde ve diĵer birok uygulamada 700 bar'a varan basēnlarda kullanēlabilirler. 

 

Bir silindir iinde ileri-geri hareket eden pistonlarēn emdikleri akēĸkanē sisteme 

basmalarē kuralēna gºre alēĸēr. Boyutlarē diĵer pompa t¿rlerine gºre daha b¿y¿kt¿r. Eksenel 

ve Radyal olmak ¿zere iki eĸidi vardēr. 

 

¶ Eksenel pistonlu pompalar 

 

Pistonlarē, tahrik mili eksenine paralel ĸekilde yerleĸtirilmiĸ pompalardēr. Tahrik mili 

dºnd¿ĵ¿nde, pistonlar ileri geri hareket ederek emme basma iĸlemi yapar (ķekil 2.8). 

 

ķekil 2.9: Eksenel pistonlu pompanēn yapēsē ve piston 

¶ Radyal pistonlu pompalar 

 

Radyal pistonlu pompalarda pistonlar tahrik mili eksenine dik olarak yerleĸtirilmiĸtir. 

Rotorun dºnmesiyle, pistonlar silindir bloĵu iinde ileri-geri hareket ederler. Bºylece emme- 

basma olayē gerekleĸir (ķekil 2.9). 

 

ķekil 2.9: Radyal pistonlu pompanēn yapēsē ve piston 
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2.1.2.2. Pompalarēn alēĸma kuralē 

 

Dºnme hareketini genelde bir elektrik motorundan alan pompalar, mekanik enerjiyi 
hidrolik enerjiye dºn¿ĸt¿r¿r. Elde edilen dairesel hareket, uygun baĵlantēlarla pompaya 
iletildiĵinde, tankta bulunan akēĸkan sisteme kesintisiz olarak gºnderilir. 

 
Sisteme gºnderilen akēĸkan basēn oluĸturmaz. Akēĸkan hidrolik sistemde bir engelle 

karĸēlaĸtēĵēnda basēn oluĸur. ¥rnekle aēklayacak olursak, musluktan akan su normalde 

basēnsēz olarak sakince akarken, parmaĵēmēzla musluĵun ucuna bastērēp suyun akmasēnē 

engellediĵimizde, parmaĵēmēzda bir basēn hissederiz. Pompalar da bu sistemle alēĸēr. 

Gºrevi sadece tankta bulunan akēĸkanē emerek sisteme gºndermektir. 

 

Her hidrolik pompa eĸidinin alēĸma kuralē yukarēda anlatēlan genel kurallar dēĸēnda 

farklēdēr. Her hidrolik pompanēn alēĸma kuralē hidrolik pompa eĸitleri anlatēlērken 

aēklanmēĸtēr. 

 

2.1.2.3. Pompalarēn Verimlilikleri 

 

ü Pompa verimi  

 

Teorik olarak, pozitif yer deĵiĸtirmeli pompalar, her pompa mili devrine karĸēlēk, 

pompanēn geometrik hacmine eĸit miktarda hidrolik akēĸkanēn yer deĵiĸtirmesini saĵlarlar ve 

bu nedenle bunlarēn akēĸ ēkēĸē (debisi) pompa milinin hēzē ile doĵru orantēlēdēr. Bununla 

beraber, gerek ēkēĸ, d©hili kaaklar ve "kaymalar" nedeniyle, teorik debiden daha d¿ĸ¿kt¿r. 

Hidrolik sistemdeki basēn arttēĵēnda, aralēk boĸluklarēndan ve keelerden sēzan d©hili 

kaaklar da artar ve bunun sonucunda hacimsel verim azalēr (ķekil 2.10). 

 

ķekil 2.10: Hacimsel verim 


